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Priloha 4 - Pozadavky na systém rizeni osvétleni

Ovladani osvétleni je uvaZzovano lokalni s decentralizovanym fidicim jadrem vzajemné
propojenym napfi¢ celou FNOL postavené na protokolu DALI 2.0 dle mezinarodniho
standardu IEC62386.

EMC emise nesmi prekrocit normu EN 55022 tfidy A a musi byt EMC imunni dle normy EN
55024 a bezpecné dle EN60950.

Osvétleni bude rizené ve vybranych prostorech s automatickou regulaci intenzity a na
chodbéch. Celek je mozZné taktéZ spravovat (monitorovat aktivitu a aktivné zasahovat)
centralné z jednotlivych pater, z PC spravce objektu a z centralniho PC FNOL.

Ridici systém bude soucasné propojeny s vytahovym systém, na zakladé kterého svitidla v
pozadovanych sektorech rozsviti poZzadovanou Uroven diive, nez se v koridoru projevi
piitomnost osoby vystupujici z vytahu. V piipadé urgentnich piipadia ozndmenych uz ve
vytahu se pro destinac¢ni poschodi aktivuje funkce "Priority Boarding Coridor", ktera rozsviti
chodbu zvoleného patra vSemi sméry na 100% na potiebnou dobu.

V hlavnich komunikacnich prostorach bude sledovan pohyb a vyskyt osob, budou pouzity
senzory typu PIR a mikrovinné senzory pro primarni detekci pohybu a pritomnosti osob. Typy
jednotlivych senzorda, jejich detekéni schopnosti a snimaci charakteristiky, Uhly natoceni a
naklopeni musi byt voleny tak, aby je bylo mozné presné umistit na definované pozice. Musi
kvalitné obsdhnout monitorovany prostor a detekovat pritomnost osob v definovaném
prostoru a vystupni informace z nich zpracovat a pouZit pro osvétlovaci techniku v
definovaném koridoru. Cidla budou mit mozZnost zmény Ghl& detekénich zon pro zastinéni
detekce nezadoucich zon. Timto je dle projektu pokryta nejen potrebna plocha detekce, ale
zaroven vyreSen smér pohybu osob a nasledné rozsviceni svitidel. Systém tak zajistuje
interaktivitu objektu s autonomnim Fizenim. Zastinéni bude reSeno rovnéz ve schodistovém
prostoru se sklenénymi sténami, kde bude snimén pohyb osob a sledovéana hladina denniho
osvétleni. Budou poufZity vnitrni senzory svitu, pohybu a primarni stredni a fasadni senzory
svitu. Osvitové senzory pomahaji kompenzovat odchylky pocasi v redlném ¢ase s moznosti
nastaveni potrebného zpozdéni, aby nedochézelo ke zneuziti vstupnich informaci do jednoho
¢idla. Ridici jednotky budou umistény v racku na jednotlivych patrech a vzajemné propojené.
V pripadé potreby budou na jednotlivych linkach pouZzity posilovace signalu, umisténé v
prabéhu trasy nad podhledem tak, aby byla dostate¢né pokryta proudova naro¢nost DALI
komponent( na sbérnice v¢. rezervy pro napétoveé kolisani sité. Ve vybranych mistnostech
budou umistény tlacitkové DALI moduly pro ruéni ovladani a stmivani dle potreby a pozic ve
vykresové dokumentaci s moznosti prijmu IR signélu servisniho ovladace. V mistnostech
obsluhy na patrech budou k dispozici ndsténné ovladace pro moznost ru¢niho ovladani
svitidel systému DALI. Ty umoZriuji pfijem signalu z dalkovych ovladact pro lokalni servisni
zasahy uZivatele nebo spravce objektu. VeSkeré komponenty jsou soucasti dodavky fidiciho
systému specializované firmy jako jeden celek a jsou uvedeny ve specifikaci ve vykazu vymér.
Ovladani osvétleni v prednaskovém salu bude prizpisobeno variabilité prostoru (posuvné
stény umoznujici rozdéleni prostor).

Rizena bude vzdy definovana skupina svitidel, kterou Ize editovat nap¥i¢ celym systémem
fizeni. Skupiny je mozZné vytvaret i z jednotlivych svitidel na raznych linkach. Ovladani svitidel
bude umisténo v se silovymi prvky v silovém rozvadéci. Technologie DALI fidiciho systému
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ma pripojeni ke sbéru a odesilani ziskanych dat. VSechny informace o déni jsou indikovany
jak primo uvnitt kaZzdého rozvadéce, tak na centralni PC. Z jakéhokoli mista tak lze vytvaret
servisni Ukony pro lokalni spravu a adrzbu systému. Bude obsahovat pozice pro osazeni
potrebnych fidicich jednotek a sitovych prvka. Jako doplrikova funkce bude takté?
aplikovana ochrana shérnic DALI proti prepéti. Hlavni ovladaci misto bude ze stavajiciho PC s
ridicim SW Helvar Touch studio a doplnénou prehlednou vizualizaci déni svitidel na celém
patfe s mozZnosti prepinani na jiné patra, nebo celého objektu. Vizualizace bude slouZit pro
vyvolani svételnych scén v ramci oblastnich celka.

Dulezitou vlastnosti ridiciho systému je jeho modularita (Lze vyménit kterykoli komponent) a
rozsiritelnost (Lze ptidat libovolné mnozZstvi komponentt v korektni konfiguraci). Ridici
systém umoznuje rozSireni pridanim komponentu (svitidel), nebo vyménu vadného svitidla s
jednoduchou Upravou v software. Dal$i moZnosti ovladani osvétleni je pomoci prenosného
tabletu nebo PC s vizualizaci pro ptipadny servis. Tento zpasob ovladani je na jednotlivych
ovladacich panelech nezavisly. Vizualizace bude spusténa na PC s pfislusnym uZivatelskym
SW a vizualizaci vytvorenou individualné dle poZadavka definovanych uzivatelem, s
omezenymi funkcemi pro prisluSenou ¢ast objektu. Omezeni budou rozdélena. Budou
vytvoreny 4 razné arovné spravy systému s odliSnymi pravomocemi. Vstup do systému bude
chranén hesly rizné arovné. Pro PC spravce objektu bude vytvorena specialni verze SW,
ktera obsahuje 100% funkci s vlastnim pristupovym heslem.

Konkrétni umisténi ovladacich tlacitek, ridicich jednotek a rozdéleni svitidel do skupin je
definovano vykresovou dokumentaci a detailni ladéni provede programator dodavatele
fizeni po samotné instalaci svitidel a bude zrealizovano ve spolupraci s osobou povérenou
provozovatelem objektu v zavislosti na poZadavcich provozu.

Spinani osvétleni v hale bude provadéno a)manudalné u vstupt do prostoru, z rozvadéce
tla¢itky pro systém DALI s mozZnosti mékkych startd, t.j. bude definovano v jednotkach ms,
po jakou dobu a v jakém poradi budou skupiny svitidel uvadény do poZadovanych scén. b)
automaticky: dynamicky rezim, ktery bude vyhodnocovat Groven intenzity osvétleni na
zakladé soustavy senzoru a internich informaci o GPS poloze a astronomickém casu.
DuleZitou soucasti je automatické korektni prepinani denniho a no¢niho rezimu pfi zménéach
zimniho a letniho casu!

Rozdéleni svitidel do okruhd bude provedeno dle prostorovych poZadavka pri uvedeni
soustavy do provozu a maze byt kdykoliv zménéno. Svitidla budou naprogramovéna do
raznych skupin. Kazdé svitidlo muaZe byt ve vice samostatné a autonomné fizenych skupinach
(krizeni koridorq).

Kromé poZadovaného poctu skupin vymezenych uzivatelem dle jeho potreb a spinanych z
centralniho fidiciho panelu na rozvadéci (dale jen CRP), budou naprogramovany skupiny pro
unikové trasy v odchodovém rezimu a pro pristup od vSech vchodu. Tyto skupiny budou
ovladany podsvicenymi tlacitkovymi panely u vchodovych dveri. Aktivni scéna bude
indikovana zelenou LED diodou u prislusného tlacitka ovladaciho panelu.

Rezim jednotlivych skupin bude s jednotlivymi svitidly pracovat dynamicky. Dle predem
zvolenych kritérii vyhodnoti dle aktivovanych skupin pro sviceni potfebny pocet a pozice
svitidel mimo zvolenou skupinu tak, aby okoli zrakového Ukolu aktivované skupiny splriovalo
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pozadavky kladené CSN EN 12464-1 (dle potfeby rozsviti vybrana svitidla na potfebnou
intenzitu v tmavych mistech)

V mistnostech, kde jsou pohyblivé prepazky pro rozdéleni mistnosti, bude monitorovana
pozice této prepazky, na zakladé které bude softwearové omezena moznost ruéni regulace
pouze na prostor, ktery neni prekazkou zastinény. (Pokud vniknou uzavienim prepazky 3
samostatné mistnosti, ovlada¢ bude ovladat pouze tu, ve které bude umistény. Pokud budou
prepaZzky odtazené, bude se ovladat cely vznikly celek.)

V hale u prostredniho svétliku (okna) bude osazeno fasadni ¢idlo venkovniho osvétleni. Na
zakladé intenzity denniho svétla bude regulovano doplriujici umélé osvétleni. Intenzita
regulace bude upravena dle vypoctu denni osvétlenosti tak, aby v mistech s nizkou denni
osvétlenosti zacala regulace aZ po dosazeni zvolené intenzity denniho svétla. Systém bude
mit pro kazdy prostor vedené informace o poloze a GPS souradnice a kalkuluje s
astronomickym casem pro kazdou ¢ast. Bude umét vyhodnocovat kazdodenni zménu
vychodu a zapadu slunce, jeho aktualni pozici a taktéZ dle zmény trajektorie slunce bude
umét korektné regulovat umélé osvétleni aby spravné kompenzovalo absenci potrebného
svétla. Systém rizeni bude moci kompenzovat pripadné vznikly zrakovy diskomfort uZivatele
osvétlovaci soustavy, zajisti Usporu odbéru el. energie v pripadé doplnéni umélého osvétleni
pro poZzadovanou uroven sdruzeného osvétleni a zarover plynulé ndbéhy osvétlovaci
soustavy s eliminaci proudovych naraza a nezadoucich prudkych zatézi distribucni sité.

Plochy definované pro prechod zrakového Ukolu v bezprostredni blizkosti vstupt budou
regulovany inverzné v zavislosti na prispévku denniho svétla mimo objekt.

Min. zaruéni doba na vSechny soucasti systému je 5let. Pri vyuZiti servisnich prohlidek nesmi
funkénost sytému a dostupnost nahradnich dila byt kratsi doby 20let.

Dodavatelska firma musi uvést odkazy na referencni - jiz realizované zakézky ve
zdravotnictvi, pfipadné se stejnym typem fizeni v objektech podobného charakteru. Taktéz
je povinna deklarovat (historii vyrobce komponenta), Zze dokazZe tento dlouhodoby servis a
naslednou funkénost zajistit.



