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1. BEZPECNOSTNI INFORMACE

Vytahovy dverni operdtor je vysoce vykonny a pouziva se pro pohon kabinovych vytahovych dvefi.
Pfed uvedenim do provozu se peclivé prectéte tento manudl, aby byla zajisténa spravna funkénost a
aby byly pIné vyuzivany funkce tohoto operdtoru. Tento manual se dodava jako soucdst prislusenstvi.

Ujistéte se, zda je spravné pouzivan. Tento manual podlého zménam bez predchoziho ozndmeni.

1.1. Bezpecnostni upozornéni

e manipulujte se zafizenim opatrné, jinak je tu riziko poskozeni

e zabrante tomu, aby Srouby, podlozky a jiné kovové predméty zapadli do mechaniky.
V opacném pripadé muzZe dojit k poskozeni nebo poZaru.

e Ujistéte se, Ze zadnd neopravnénd osoba se nebude dotykat ptistroje. V opacném pftipadé
hrozi nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

e pokud je konec kabelu odkryty, musi byt zabaleny izolacni paskou. V opacném ptipadé by
mohlo dojit k nehodé.

e ujistéte se, zda je zdroj vstupniho napéti v souladu sjmenovitym napétim. V opaéném
pripadé by mohlo dojit k poskozeni operdatoru.

e po zapnuti napdjeni se nedotykejte Zddného vstupu nebo vystupu svorky. V opacném pfipadé
mUze dojit k Urazu elektrickym proudem.

e nevkladejte ani nevytahujte zddné konektory pred vypnutim napajeni.

e béhem zapnuti nesmi neprofesionalni persondl zkouset signdl. V opacném pfipadé miize dojit
ke zranéni osoby, nebo poskozeni zatizeni.

e neprovadéjte opravy a Udrzbu zatizeni, pokud je pristroj napdjen. V opaéném pfipadé muize
byt zpUsoben uraz elektrickym proudem.

e pfivyméné operdtoru musi byt parametry znovu nastaveny.

1.2. likvidace

PFfi demontazi operatoru, vezméte prosim na védomi:

o elektrolytické kondenzatory na hlavnim obvodu a elektrolytické kondenzatory na desce
mohou explodovat.
e zafizeni muUZe produkovat toxické plyny pti spalovani. Prosim zachazejte s nim jako

s priimyslovym odpadem.



2. INFORMACE O PRODUKTU

2.1. Jmenovité udaje

_AC_ T S2 oP4a _A

A: Asynchronni motor
S: Synchronni motor

OP4: Odpovidajici vykon motor 0.4kW
OP2: Odpovidajici vykon motor 0.2kW

Jednofdzovy zdroj napajeni level 200 kW

Produktova rada

2.2. Rozsah pusobnosti

1. Operator mlze byt prizplsoben nasemu asynchronnimu motoru (funkce, kterd se prizptsobuje
permanentnim magnetem synchronnimu motoru je ve vyvoji.)

2. Izolaéni test

Udélejte prosim izolac¢ni zkratovou zkousku pred prvni instalaci nebo pokud dlouhodobé odpojen od
motorl a kabell. Pokud délate pravidelnou udrzbu, tak je také potieba udélat tento test. Poznamka:
pokud délate tento test, musi byt veskeré zkousené ¢asti odpojené od motoru. Doporucujeme pouzit
500V méri¢ a namérené hodnota nesmi byt nizsi nez 5 MQ.

3. Pouziti mimo jmenovitych hodnot napéti

Pokud vstupni napajeci napéti neni v povoleném rozsahu napéti jak je poZzadovano v pfirucce, poté je
pravdépodobné, Ze to zplsobi poskozeni dverniho operatoru. Proto se pouZziva zafizeni pro regulaci
vstupniho napajeni.

4.0chranna tfida IP20

Ochrana krytim dverniho pohonu je IP20, mize se dosahnout ochrany IP21 s montazni podlozkou, se
specidlnimi poZadavky,

vyZadujici dalsi ochrannd opatfeni.

5. SniZzeni jmenovitych hodnot pouZivani

V oblasti kde je nadmofska vyska nad 1000 metr(, tak vzduch zplsobuje zhorseni chlazeni pohonu,

proto snizte vykon.



2.3. Technicka specifikace

Projekt Podprojekt Popis
Jmenovité Jednofazovy AC180V ~ AC264V
.y napéti
Vstupnivykon = ovity 50 Hz+5%, 60Hz£5%
kmitocet
Motor Typ motoru Asynchronni motor
pFizpGsobeny 0.4kW
vykon motoru
Vystupni 1 kVa
jmenovity vykon
Jmenovity 2.5A
vystupni proud
Vykon Vystupni napéti | Trifazové, 0 ~ vstupni napéti
Vystupni 0~ 100Hz
frekvence
Kapacitni 150%, 2 minuty; 180%, 10 sec
pretizeni
porucha Ochrana proti prepéti, podpétova ochrana, prekroéeni teplotni ochrany, ochrana proti

pretizeni, prekroceni krouticiho momentu, Sitka dvefi samoudici se porucha, nedostatek
nadproudové ochrany, EEPROM c¢teni a psani chyby alarm, detekce chyb, ADC detekovana
chyba, ADC ofsetova chyba, chyba proklusu hnaciho femenu, chyba cidla alarmu, chyba
komunikace alarmu, teplotni cidlo, stejnosmérna sbérnice chyba detekce napéti, SPM
modulova chyba, prekazkova chyba, chyba otevirani dveri, chyba zavirani dvefri

Otevreni dveri —
signalni vstup

Zavreni dvefi —
signalni vstup

1. vstupy izolované optocleny

2. prostfednictvim nastaveni prevadéciho volie, externi napajeci zdroj
muUZe byt pouZivan; Externi napdjeci systém: Spolecny pozitivni nebo
spolecny negativni je volitelny. Jmenovité zatizeni DX24V (50mA max.), ne

Posouvani — vice nez 50mA vnitfniho napdjeni: spole¢ny zafi¢ a spoleénych +10%
Signalni vstup | signalni vstup kolektoru které jsou v optimalnim rezimu.
Zadané vstupy 3. prioritni signaly od nejvyssiho k nejnizsimu:
I. posouvaci signal
II. signdl otevirdni dvefi
I1l. signal zavFeni dvefi
IV. zadani
Signal limitu 1. Spojeni max. kapacity: AC250V/2A, DC30V/1A; induktivni zatéz
otevirani pozaduje snizeni vykonu.
vystupu
Signal limitu 2. Oteviraci signdl limitu a zaviraci limitni signdl se pouZiva ve spole¢ném
Signalni zavirdni vystupu | terminalu (normalni otevirdni a normalni zavirani jsou optimalni)
vystup Blokovaci signal
—vystup 3. Normalni otevirani nebo normalni zavirani jsou optimalni pro Blokovaci
Chyba signal
vystupniho
signalu 4. Je to normalné otevieny kontakt pro hlaseni poruch
Vystupni vykon 24VDC + 10%; maximum 100mA
Ptipojeni Rozhrani Kolektorem otevieny okruh nebo push-pull vystup
enkodéru enkodéru
Typ enkodéru 4-vodi¢ové Hall-ABZ kodovaciho zafizeni
Vestavény Jednoduchd ladici funkce
Ladici (standard)
program Rucni Pokrocila ladici funkce
(optimalni)




REZIM (MODE)

Jsou umistény 4 diody na ladicim panelu, ktery zobrazuje stav pohonu.

OTEVRENI MODE: Pokud sviti, znamend to, %e je motor v chodu.
, (OPEN) Kdyz kontrolka nesviti, znamena to, Ze motor neni v chodu.
Postaveni LED ZAVREN( OPEN: Pokud sviti, znamena to, Ze je motor v chodu ve sméru otevirani.
(CLOSE) CLOSE: Pokud sviti, znamena to, Ze je motor v chodu ve sméru zavirani.
CHYBA (FAULT) FAULT: KdyZ svétylko blika, znamena to, Ze nastala néjaka chyba
Komunikaéni CAN nebo RS485 | Standardni konfigurace RS485, optimalni konfigurace CAN
rozhrani
Kontrolni Oteviené smycky V/F
algoritmy
Frekvencni Digitalni nastaveni:0.01Hz
rozliseni
Kompenzace Ano
., momentu
Regulaéni . — . ~ . —
schopnost Provozni rezim Tevr.mlnalovy provo-znlvre,zm'l,. kllcovvy provozni r,e2|m, MO[?,B,US !<.omun|kacn|
rezim, CAN komunikacni rezim (pfednastaveny), prokazujici rezim,
encodérovi rezim
Reset poruchy Ano (néktery automaticky, néktery se nespusti sdm aZ po vypnuti a
opétovném zapnuti )
Samourceni Ano
sirky dvefri
Aplikace Volny pred primym slunecnim zarenim, bez prachu, korozivnich plynd,
pozadavku hoflavych plyn(, olejovych mlh, atd.
Nadmotrska Méné nez 1000 m (sniZeni vykonu je nutné pfi praci nad 1000 m)
vyska
Provozni teplota | -10 ~ +50 (SniZeni vykonu je nutné pfi teploté nizsi nez -10 nebo nad +40)
PoZadavky VlIhkost <90% RH, bez kondenzace, nemrznouci
prostredi Vibrace <5.9m/s2(0.6g)
Skladovaci -40~+70
teplota
Ochrana IP21 (s montézni podlozkou); se specidlnimi poZadavky, vyzadujici dalsi
ochranna opatreni
chlazeni Pfirozené chlazeni vzduchem




3. INSTALACE PRODUKTU

3.1. Velikost produktu

Rozméry vytahového dveiniho operdtoru jsou uvedeny na obrazku €. 3-1, rozméry jsou v mm.
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3.2. Instalacni instrukce

Obrazek 3-1

bo

Meél by byt instalovan v horni ¢asti vytahové kabiny (vnéjsi povrch). Prosim nainstalujte na povrchu

ochranny kryt,

ktery zabezpecuje

lepsi

kryti.

Kdyz toto provedete,

tak velké mnozstvi

vyprodukovaného tepla se odvede. Doporucuje se vertikalni instalace a dostatek prostoru pro
odvadéni teplo (je to nutné). Jak ukazuje obrazek ¢.3-2:
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3.3.1 Popis hlavniho obvodu terminalu

Tabulka 3.1

Obrazek 3-4 AC- pohled na kontrolni panel

oznaceni | nazev

Terminalové funkce - instrukce

L,N Jednofazovy AC 220V vstupni
terminal

Pripojte Jednofazovy stridavy proud (privod 230 V AC)

u,v,w Vystupni terminal

Pripojte AC motor(z vyvodu terminalu)

x# v s
\ =/ uzemnéni

)

Pfipojte na svorku krytu motoru a déle na svorku krytu
kontrolniho panelu

3.3.2 Popis ovladani terminalu

COM —

KIA —|

K3A ——|

INl ——
IN2 —-
IN3 —-—
INg ——

COM —-

K1B —-
COM —-
K2A —
K2B ——

COM —-
K3B ——
K4A ——
K4B ——

Obrazek 3-5 AC pohled na kontrolni panel




Tabulka 3.2 kontrolni hlavni obvod terminalu

Nazev oznaceni | Funkce Instrukce Poznamky
K1A Otevreni — vystup termindlu Pfenos vystupniho rozhrani; viz
VT A (normalné zavreno) obrazek 4-1
Otevreni - limit — -~ —
K1B Otevreni — vystup terminalu
B (normalné otevreno)
com Spolecny terminal | Spolecny terminal
K2A Zavreni — vystup terminalu A
VT (normalné zavieno)
Zavreni - limit — ’ —
K2B Zavreni — vystup terminalu B
(normalné otevieno)
Vystupni K3A PFekajilfov{/ signal v,\'/stvupu
terminal terrjwlnalu A (normalné
zavieno)
com prekéska PFekévik?vV r sign.éll
spole¢ného terminalu
K3B Prekazkovy signal vystupu
termindlu B (normalné
otevieno)
K4A Chyba vystupniho signalu
Chyba terminéllu A : _
K4B Chyba vystupniho signalu
termindlu B
Ochrana Enkodérova ochrana Typ vystupu enkodéru je
pfipojovacich pfipojovacich vodica dvojcinny nebo oteviraci
vodicl kolektor; Maximalni proud je
100mA pro toto pfipojeni.
V24 + napajeni Nap. enkodéru +24V
pfipojeni
Enkodér G24 - napajeni Nap enkodéru OV pfipojeni
yA Signal Z Oteviraci kolektor/ dvojcinny
nulovy enkodér — Termindl Z
B Signal B Oteviraci kolektor/ dvojéinny
enkodér — Terminal B
A Signal A Oteviraci kolektor/ dvojcinny
enkodér — Terminal A
com Spolecny terminal | Vstupni spolecny terminal Optodlen izolovanych vstupl
IN1 Otevreni dveri Vstupni signal otevirani dvetri
Vstupni IN2 Zavreni dvetri Vstupni signal zavirani dvefri
. IN3 Posouvani Posouvani — vstupni signal
terminal .
zavirani
INA | e Zadavaci terminal
coMm Spolecny terminal | Vstupni spole¢ny terminal




4. LADENi SYSTEMU

4.1 Zapojeni systému

PE

“

Pouizit stinény kabel

Otevirani

E
.
| [

Zavirani

A
e
>

Posouvani

Vstupni spoleény
terminal

Otevreni-limit
{normaélni otevig

W
L]
-
n)

EE
il el [
% I

Spolecny termin

Wa1SAs Jujoiluo)]

Vypinac { b

Zavreni-limit
normalni

cecevencone

v Py
MCCB Zbytkovy proud jistice otevirani
& o—/V\ L i o
Jednoféazové napéjeni 220V AC —T o Signal prekazky
N #0060k N o ' (normalni otevirgni)
KN NN L -O——
Prekdaika spoledného
vystupu
Signal chyby
- kontakt 1
¥ Signal chyby

kontakt 2

Obrazek 4-1 AC Obrazek zapojeni

Pozndmka: na obrazku 4-1, signdlni vstupni zapojeni je znazornéno jako vnitfni napajeni se spolecnym
vysilaCem zapojeni, zatimco posice vystupniho signalu a signdlu prekazky je znazornéna jako pfipojeni
normalniho otevirani (pro ostatni modely pfipojeni se prosim podivejte na 4.1.3, 4.1.4)
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| Po dokoncéeni zapojeni, zkontrolujte:

Ze je zapojeni spravné a shodné se schématem zapojeni. Konektory jsou ve spravné poloze.
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4.1.1. Hlavni rozvody

e zapojeni hlavniho obvodu
Jistic
Ujistéte se, Ze jste vloZili MCCB do napajeni (L, N), pro usnadnéni udrzby a ladéni.
- Vyberte MCCB o kapacité 1.5 ~2.0krat neZ je jmenovity proud kapacity fizeni
- MCCB casova funkce by méla plné brat ohled na casové funkce ochranného pretizeni ménice (150%
jmenovitého vystupniho proudu, 2 minuty).
AC vstupni tlumivka
V hlavnim obvodu vstupni strany, je doporuceno nastavit AC vstupni tlumivku, kterda midze zvysit ucinik na
vstupni strané a efektivné eliminovat vysokou shodu vstupni strany. MuiZe chranit usmérnovaci mustek a
eliminovat nerovnovahu vstupniho proudu zplsobenou nevyvazenosti mezi rdznymi aktualnimi fazemi.
Zapojeni svorkovnice

L, N,PE vstupniho napdjeni ze sité musi byt pfipojeno ke svorkam L, N, PE v kontrolnim panelu.

e zapojeni vystupnich signalt
V hlavnim obvodu na vystupni strané, upozorfiujeme na nasledujici problémy:
P¥ipojte fizeni motoru
prosim pfipojte odpovidajicim zpGsobem: Vystupni terminaly fizeni U, V, W, PE a prodluZovaci linky motoru U,
V, W, PE.
Zakazuje se propojovat dodavany vykon do vystupniho termindlu — POZOR!!!!
Prosim, nepfipojujte napdjeci kabel L / N na vystupni termindly U, V, W. PFidavani napéti na

vystupni termindl mdzZe poskodit souéastky uvnitf jednotky.

Nedotykejte se vystupniho terminalu, nesmi byt Zadny kontakt mezi vystupnim kabelem a fidicim krytem, jinak

dojde k Urazu elektrickym proudem a mize nastat zkrat.

Nepfipojujte fazovy konektor elektrolytického kondenzatoru LR/RC a filtr na odstranéni Sumu do vystupniho
obvodu. Zafizeni by mohlo zpUsobit neZadouci vyssi harmonické frekvence a ty mohou zapficinit poskozeni
zafizeni.

Zakazuje se pouZivat spina¢ magnetického stykace (MC) pro ovladani motoru.

PFi nastaveni magnetického stykace (MC) mezi fizenim a motorem, neni povoleno zapinat / vypinat béhem
provozu motor. Pfi nastaveni magnetického stykac¢ (MC) do pozice ON, pfi provozu bude existovat velky proud
protékajici z fizeni. Spinaci MC povede nadproudovou ochranu fizeni.

Indukéni ruseni -jeho tprava

Potlacujici feSeni indukcniho ruseni z vystupni strany.

- pfipojte vSechny kabely ke kovové uzemnovaci trubce

- udrZujte vzdalenost nad 30 cm od signalnich kabeld, indukéni ruseni bude redukovano.
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Radiové ruseni — jeho uprava
Radiové ruseni se stava ve vstupnich a vystupnich kabelech a krytu tizeni. Nastavte filtr pro odstranéni Sumu na

vystupni strané a upravte stinéni uvnitf kovové skiiné fizeni — toto pomUze snizit ruseni.

Vzdalenost zapojeni mezi fizenim a motorem
Pokud je wvzdalenost pii zapojeni prilis dlouhé, zvySuje se svodovy proud z privodu.

Navic, zvysi se vystupni proud obvodu Fizeni, ktery mlze pfinést neptiznivé G¢inky na dalsi pfistroje.

4.1.2. Zapojeni Cidla

Kvalita pulzniho signalu ze snimace je duleZitd pro systém, aby bylo dosazeno bezvadného chodu. Kontrola je
nutna pred ladénim.

- trvald instalace snimace, spravné a spolehlivé zapojeni

- signalni kabel enkodéru a silné elektrické obvody musi byt uspofadany v rozdilnych drazkach, aby se zabranilo
ruseni.

- je lepsi pripojit kabel enkodéru pfimo do zatizeni. V pripadé, ze kabely nejsou dostatecné dlouhé a jsou
potrebné prodluzovaci kabely; je nutné je spojit pajenim a dostatecné izolovat od sebe.

- kryti enkodéru je nutné pfi zapojovani na konci fizeni.

- jsou dva typy enkodéru, vystup s otevienym kolektorem a dvoj¢innym vystupem, miZe byt pouZito (pracovni
napajeni 24V). Zapojeni vystupu s otevienym kolektorem pulsniho enkodéru na je na obrazku 4-2, a dvoj¢innym

vystupem pulsniho enkodéru na obrazku 4-3.
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Obrazek 4-2 Zapojeni vystupu s otevienym kolektorem pulsniho enkodéru
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Obrazek 4-3 Zapojeni vystupu s dvoj¢innym vystupem pulsniho enkodéru

4.1.3. zapojeni vstupu

Rizeni izolovaného vstupu pies optodleny. MiZe byt pouZito interni napéjeni. (doporucené napajeci napéti je
DC24V). Externi napajeci zdroj mize byt také pouZit (pozor na pozadavky elektrické specifikace).

Podpora Ctyf rezimU uZivatelského rozhrani:

- Tovarni nastaveni: je interni napdjeni v rezimu se spoleénym emitorem. Propojky uvnitf jednotky jsou
oznaceny jako S1, S2,S3. Piny 2,3 u S1 a S2 jsou spojeny a u S3 jsou rozpojeny. V tomto okamziku, spolec¢na
svorka je OV.

- jestlize se pouziva interni napdjeni v rezimu se spoleénym kolektorem, pak S1, S2 na hlavni desce fizeni by
méli mit propojené piny 1,2. S3 neni spojeny. V tomto okamziku, spolec¢nd svorka je 24V.

- jestlize se pouziva externi napdjeni se spole¢nou anodou, pak S1,52 na hlavni desce nesmi mit spojené piny.
S3 ma spojené piny 1,2. V tomto okamziku, spole¢ny terminal ma kladné externi napajeni 24V.

- jestlize se pouziva externi napdjeni se spolecnou katodou, pak S1,52 na hlavni desce nesmi mit spojené piny.

S3 ma spojené piny 1,2. V tomto okamZiku, spolecny terminal ma negativni externi napdjeni.
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4.1.4. zapojeni vystupu

Pozice signalu a zablokovani vstupniho signalu SPDT Relay, které miZeme rozdélit do normalniho otevieni a
normalniho zavreni. Zapojeni miZe souhlasit s poZadavky. Chybny opakujici vystupni signdl se normalné otevie
SPST.

| NEZAPOJUJTE NAPAJECI TERMINAL DO TOHOTO SIGNALOVEHO TERMINALU !

4.1.5. kontrolni zapojeni

| PRED KOMPLETNIM ZAPOJENIM SI PRECTETE NASLEDUJICI!

- zda je zapojeni spravné a souhlasi dle schématu zapojeni

- Zda konektory jsou ve spravné poloze.

- Zda drat z terminalu je propojen s jinymi terminaly.

- Zda hodnota odporu mezi tfifazovym kabelem a uzemnovacim kabelem je nekonecna.

- Zda hodnota odporu mezi nasledujicimi termindly a uzemnénim, je nekoneéna:

a) mezi L, N a uzemnénim terminalu; b) mezi U, V, W a uzemnénim terminalu; c) mezi enkodérem 24V, 0V, A,
B, Z a uzemnénim terminalu

4.2. LADENI
Tato ¢ast popisuje a vysvétluje zakladni kroky ladéni a nastavovani parametrl pro ty, ktefi vyberou vytahovy

dverni operator fidici série, ktera tvori dverni systém. Ladici proces:

Obrazek 4-9 ukazuje normalni ladéni. Za okolnosti, Ze vnéjsi okruh a mechanickd montaz je v misté, kde se bude

Qtvrd’te spravné zapojeni a spolehlivoD

Potvrdte parametry motoru a enkodéru

v

Potvrdte zapojeni sekvence motoru a enkodéru

|

Sitka dvefi samospousténi

v

Upravte parametry, podle vlivi na otevirani a zavirani dveri

¢

Obrazek 4-9 Kroky ladéni pro fizeni dveiniho operatoru
| KdyZ zacnete ladit dverni systémy na misté, musi byt vytah v udrzovaném stavu!

ladit fizeni dvefi.
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- krok 1: Potvrdte spravné zapojeni a spolehlivost
Zapojeni v souladu s pozadavky uvedenymi v bodu 4.1. a zkontrolujte vSechny polozky v souladu s nafizenim o
kontrole polozek v 4.1.5.
- krok 2: Potvrdte parametry motoru a enkodéru
Parametry motoru a enkodéru musi byt kontrolovany pfed ladéni.
P02.00: Ovérte velikost motorl, které jsou pouzivany (Single asynchronni motor: P02.00 = 0; dudlni
asynchronni motor: P02.00 = 1);
P03.00: Ovéfte enkodérovou specifikaci a parametry (vychozi nastaveni je P03.00 = 4), v souladu s aktudini
situaci enkodéru.
- krok 3: Potvrdte zapojeni sekvence motoru a enkodéru
Nastaveni fidici jednotky jako ovladaci panel v reZzimu (zejména, P01.00 =1), v rozhrani stavového kédu P00.00,
zmacknéte o
- provadi otevirdni dvefi a stisknéte o provadi zavirani dvefi. Pfi této zkouSce je nutno odpojit
konektor vstupl IN+-IN4 na vytahovy dverni operator.

e  Pokud skutecny smér pohybu dvefi se nachazi naproti vySe uvedené akce, zaménte libovolny ze dvou

kabeld motoru.
e  Pokud jsou dverfe oteviené a zaviené kontrolky jsou v opaéném sméru nez skute¢nému sméru pohybu,
pak vymérite kabel A a B encodéru.

I Pokud je zapojeno spravné, pak mlize normalné provadét otevirani a zavirani dvefi.
- Krok 4: Sitka dveii Samospousténim.
V rezimu ovladani panelu nastavte P01.00 = 1, pak nastavte parametr P03.02 = 1 a zadejte ENTER. Dvefe se
zaCnou samospoustét: prvni se dvere zaviou; pak se oteviou a zase zaviou. Kdyz P03.02 se automaticky zméni
na 0, bude samospousténi dokonceno. Pfi tomto testu je nutné odpojit konektor vstupd (IN 1 — IN 4). Po
ukonceni nastaveni Sirky dvefri je nutné vratit parametr (PO1.00) do vychoziho nastaveni tj. P01.00 = 0 a pfipojit
konektor vstupt (IN 1 — IN 4). Na panelu by méla svitit signalizace MODE. Kontrola dat Sifky dveri se provadi
pres P03.03 & P03.04. Jestlize samospousténi selhalo, fidici jednotka posle varovny signadl a je nutné ho
restartovat.
! Dusledkem urcitych ddvodd, jako je treba sklouznuti pdsu, se mohou udaje kontroly Sitky dveri pfi
samospousteni vyrazné lisit od skutecnych dat. Proto se musi provést ndsledujici kroky k potvrzeni dat Sitky dveri
samospoustenim: jednotku vypnéte, drite dvere v poloze zavreni, pak ji zapnéte, pomalu vytdhnéte dvere do
pozice otevreno a pozorujte tudaje P00.05 a P00.06 a v pfipadé, Ze udaje se velmi lisi od samospousténi,
napriklad pds a dalsi dily je nutné zkontrolovat jejich serizeni a zda splruji poZadavky pro samospousténi. Po
potvrzeni, Ze Zddné abnormality nenastaly, zacnéte samospousténi jesté jednou.!
- Krok 5: Upravte parametry, podle vlivii na otevirani a zavirani dvefi
Prosim ladté parametry pro otevirdni a zavirani dvefi podle téchto bodu:
! - Kdyz samospousténi bude dokoncéeno, pak fizeni bude zaznamenavat data Sirky dvefi automaticky.
- jestlize jej zapnete, oteviraci nebo zaviraci signal bude aktivovan, dvefe se pomalu oteviou a pak pomalu

zavrou, pouze tehdy, kdyZ budou dvere Uplné zavieny nebo otevieny — pak muiZe systém fungovat normalné.
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- v rezimu ovladani panelu, externi signal ladéni dverniho systému — otevirani a zavirani neni platny, proto se
doporucuje, aby se to provadélo v panelovém reZimu. Po dokonceni ladéni v panelovém reZimu, bude operacni
dverni systém v terminalovém rezimu.

- Pokud nejsou parametry nastaveny spravné, nastavte P01.14 = 21, a tim jsou vSechny parametry nastaveny na
vychozi hodnoty.

Regulace rychlosti zavirani dveri

Rychlost zavirani dvefi je ovliviiovana predevsim prostrednictvim P05.09 (nejvyssi rychlost zavirani dveti). Doba
zavirani dvefi bude zkracena zvySenim hodnoty parametru P05.09.

Pokud dojde k ndrazu dvefi, snizte P05.10 (nizka rychlost zavirani dvefi) a zvyste P05.11 (brzdnou vzdalenost
zavirani dveri);

Pokud se dvere zcela neuzaviou nebo se zaviraji slabé, pak zvyste P05.13 (povrchova cesta zavirani) a P05.14
(plaziva rychlost zavirani); Pokud je tato vzdalenost pfilis dlouha nebo se Sachetni dvefe Uplné nezaviou, snizte
P05.11 (bod brzdné vzdalenosti zavirani dvefi).

Regulace rychlosti otevirani

Rychlost otevirani dvefi ovliviiuje predevsim parametr P04.09 (vysoka rychlost otevirani dvefi), zvySte P04.09,
Cas otevirani dvefri se zkrati;

Pokud je povrchova vzdalenost pfilis dlouhd, snizte P04.11 (bod brzdné vzdalenosti otevirani dvefri);

Pokud pred kompletnim otevienim dvefi dojde k vibracim, zvyste P04.11 (bod brzdné vzdalenosti otevirani
dvefi); pficemz odpovidajicim zplisobem nastavte P04.10 (konec¢na nizka rychlost otevirani dveri);

Dojde-li béhem otevirani dvefi k ndrazu dverniho jezdce, pak zvyste P04.00 (pocatecni vzdalenost otevirani
dveri).

Regulace to¢ivého momentu

Zkontrolujte P06.01 (tocivy moment otevirani dvefi) a P06.06 (tocivy moment zavirani dvefi), abyste dosahli
toCivého momentu pro limit otevirani dvefi a limit zavirani dvefi. Pokud dojde k abnormalnimu narazu dvefri,
sniZte toCivy moment otevirdni €i zavirani dvefi. Nejde-li dvefe otevfit nebo zavfit v pIném rozsahu, zvyste
toCivy moment otevirdni ¢i zavirdni dvefi;

Zkontrolujte P04.13 (vzdalenost hrani¢niho bodu otevirani dvefri), P05.12 (vzdalenost hrani¢niho bodu zavirani
dvefi), abyste zménili limit otevirdni a zavirani dvefi vystupniho relé;

! Pozndmka: pro dverni systémy, které jsou zrovna vydané z tovdrny, je tfeba drdty znovu skontrovat. Z tohoto
davodu, kroky 1/3 mizZe byt pfeskocen; kdyZ motor nebo fizeni bylo zménéno, nebo drdty byly zménény, tak

vSechny uvedené kroky 5 kontrol musi byt provedeny znovu.
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5. LADENi PANELU

5.1. Pfehledny vykres
Prehledny vykres ladiciho panelu EOP je zobrazen nize. Sklada se ze Ctyr stavovych kontrolek, displeje

s pétimistnymi Cervenymi segmenty a Sesti tlacitky

)oor )OOoTr
Mode Door Door Error

open :jln\»\- MODE OPEN CLOSE FAULT = I ]
Status light
REZIM OTE\V/I?ENI'ZAVRVEINI' CHYBA ® ® i w ~ LED kontrolky
DVERI DVERI
segment display

SEGMENTOVY DISPLEJ

up key
TLACITKO- NAHORU
Right key/door close key
PRAVE TLACITKO / TLACITKO NA
ZAVIRANI DVERI
Confirm ke y

POTVRzUJICi TLACITKO

Left key/door open key

LEVE TLACITKO / TLACITKO NA OTEVIRANI

Cancel key
STORNOVACI TLACITKO
Ll\ YWTIITW .iI\,i }-.('\

TLACITKO DOLU

Cty#i stavové kontrolky se skladaji s reZimového indikdtoru (ukazatelu), indikator otevieni dvefi, indikator
zavreni dvefi, indikator poruchy. Pétimistni segmentovy displej se pouziva pro zobrazeni ladicich informaci.

Klicova deska se sklada ze ¢tyf smérovych Sipek, stornovaciho a potvrzujiciho tlacitka.

Pfi ladéni tohoto panelu, miZete realizovat nasledujici funkce:

- Skuteény cas prohlizeného stavu parametrli (skupina P0O0), prochdzeni nebo revidovani systémovych
parametrl (skupina PO1-P09)

- Prihlasovaci heslo a Uprava parametr(: po zadani spravného hesla mizZe uZivatel prohlizet nebo revidovat
systémové parametry, prochdazet historii zaznam( o poruchach a revidovat heslo. Poc¢atecni heslo je:1234
-Skutecny €as zobrazeni informace o poruse: Pokud ndhle dojde k poruse, bude informace na displeji v redlném
Case, ktery mlzZe byt ignorovan zmacknuti stornovaciho tlacitka (Cancel key).

- P01.00=1, stisknéte tlacitko ,Levé tladitko” dvefe se oteviou, pustte tlaéitko pro zastaveni otevirani.

- P01.00=1, stisknéte tlacitko ,Pravé tlacitko” dvefe se zaviou, pustte tladitko pro zastaveni zavirani.

- P01.00=5, zmacknéte tlacitko , Levé tlacitko” k dosazeni invertorovému rezimu fizeni.

- P01.00=2, dosazenim externiho MODBUS komunikaéniho rezimu ovladani (EOP nebude hrat zadnou funkci

v tomto momenté, pokud neni zapnuté v napajeni).
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5.2. funkce displeje
Ladici panel ma nékolik zobrazeni rozhrani, véetné EOP verze softwaru, status funkcéniho kddu, stavovy
parametr, pfihlasovaci heslo, funkéni kdédovaci systém, systémové parametry, revize, vredlném Ccase

upozornéni na poruchy

Verze softwarového rozhrani Realny éas - softwarového rozhrani

E1031 Err01

JAN
V

> P00.00 > P00.01 > P00.16 > PL
Status funkéniho kédu - [ E— -
Rozhrarjl confirml *cancel “ confirml *cancel confimi cancel ; confirml * cancel
Stavové parametry £ £ £
. e s coniirm S conriirm - coniirm
Rozhrani parameter p{ parameter | = ° | parameter » Password: 1234
value value value
|> o | confirm
s . A
s s = P10.00 P03.00 1« > P02.00 > PO1.00
Rozhrani | '—<—> —<]>
confirm y Tcancel confirm l Tcancel confirm cancel confirm i Tcancel
SyStemoYe parametry parameter parameter parameter parameter
Rozhrani value value value value
e
Revizové parametry confirm l Tcancel confirm l Tcancel confirml cancel confirm cancel
Rozhrani e 5 %% WG
revision revision revision revision
value value value value
CONFIRM = POTVRZUIJICI TLACITKO CANCEL = STORNOVACI TLACITKO
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Displej Popis displeje

parametrl

Rozhrani systémowvych

Hodnota parametru odpovidajci
systémoveé funkci kodu P0O1.00

Rozhrani revize

Udaje vstupniho rozhrani (kdyz je
vykonavana funkce jako prihlasovaci hesl
nebo revize parametrd)

Rozhrani skute¢ného
¢asu hlaseni chyby

Skutecny cas hlaseni chyby (ignoruje se
chyba kédu displeje podle zaviraciho
klice)

Rozhrani
10 statusu

Vstupni
status
rozhrani

CtyFi vstupy:

1. Otviraci vstup

2. Zaviraci vstup

3. pomalu zaviraci vstup

4_zadany vstup

Pokud desetinna tecka v pravém dolnim
rehu sviti, vstupni signal plati (oteviraci
signal je platny tomto prikiadu)

. _I T
U
L

Vystupni
status
rozhrani

Ctyfi vstupy:

1. Otviraci limitni signal vystupu

2. Zaviraci limitni signal vystupu

3. blokovaci signalni vystup

4. chybny signaini vystup

Pokud desetinna tecka v pravém
dolnim rohu sviti, vystupni signal plati
(zaviraci limitni signal je platny tomto
prikladu)

5.3. Klicové funkce

Levé

tlacitko

»ReZim panelu” (P01.00=1), ve statusové funkci kédové rozhrani, stalym stisknutim levého tlacitka
otevrete dvere, a uvolnénim tlacitka zastavite otevirani.

Ménic¢ reZzimu (P01.00=5), ve statusové funkci kédové rozhrani, stisknéte jednou tlacitko vlevo,
aby se motor rozbéhl, stisknéte opét pro zastaveni motoru.

V rozhrani ,pfihlasovaci heslo”, levé tlacitko realizuje levy posun pro zménu hodnoty hesla.

V rozhrani ,funkéni kédovaci systém®”, levé tlacitko umoznuje prepinani kédu funkéni systémové
skupiné.

V rozhrani ,parametry modifikace”, levé tlacitko realizuje levy posun polohy pro zménu hodnoty.

Pravé

tladitko

»,Rezim panelu” (P01.00=1), ve statusové funkci kddové rozhrani, stadlym stisknutim pravého
tladitka otevrete dvere, dvere se zacnhou zavirat.

V rozhrani ,pfihlasovaci heslo”, pravé tlacitko realizuje pravy posun pro zménu hodnoty hesla.

V rozhrani ,,funkéni kddovaci systém®, pravé tlacitko umoziuje prepinani kodu funkéni systémové
skupiné.

V rozhrani ,parametry modifikace”, pravé tlac¢itko umoznuje posun polohy pro zménu hodnoty.
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Tladitko Ve statusové funkci kddové rozhrani, stisknéte tlacitko nahoru a tim postupné zvysujete stav kodu funkce.
nahoru V rozhrani , ptihlasovaci heslo“, tlacitko nahoru realizuje funkci zvySovani zmény hesla.
V rozhrani ,funkéni kddovaci systém®, tlacitko nahoru umoznuje zvySovani kédu ve funkéni systémové
skupiné.
V rozhrani ,,parametry modifikace”, tlacitko nahoru umoznuje zvySovani zmény hodnoty.
Tladitko Ve statusové funkci kodové rozhrani, stisknéte tlacitko doll a tim postupné snizujete stav kddu funkce.
dolt V rozhrani ,pfihlasovaci heslo”, tlacitko doll realizuje negativni cyklus hodnoty.
V rozhrani ,funkéni kddovaci systém®, tladitko dold umozZnuje snizovani kddu ve funkéni systémové skupiné.
V rozhrani ,parametry modifikace”, tlacitko dolli umozZniuje snizovani i zmény hodnoty.
Potvrzujici | V rozhrani ,status funkéniho kédu“ stisknéte potvrzujici tladitko pro vstup do rozhrani ,systémové
., parametry“
tlacitko , . oy s , . .
V rozhrani ,,status funkéniho kodu“ stisknéte potvrzujici tlacitko pro vstup do rozhrani ,, systémové
parametry” jez jsou odpovédné dalSimu rozhrani , funk¢ni kddovaci systém*“
V rozhrani , prihlasovaci heslo”, zmacknéte potvrzujici tlacitko pro vstup do rozhrani ,,zadani hesla”
V rozhrani ,,zadani hesla“, zmacknéte potvrzujici tlacitko pro vstup do rozhrani ,funkéni kédovaci
systém“(pokud je heslo v poradku)
V rozhrani , funkéni kddovaci systém*”, zmacknéte potvrzujici tlacitko pro vstup do rozhrani , stavové
parametry“
V rozhrani ,,systémové parametry” zmacknéte potvrzujici tlacitko pro vstup do rozhrani ,parametry
modifikace”.
V rozhrani ,parametry modifikace” zmacknéte potvrzujici tlacitko pro kompletni modifikaci a vstup do
dalsiho rozhrani ,, funkéni kédovaci systém®.
Stornovaci | V rozhrani ,parametry modifikace” zmacknéte stornovaci tlacitko pro vystup a vstup do rozhrani ,systémové
tlatitko parametry”.
V rozhrani ,systémové parametry, zmacknéte stornovaci tlacitko pro vystup, a vstup do rozhrani ,,funkcni
kodovaci systém”
V rozhrani ,, funkéni kédovaci systém*“, zmacknéte stornovaci tlacitko pro vystup a vstup do ,,status funkéniho
kodu”
V rozhrani ,zména hesla“ zmacknéte stornovaci tlacitko pro vystup a vstup do rozhrani P0.00 ,,status
funkéniho kédu“

5.4. Provoz

Klicové funkce jsou nasledujici:

1) Proces zapnuti

Softwarové verzové Cislo se zobrazi (naptiklad E1042), pokud bude zapnuto. Pokud se on-line nezdafi, verzové

Cislo se zobrazi na displeji, coZz znamena, Ze bude pod on-line pfipojenim. Pokud je online dokonceno, mize

prohlidka zacit. Pokud bude existovat chyba, tak se v redlném case zobrazi chybovy kéd na displeji, a poruchova

kontrolka bude blikat. Pokud nebude zadna chyba nalezena, bude potreba vlozit rozhrani P00.00 ,status

funkéniho kédu”.

Errxx

E1042 P00. 00

chyba
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2) ProhliZeni stavovych parametrd

Napfriklad zkontroluje se stav parametrd odpovidajicich P00.03 statusu funkéniho kédu:

P00. 00

A

-

Vv

3) zadani hesla

P00. 01

confirm

P0O. 02 ———{P00. 03

e
-

312

cancel

Tlacitky ,nahoru —dolu” se pfihlasite do PL, stisknéte potvrzujici tlaitko pro vstup na editaci stavu blikajicimi

Cislicemi. V tomto okamZiku zadejte vstupni heslo 1234 klavesnici a stisknéte tlacitko pro potvrzeni, aby se

uskutecnil prihlasovaci proces (funkéni kédovaci systém P01.00 se zobrazi po ptihlaseni):

PL > - » P00. 00
A
potvrzeni Storno
cancel confirm cancel cancel cancel cancel
confirm /\ Q A
0 — 0 — | —p 04 — 34
| <
confirm A A cancelh
P01. 00 |¢— 1234 (4— 0234 - 234 |- 034
cancel cancel cancel
.

4) Systémové parametry prohliZzeni a uprav

Po Uspésném prihlaseni, vyberte

@ @ @ ® Ctyfri tlacitka pro kontrolu ,, funkéniho kédovaciho

systému”. Stisknéte tlacitko potvrzeni, které zkontroluje odpovidajici ,,systémové parametry”. V tomto

prikladu, zkontrolujte hodnotu parametr( odpovidajici P01.00 (displej zobrazuje napftiklad 0).

potvrzeni
confirm

PO1. 00

—>

storno.
cancel

g
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Zména P01.00 hodnot parametr( od O do 4:

A

PO1. 00

confirm
—>|

g

cancel

T

Flashing Flashing
confirm
1 A confirm
0 F——» I
-
cancel
cancel v

PO1. 01
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6. FUNKCNi PARAMETRY

6.1. Seskupeni funkénich parametri

P0OO — STAV PARAMETRU PO1 — ZAKLADNi PARAMETRY
P02 — PARAMETRY MOTORU P03 — PARAMETRY ZAVIRACIHO ENKODERU
P04 — OTEVIRACI PARAMETRY PO5 — ZAVIRACI PARAMETRY

P06 — OTEVIRACI VEDLEJSi PARAMETRY P07 — PARAMETRY NASTAVEN{ TERMINALU
P08 — RIDICI VYKONE PARAMETRY P09 — PARAMETRY FUNKCNIHO VYLEPSENI
P10 — ZAZNAM PORUCH

6.2. SEZNAM FUNKCNiICH PARAMETRU

“o” : Znamena to, Ze parametr nesmi byt zménén bez ohledu na to zda motor bézi ¢i ne.

“” : Znamena to, Ze parametr mlZe byt zménén bez ohledu na to zda motor béZi i ne.

“” : Znamena to, Ze parametr miZe byt zménén jen pokud je motor zastaven

Funk¢ni Funkéni Nejmensi | Nastaveniz Zména

Popis Rozsah nastaveni

skupina kod jednotka tovarny nastaveni
P00.00 | Zpétna vazba rychlosti - 0.01Hz - °
P00.01 | Referencni rychlost - 0.01Hz - °
P00.02 | odchylky rychlosti - 0.01Hz - °
P00.03 | Napéti DC sbérnice - v - °
P00.04 | Vystupni proud - 0.01Hz - °
P00.05 | Sitka dveFi — nizky bit - - - °
P00.06 | Sitka dvefi — vysoky bit - - - °

POO

P00.07 | Aktudini pozice nizkého bitu - - - °

Stavové
P00.08 | Aktualni pozice vysokého bitu - - - °

parametry

P00.09 | Vystupni napéti - v - °
P00.10 | Stav vstupniho signalu - - - °
P00.11 | Stav vystupniho signélu - - - °
P00.12 | Teplota chladice - 1°C - °
P00.13 | Softwarova verze - - - °
P00.14 | Maximalni napéti DC sbérnice - v - °
P00.15 | Minimalni napéti DC sbérnice - v - °
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Funkénf Funkéni Nejmensi | Nastaveniz Zména
Popis Rozsah nastaveni
skupina kod jednotka tovarny nastaveni
P01.00 | Provozni pokyn k vybéru 0: Terminalovy rezim 1 0 ¥
1: Panelovy rezim
2: MODBUS
komunikacni rezim
PO1 3:CAN komunikaéni
Zakladni rezim (zadany)
parametry 4: Demo rezim
5. Univerzalini fizeni
P01.01 | Kontrolni rezim 0: vzdalenost ovladani 1 0 *
P01.02 | Maximalni vystupni P2.04~100.00Hz 0.01Hz 50.00Hz *
frekvence
P01.03 | Nizka rychlost — provozni 1.00~10.00Hz 0.01Hz 5.00Hz *
nastaveni
P01.04 | Provozni nastaveni sméru 0:stejné nastaveni 0 D¢
sméru
1: Opacné nastaveni
sméru
PO1 P01.05 | Nosna frekvence 5~15kHz 1kHz 8 kHz ¥
Zakladni P01.06- | Zadané parametry °
P01.13
parametry  'pgy 14 | parametry inicializace 0: Zadna operace 1 0 *
21: Obnoveni nastaveni
z vyroby
P01.15 | Manuadlni zastaveni 0: Zadna operace 1000 0 *
1000: nucené zastaveni
2000: Obnoveni
normalni funkce
P02.00 | Vybér motoru 0: indukéni motor 1 0 °
1:dudlini indukéni motor
P02.01 | Zadéano 1~750W 1w °
P02
P02.02 | Zadano °
Motorové
P02.03 | zZadano 0.20~2.50A 0.01A 1.10A °
parametry
P02.04 | Zadano 1.00Hz~99.99Hz 0.01Hz 50.00Hz °
P02.05- | Zadano °
P02.15
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Funkénf Funkéni Nejmensi | Nastaveniz Zména
Popis Rozsah nastaveni
skupina kod jednotka tovarny nastaveni
P03.00 | pocet pulsli enkodéru na 0~9999 1 4 ¥
otacku
P03.01 | Sitka dvefi automatické 1.00~15.00Hz 0.01Hz 3.00Hz *
urceni rychlosti
P03 P03.02 | Sitka dvefi automatické 1:uvolnéni 1 0 *
Enkodérové umoznéni urceni (pod P01.00=1)
parametry | P03.03 | Sifka dvefi — nizky bit 0~9999 1 95 ¥
P03.04 | Sitka dvefi — vysoky bit 0~9999 1 0 *
Sitka dvefi
=P03.04*10000+P03.03
P03.05- | Zadano °
P03.15
P04.00 | OD nastartovani vzdalenosti 0~65535 1 12 *
P04.01 | OD nastartovani ACC ¢asu 0.1~20.0s 0.1s 0.2s *
P04
P04.02 | OD nastartovani rychlosti 0~15.00Hz 0.01Hz 2.50Hz *
OD’s
P04.03 OD ACC ¢as 0.1~20.0s 0.1s 1.2s *
parametry
P04.04 | Pocatecni ¢as "S" tvaru 10%~50% 1% 40% w
krivky v OD ACC procesu
P04.05 | Rostouci doba "S" kfivky 10%~50% 1% 40% *
OD ACC procesu
P04.06 | OD DEC ¢as 0.1~20.0s 0.1s 0.6s *
P04.07 | Pocatecni ¢as "S" tvaruv 10%~50% 1% 40% *
OD DEC procesu
PO4 P04.08 | Upusténi ¢asu "S" tvaru 10%~50% 1% 40% *
OD’s kfivky v OD DEC procesu
arametr
P Y ["p04.09 | OD Vysokorychlostni 0~P01.02 0.01Hz 1500z | %
P04.10 | Nizka rychlost v OD 0~15.00Hz 0.01Hz 2.50Hz *
ukoncovaci fazy
P04.11 | OD DEC vzdalenost bodu 1~65535 1 33 *
P04.12 | OD limitni vzdalenost bod(l | 1~P04.11 1 8 *
P04.13- | Zadané parametry °
P04.15
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Funkénf Funkéni Nejmensi | Nastaveniz Zména
Popis Rozsah nastaveni
skupina kod jednotka tovarny nastaveni
P05.00 | CD nastartovani vzdalenosti 0~65535 1 8 *
P05.01 | CD nastartovani ACC casu 0.1~20.0s 1.0s 0.1s *
P05.02 | CD nastartovani rychlosti 0~15.00Hz 0.01Hz 2.50Hz *
P05.03 CD ACC cas 0.1~20.0s 0.1s 0.8s *
P05.04 Pocatecni doba CD ACC"S" 10~50% 1% 40% *
tvaru krivky
P05.05 Rostouci doba CD ACC"S" 10~50% 1% 40% ¥
tvaru krivky
P05.06 | CD DEC cas 0.1~20.0s 0.1s 0.6s *
PO5 P05.07 Pocatecni doba CD DEC"S" 10~50% 1% 40% D¢
CD’s tvaru krivky
parametry P05.08 Upusténi ¢asu CD DEC"S" 10~50% 1% 40% D¢
tvaru krivky
P05.09 | CD vysokorychlostni 0~P01.02 0.01Hz 12.00Hz *
P05.10 | CD nizka rychlost 0~15.00Hz 0.01Hz 1.20Hz *
P05.11 | CD DEC vzdélenost bod( 1765535 1 38 *
P05.12 | CD limitni vzdalenost bodl 1~ P05.11 1 10 *
P05.13 | CD pliziva vzdalenost 1~ P05.12 1 8 *
P05.14 | CD pliziva rychlost 0~50.00Hz 0.01Hz 3.50Hz *
P05.15 | PliZivé zavirdni DEC 1~P05.13 1 4 *
vzdalenosti bodu
P06.00 | OD spousténi krouticiho 10,0% ~ 100,0% 0.1% 60.0% *
momentu (jmenovity momentu
motoru)
P06.01 | OD zadrzovaci to¢ivy moment | 20.0%~100.0% 0.1% 60.0% *
(jmenovity momentu
motoru)
P06
Pomocné
P06.02 | maximalni limit momentu 30.0%~150.0%(jmenovi | 0.1% 100.0% *
parametry
motoru ty momentu motoru)
P06.03 | OD limit kone¢ného 20.0%~100.0%(jmenovi | 0.1% 50.0% *
zadrZovaciho tocivého |
ty momentu motoru)
momentu
P06.04 | Doba prepnuti OD pfidrzného | 0.1~60.0s 0.1s 2 .0s *

momentu k zavérecnému

tocivému momentu
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Funkéni Funkéni Nejmensi Nastaveni z Zména
Popis Rozsah nastaveni
skupina kod jednotka tovarny nastaveni
P06.05 | CD spousténi krouticiho 10.0%~100.0%(jmenovi | 0.1% 60.0% *
momentu ty momentu motoru)
P06.06 | CD zadrzovaci tocivy moment | 20.0%~100.0% 0.1% 50.0% *
(jmenovity momentu
motoru)
P06.07 | Maximalni tocivy moment 30.0%~150.0%((jmenov | 0.1% 80.0% *
pro CD .
ity momentu motoru)
P06.08 | Tocivy moment pro CD 10.0%~100.0%( 0.1% 35.0% *
plizivou vzdalenost jmenovity momentu
P06
motoru)
Pomocné
P06.09 | Zavérecny zadrZovaci toCivy 20.0%~100.0%( 0.1% 30.0% *
parametry
moment pro CD limit jmenovity momentu
motoru)
P06.10 | doba sepnuti spinace CD 0.1~60.0s 0.1s 1.0s *
pfidrzenym tocivym
momentem az po koneény
tocivy moment
P06.11 | Vybér krivky 0: Kfivka 1 0 *
1: S kfivka
P06.12- | Zadano
P06.15
P07.00 Filtr termindlu — nastaveni ¢asu | 1~200ms 1ms 20ms *
P07.01 OD omezeni vybéru 0: ReZim 0 hrani¢niho 1 1 *
signalu otevirani dvefi
P07 1: ReZzim 1 hrani¢niho
Parametry signalu otevirani dvefri
. P07.02 CD omezeni vybéru 0: ReZim 0 hrani¢niho 1 1 *
nastaveni signélu zavirani dvefi
terminalu 1: Rezim 1 hrani¢niho
signalu
Zavirani dvefi
P07.03- | Zadano °
P07.15
P08.00 Minimalni vystupni frekvence 0.70~10.00Hz 0.01Hz 0.80 Hz *
P08.01 Nizké napéti 2~100V 1v 35v *
P08 P08.02 Mezifrekvence P08.00~P02.04 0.01Hz 10.00Hz *
Vykonnostni | P08.03 Mezinapéti P08.01~P02.02 v 70V *
parametry P08.04 Nizka rychlost tocivého 0~30%(kompenzujici 1% 5% *

momentu motoru

jakmile je mensi nez

2.00Hz)
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P08 P08.05 Nastaveni odchylky rychlosti 0~10.00Hz 0.01Hz 0.00Hz
Vykonnostni | P08.06- | Zadano
P08.15
parametry
P09.06 Demo rezim OD omezeni 0.1~10.0s 0.1s 3.0s
pfidrzeni ¢asu
P09.07 Demo reZzim CD omezeni 0.1~10.0s 0.1s 3.0s
P09 pridrieni ¢asu
Rozdifené P09.08 | Abnormadlni ¢as zpomalovani 0.1~20.0s 0.1s 0.2s
parametry | pgg 09- | zaddno
P09.12
P09.13 Nastaveni hesla
P09.14- | Zadano
P09.15
P10.00 Nejnové;jsi poruchovy kéd
P10.01 Posledni ale jeden chybovy kéd
P10.02 Posledni ale dvou chybovy kéd
P10.03 Posledni ale tfi chybovy kéd
P10.04 Posledni ale ¢ty chybovy kéd
P10.05 Sbérnice napéti v dobé kdy
doslo k posledni poruse
P10.06 Vystupni proud v dobé
posledni poruchy
P10.07 Provozni frekvence v dobé
P10 posledni poruchy
Zaznam
P10.08 Pozice dvefi v dobé posledni
poruchy
poruchy
P10.09 Vysoka provozni frekvence
P10.10 Nizka provozni frekvence
P10.11 Napéti sbérnice - maximalni
hodnota pfi provozu
P10.12 Napéti sbérnice - minimalni
hodnota pfi provozu
P10.13 Zadano
P10.14 Zadano
P10.15 Zadano
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6.3 Popis funkcnich parametru
P01 ZAKLADNI PARAMETRY
P01.00 PROVOZNI VYBER POVELU
Rozsah: 0: Terminalovy rezim
1: Panelovy rezim
2: MODBUS komunikacni rezim
3: CAN komunikacni rezim (zadano)
4: DEMO rezim
5: Univerzalni fidici rezim
0: Terminalovy rezim: kdyz fidici jednotka pracuje v tomto rezimu, bude pfijimat povely od hlavniho provozniho

systému, jako je OD, CD a LCD fidici jednotka. Logika je nasleduijici;

OD | CD | LCD | Pomalé zavirani dvefi

X X 1 LCD

1 X 0 OD (otevreni dveri)
0 1 0 CD (zavirani dvefi)
0 0 0 Zastaveni (neni na plose)

1: ReZim dverniho panelu. UZivatel m(iZe ladit ovladani. Vstupte do P01.00 a nastavte parametr 1, vystup do

displejového rozhrani P00.00. Zmacknéte o tlac¢itko na CD, a zmacknéte na OD, uvolnénim tlacitka se
zastavi operace.

2: Modbus komunikacni rezim ladéni operatoru pres externi ladici program nebo fizeni operatoru podle tohoto
rezimu.

3: CAN komunikacni rezim (zadano)

4: DEMO rezim je nastaven tak aby predved| a otestoval dvefe v tovarné. Poprvé nastavi provizorni kfivku dvefi
v panelovém reZzimu, poté muZe toto nastavit i po druhé v tomto rezimu. Interval mezi OD a CD muiZete nastavit
v P03.05 a P03.05.

5: Univerzalni rezim. V tomto rezimu zmacknéte levé tlacitku, motor se rozbéhne; zmacknéte tlacitko znovu,
motor se zastavi. Rychlost béhu motoru je nastavena v P01.03, Maximalni pfipustna rychlost je nastavena

v P06.02.

P01.01 KONTROLNI REZIM

Rozsah nastaveni: 0: vzdalenost rezimu fizeni

Rizeni operatoru je provozovano v V/F kontrolnim reZimu se snimacem otacek. Parametry snimace pulsu musi
byt spravné nastaveny tak, aby se zabrdanilo odchylce v Sifce dvefri.

Podle rozsahu kontrolniho rezimu, musi byt uskute¢néno samospousténi a Sitka dvefi by méla byt uloZena
predtim neZ se operator pouziva. Redlny cas pocitani impulsi se pouZivd v procesu. Porovnani pocitané

hodnoty a nastavené hodnoty realizuje zmény rychlosti a mezni polohy manipulace.

30



P01.02 MAXIMALNI VYSTUPNI FREKVENCE

Rozsah nastaveni: Maximalni vystupni frekvence z P2.04 ~ 100.00 je nejvyssi vystupni frekvence povolena
fizenim. Odkazuje na fmax, jeZ je znazornéno na obrazku 6-1. Fbase je jmenovitd frekvence, ktera se také
nazyva zakladni provozni frekvenci, jejiz vystupni frekvence odpovida jmenovitému napéti fizeni. Je-li S zakladni
frekvence nastavena pfilis nizko, bude to zplsobovat prehfati motoru a tim dojde pfi dlouhodobém provozu

k poskozeni motoru. Vbase je obvykle nastavena stejné jako jmenovité napéti pro zatiZzeni motoru.

A

Vbase |- - — — —

Ymad (S TTmmens

I

l
Vmin F——— :
I
I
|

fmin fmid fb fmax

Obrazek 6-1 napéti motoru — diagram frekvence

P01.03 NiZA RYCHLOST — PROVOZNi NASTAVENI

Rozsah nastaveni: 1.00~10.00Hz

Tento funkéni kéd nastavuje rychlost nizkymi otackami. Pfi provadéni pomalého OD, pomalého CD, spousténim
a jinych abnormalit, dvefe budou pracovat na nastaveni rychlosti. Rizeni se spusti pfi nizkych otagkéach, pokud
obdrzi povel od vytahového systému, dokud nedosahne na hranici zavirani nebo otevirani, je-li aktualni Sirka
dvefi stejna jako byla samo-nastavena, pak se teprve bude provadét normalni OD nebo CD.

I pod podminkou, Ze ¢as OD a CD je pfimo od vytahového systému. Hodnota musi byt nizka jak jen to bude

mozné, aby se zabranilo chybé béhem nizkych otacek.

P01.04 PROVOZNi NASTAVENi SMERU

Rozsah nastaveni: O:stejné nastaveni sméru, 1: opacné nastaveni sméru

Smér otaceni motoru Ize nastavit zménim parametru. Pokud je motor zapojen, lze zménit nastaveni sméru
provozu bez odpojeni kabelu.

I Poznamka: je lepsi opétovné zapojit motor nez tento parametr ménit.
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P01.05 NOSNA FREKVENCE
Rozsah nasteveni: 5 ~ 15kHz
To co je vtabulce uvedeno je fidici vykonnostni tendence s nosnou frekvenci. To ukazuje nosnou frekvenci,
ktera bude mit absolutni vliv na hlu¢nost motoru, ale i chlazeni zafizeni, atak dale. Pokud je okolni hluk
hlasitéjsi, nez hluk motoru, nosna frekvence se miize sniZit, coZ by sniZilo teplotu zafizeni. KdyZ se zvysi nosna

frekvence, bude sniZzen hluk. Musi se brat v ivahu zapojeni a sniZeni rychlosti U¢inku.

Nosna Elektromagneticky Harmonicky / Svodovy IPM Nizsi rychlost tocivého
frekvence hluk proud proud momentu

5KHZ Velky Maly Maly Maly

10KHZ

15KHZ maly velky velky velky

P01.14 PARAMETRY INICIALIZACE
Rozsah nastaveni:

0: Zadna operace

21: obnoveni nastaveni z tovarny

Parametry P01.00 P09.12 ~ se vrati na tovarni hodnoty.

P02 MOTOROVE PARAMETRY

P02.00 VYBER MOTORU

Rozsah nastaveni:

0: jeden AC indukéni motor

1: dvou AC indukéni motor

| Pfi zméné parametr(, restartujte fizeni a nastavte mezni hodnota proudu v P06 skupiné.

Poznamka: Je nutné, aby byly dvé sady parametri motoru stejné. Rozdilné motory pracujici dohromady mohou
zpUsobit chybu v fizeni.

P02.02 JMENOVITE NAPETI MOTORU

Rozsah nastaveni: 0 ~ 220V

Tato hodnota parametru odpovida hodnoté jmenovitého napéti motoru. Pfi zméné napajeciho napéti, vystupni
napéti musi byt zménéno na zakladé tohoto parametru.

P02.03 JMENOVITY PROUD MOTORU

Rozsah nastaveni: 0,20 ~ 2.50A

Tato hodnota parametru odpovida hodnoté jmenovitého proudu motoru. Rizeni je chranéné proti pretizeni, na

zakladé tohoto parametru se vztahuje proudové omezeni na ochranu.
P03 ENKODEROVE PARAMETRY

P03.00 POCET PULSU ENKODERU NA OTACKU

Rozsah nastaveni: 0 ~ 9999
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Parametr je ¢islo vystupniho impulsu enkodéru, kdy? motor bé?i na jednu otacku Rizeni nemdze normalné

pracovat, pokud je tento parametr nastaven Spatné.

P03.01 SiRKA DVERI — automatické uréeni rychlosti
Rozsah nastaveni: 1,00 ~ 15.00Hz

Automatické urceni — frekvence nesmi byt pfilis velka, aby nedoslo ke stfetlim u doraz(i dvefi.

P03.02 UMOZNENI URCENI — SIRKA DVERI

Rozsah nastaveni: 0~ 1

KdyZ P01.00 nastavite na 1; nastavte P03.02 jako 1, bude Sitka dvefi automaticky uréena na P03.01. Zavriete
dvere, oteviete dvere, dvere opét zavrete. KdyZ se P03.02 automaticky zapne na 0, automatické urceni je

dokonéeno. Sitku dvefi zkontrolujete pies P03.03 a P03.04.

1'1) Spravné nastavte Cislo enkodérového pulsu (P03.00) pred automatickym uréenim
2) Pfed automatickym uréenim, prosim potvrdte, Ze chod motoru a smér ovladani jsou stejné. Pokud ne,

nastavte P01.04 nebo nevypinejte a zménte libovolné dva vodice motoru na zménu sméru.

3) Pfed automatickym uréenim, prosim potvrdte zapojeni enkodéru. V opacném pripadé dojde k chybé.
P03.03 SiRKA DVERI — NizKY BIT

Rozsah nastaveni: 0 ~ 9999

Tento parametr udava Sitku dvefi automatického urceni nizkého bitu. Tento parametr lze upravovat pfimo, bez
automatického urceni jak je znamo.

P03.04 SiRKA DVERI -VYSOKY BIT

Rozsah nastaveni: 0 ~ 9999

Tento parametr udava nizky bit Sitky dvefi pfed samourcenim. Tento parametr Ize upravovat ptrimo, bez
automatického urceni, jak je to znamo.

Sitka dvefi = P03.04X10000 + P03.03
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P04 PARAMETRY OTEVIRANI DVERI

Pokyny postupu otevirani dvefri:

1) Kdyz je pfikaz k otevieni dvefi aktivni, dverni operator otevre sadu jezdcl pfi pocatecni rychlosti (P04.02) a
Cas zrychleni je P04.01

2) kdyZ dverni operator zjisti, Ze aktualni poloha dvetri pfekracuje pocatecni vzdalenost otevirani dveti (P04.00),
fizeni zvysi rychlost na vysokou Uroven (P04.09) po ¢ase P04.03 a pak pokracuje v otevirani pfi konstantni
rychlosti.

3) kdyZ dverni operator detekuje, Ze aktudini poloha dvefi prekracuje bod brzdné vzdalenosti otevirani dveri

(P04.11), fizeni zpomali rychlost otevirani dvefi na konecnou nizkou rychlost otevirani dvefi (P04.10) po case

A
- e - »
PO4.00 PO4. 11
PO4. 09
P04.12
PO4.02 -+ >
PO4. 10 .
L.

Obrazek 6 — 3 krivka otevirani dvefi

P04.06. Jakmile je zpomaleni dokonceno, Fizeni bézi pti rychlosti P04.10. Kdyz se dvefe dostanou do hrani¢ni
polohy otevirani (P04.12) a motor je zablokovan, fizeni vstoupi do zajisténého stavu tocivého momentu
otevirani a zlstane na hodnoté P06.01. Po P06.04 budou dvere zcela oteviené a poté prejdou do konecného

stavu to¢ivého momentu otevirani.

P04.00 NASTAVENI VZDALENOSTI OTEVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0 ~ 65535

Nastavit aktivni rozsah pocatecni rychlosti

P04.01 NASTAVENI ZRYCHLENT OTEVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 20,0

Nastavte ¢as pro zrychleni rychlosti od 0 do zacatku rychlosti otevirani dvefi
P04.02 POCATECNI RYCHLOST OTEVIRANI DVER(

Rozsah nastaveni: 0 ~ 15.00Hz

Nastavte frekvenci pocatecni rychlost, ktera bude pro otevieni
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P04.03 ZRYCHLENI CASU OTEVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0,1~ 20,0

Nastavte Cas pro otevieni dvefi z pocatecni nizké rychlosti na vysokou rychlost

P04.04 POCATECNI CAS OTEVIRANI DVERI ,,S“ KRIVKY V ZRYCHLENI

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudini pomér mezi akcelerujici kfivkou S v pocate¢nim case a celym zrychlujicim ¢asem
P04.05 ROSTOUCI CAS OTEVIRANI DVERI ,,S“ KRIVKY V ZRYCHLENI

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudini pomér mezi akcelerujici rostouci kfivkou S v po¢atecnim case a celym zrychlujicim ¢asem

P04.06 ZPOMALEN| CASU OTEVIRANI DVERI
Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 20,0

Nastavte Cas zpomalovani z vysoké rychlosti otevirani dvefi na nizkou rychlost

P04.07 POCATECNI CAS ZPOMALUJICI RYCHLOST OTEVIRANI DVERI ,S“ KRIVKY

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudlni pomér mezi otevienim zpomalujici S kfivky z po¢atecniho ¢asu a celkové zpomaleni ¢asu
P04.08 KLESANI CASU ZPOMALUJICI OTEVIRANI DVERI , S“KRIVKY

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudlni pomér mezi otevienim zpomalujici S kfivky z klesajiciho ¢asu a celkové zpomaleni ¢asu
P04.09 VYSOKA RYCHLOST OTEVIRANI DVER]

Rozsah nastaveni: 0,00 ~ P01.02

Nastavte frekvenci otevirani dvefi na vysokorychlostni provoz

P04.10 KONECNA NIZKA RYCHLOST OTEVIRANI DVER(

Rozsah nastaveni: 0 ~ 15.00Hz

Nastavte frekvenci otevirani dvefi na konec¢nou nizkou rychlost

P04.11 BOD BRZDNE VZDALENOSTI OTEVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 1 ~ 9999

Nastavte bod brzdné vzdalenosti otevirani dvefi. Tento krok se vztahuje k maximalni rychlosti a zpomaluje cas.
Dobfe zvolend hodnota miZe zajistit lepsi otevirani dvefi.

P04.12 HRANICN{ POLOHA OTEVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 1 ~ 65535

Nastavte interval pro dostatecné otevieni dvefi.
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Obrazek 6 — 4 ktivka zavirani dvefi

P05 PARAMETRY ZAViRANi DVERI

Pokyny postupu zavirani dvefi:
1) Kdyz je prikaz k zavirani dvefi aktivni, dvefni operator spusti zavirani dvefi pfi pocateéni rychlosti (P04.02) a

Cas zrychleni je P05.01

2) kdyZ dverni operator zjisti, Ze aktudlni poloha dvefi prekracuje pocatecni vzdalenost zavirani dvefi (P05.00),
fizeni zvysi rychlost na vysokou Uroven (P05.09) po ¢ase P05.03 a pak pokracuje ve spousténi pti konstantni
rychlosti.

3) kdyZ dverni operator detekuje, Ze aktualni poloha dvefi prekracuje bod brzdné vzdalenosti zavirani dveri
(P05.11), fizeni zpomali rychlost zaviran dvefi na kone¢nou nizkou rychlost zavirani dvefi (P05.10) po Case
P05.06. AZ dojede sada jezdcl do zavérecné polohy (P05.13), pobéZi konstantni rychlost po zrychleni P05.14 na
abnormalni rychlost. Po pfijezdu na pozici P05.13, zpomali se P05.10 na abnormalni rychlost. KdyZ se dvefe
dostanou do hranicni polohy zavirani (P04.12) a poté je motor zablokovan, prejdéte na tocivy momentem
zavirani dvefi (P06.06). Po dobu drZeni v urcitou dobu (P06.10), posurite se ke kone¢nému to¢ivému momentu

pro zavirani dvefi (P06.09).

P05.00 NASTAVENI VZDALENOSTI ZAVIRANI DVER[

Rozsah nastaveni: 0 ~ 65535

Nastavit provozni rozsah pocatecni rychlosti

P05.01 NASTAVENI ZRYCHLENI ZAVIRANI DVER[

Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 20,0

Nastavte Cas pro zrychleni rychlosti od 0 do zacatku rychlosti zavirani dvefri
P05.02 POCATECNI RYCHLOST ZAVIRAN{ DVER]

Rozsah nastaveni: 0 ~ 15.00Hz

Nastavte frekvenci pocatecni rychlosti
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P05.03 ZRYCHLENT CASU ZAVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0,1~ 20,0

Nastavte Cas pro zavirani dvefi z pocatecni nizké rychlosti na vysokou rychlost

P05.04 POCATECNI CAS ZAVIRANI DVERI ,,S“ KRIVKY V ZRYCHLEN{

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudini pomér mezi zaviraci akcelerujici kfivkou S v po¢ate¢nim €ase a celym zrychlujicim ¢asem
P05.05 ROSTOUCI CAS ZAVIRANI DVERI ,,S“ KRIVKY V ZRYCHLENI

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudlni pomér mezi zaviraci akcelerujici rostouci kfivkou S v poc¢ateénim ¢ase a celym

zrychlujicim ¢asem

P05.06 ZPOMALEN{ CASU ZAVIRANI DVERI
Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 20,0

Nastavte €as zavirani zpomalovani z vysoké rychlosti zavirani dvefi na nizkou rychlost

P05.07 POCATECNI CAS ZPOMALUJICI RYCHLOST ZAVIRANI DVERI ,,S“ KRIVKY

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudlni pomér mezi zavieni zpomalujici S krivky z pocatecniho Casu a celkové zpomaleni ¢asu
P05.08 KLESANI CASU ZPOMALUJICI ZAVIRANI DVERT ,,S“ KRIVKY

Rozsah nastaveni: 10 ~ 50%

Nastavte procentudlni pomér mezi zavienim zpomalujici S krivky z klesajiciho ¢asu a celkové zpomaleni casu
P05.09 VYSOKA RYCHLOST ZAVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0,00 ~ P01.02

Nastavte frekvenci na vysokorychlostni provoz

P05.10 KONECNA NIZKA RYCHLOST OTEVIRANI DVER(

Rozsah nastaveni: 0 ~ 15.00Hz

Nastavte frekvenci otevirani dveti na konec¢nou nizkou rychlost

P04.11 BOD BRZDNE VZDALENOSTI ZAVIRANI DVERI V UKONCOVACI FAZY

Rozsah nastaveni: 1 ~ 65535

Nastavte bod brzdné vzdalenosti zavirani dvefi. Tento krok se vztahuje k maximalni rychlosti a zpomaluje ¢as.
Dobre zvolena hodnota muZe zajistit lepsi zavirani dvefi.

P05.12 HRANICN{ POLOHA ZAVIRANI DVER[

Rozsah nastaveni: 1~ P05.11

Provedte pfrislusné zpracovani pro dostatecné zavirani.

P05.13 Povrchova cesta zavirani dveri

Rozsah nastaveni: 1~ P05.12

Definujte vzdalenost mezi pozici zaviraci sady jezdcU a zaviraci koncovou polohou
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P05.14 Plaziva rychlost zavirani

Rozsah nastaveni: 0 ~ 50.00Hz

Definujte maximalni bézZici frekvenci zaviraci sady jezdcu

P05.15 ZPOMALEN{ VZDALENOSTI BODU ZAVIRACI SADY JEZDCU

Rozsah nastaveni: 0 ~ P05.13

Definujte zpomaleni vzdalenosti zaviraci sady jezdcl. MizZete sniZit sadu jezdcl nastavenim zaviraciho ¢asu
spolecné

s P05.13/P05.14.

P06 POMOCNE PARAMETRY PRO OTEVIRANI A ZAVIRANI DVERI

P06.00 OTEVIRANI DVERI — SPUSTENI KROUTICIHO MOMENTU

Rozsah nastaveni: 10,0 ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Definujte pocate¢ni moment pfi zac¢atku otevirani dvefi, s cilem zajistit lepsi Ucinky zahajeni otevirani

dveri.

P06.01 TOCIVY MOMENT OTEVIRANI DVER(

Rozsah nastaveni: 20,0% ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Urcete koncovy moment otevirani dvefi, aby se zabranilo dopadu

P06.02 MAXIMALNI OMEZEN] MOMENTU MOTORU PRI OTEVIRANI

Rozsah nastaveni: 30,0% ~ 150,0% (jmenovitého momentu motoru)

Definujte maximalni moment za chodu béhem otevirani dvefi

P06.03 OMEZEN KONECNEHO ZADRZOVACIHO TOCIVEHO MOMENTU PRI OTEVIRAN{

Rozsah nastaveni: 20,0% ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Aby se zabranilo prehrati motoru, ktery v dlisledku delsi dobu odblokuje operator. Nastaveni tohoto parametru
by mélo byt tak malé, jak je to jen mozné, ale pfilis maly parametr mize zpUsobit nedostate¢nou pfidrZzovaci
silu.

P06.04 Doba prepnuti otevirani dvefi pridrzeného momentu k zavérecnému toc¢ivému momentu

Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 60.0s

Definujte spinaci ¢as od pfidrzeného moment aZ po zavérecny tocivy moment.

P06.05 ZAVIRANI DVERI — SPUSTENI KROUTICIHO MOMENTU

Rozsah nastaveni: 10,0% ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Definujte pocatecni moment pfi zacatku zavirani dvefi, s cilem zajistit lepsi Ucinky zahdjeni zavirani dvefi.
P06.06 TOCIVY MOMENT ZAVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 20,0% ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Urcete koncovy moment zavirani dvefi, aby se zabranilo dopadu

P06.07 MAXIMALNI OMEZEN] MOMENTU MOTORU PRI ZAVIRAN{

Rozsah nastaveni: 30,0% ~ 150,0% (jmenovitého momentu motoru)
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Definujte maximalni moment za chodu béhem zavirani dvefi, aby se zabranilo sevieni osob. SniZte tento
parametr co nejvic to bude mozné, nesmi vsak ovliviovat efekt normalniho zavreni.

P06.08 ZAVIRANI SETU JEZDCU ZPOMALUJICI TOCIVY MOMENT

Rozsah nastaveni: 10,0% ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Aby se zabranilo dopadu zplsobenym pfilis rychlym zavirdnim nastaveni jezdc(. Tak tento parametr
nastavte co nejmensi, ale nemél by ovlivnit normalni zavirani.

P06.09 ZAVERECNY TOCIVY MOMENT PRO ZAVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 20,0% ~ 100,0% (jmenovitého momentu motoru)

Aby se zabranilo pfehrati motoru, ktery v disledku del$iho plsobeni plsobil na stav na operatoru.
P06.10 DOBA SEPNUTI SPINACE ZAVIRANI DVERI PRIDRZENiIM TOCIVEHO MOMENTU AZ PO
KONECNY TOCIVY MOMENT

Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 60.0s

Definujte spinaci ¢as pridrzenim to¢ivého momentu az po konecny toc¢ivy moment.

P06.11 Vybér krivky

Rozsah nastaveni: 0: Polyfonni linie. V tomto rezimu, zména rychlosti se shoduje s pevnou linii rezimu

1: S linie. V tomto rezimu, zména rychlosti se shoduje s teckovanou ¢arou rezimu

Obrazek 6 — 2 rychlostni krivka
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P07 PARAMETRY NASTAVENI TERMINALU

P07.00 FILTR TERMINALU — NASTAVENI CASU

Rozsah nastaveni: 1~ 200ms

Definuje se platny minimalni ¢as signalniho terminalu, aby se zabranilo chybé zpUsobené preruseni.
P07.01 OD OMEZENI{ VYBERU

Rozsah nastaveni: 0~ 1

0: Rezim 0 hrani¢niho signalu otevirani dveri

Pri otevirani dvefi ¢ita¢ impuls( fizeni dosahne nastavené hodnoty limitu otevirani, vystupni signal
dostatec¢ného otevieni dvefi

1: ReZim 1 hrani¢niho signalu otevirani dvefi

PFi otevirani dvefi ¢itac impulst fizeni dosdhne nastavené hodnoty limitu otevirani a motor je zablokovan,
nasledné vystupni signal dostatecného otevreni dvefi

P07.02 ZAVIRANI DVERI — OMEZENI VYBERU

Rozsah nastaveni: 0~ 1

0: Rezim 0 hrani¢niho signalu otevirani dvefri

PFi zavirani dvefi ¢itaC impulsu fizeni dosahne nastavené hodnoty limitu zavirani, vystupni signal dostate¢ného
zavieni dvefi

1: ReZim 1 hranicniho signalu zavirani dveri

PFi zavirani dvefi ¢ita€ impulsu fizeni dosahne nastavené hodnoty limitu zavirdni a motor je zablokovan,

nasledné vystupni signal dostate¢ného zavreni dvefi

P08 VYKONOSTNi PARAMETRY

P08.00 MINIMALN/ VYSTUPNI FREKVENCE

Rozsah nastaveni: 0,70 ~ 10.00Hz

Nastavte minimalni vystupni frekvence V /F k¥ivky jako na obr. 6-1
P08.01 NIZKE NAPETI

Rozsah nastaveni: 2 ~ 100V

Nastavte nizkou hodnotu napéti V / F kfivky jako na obr. 6-1
P08.02 MEZIFREKVENCE

Rozsah nastaveni: P08.03 P02.04-

Nastavit mezifrekvenci V /F kfivky jako na obr. 6-1

P08.03 MEZINAPET(

Rozsah nastaveni: P08.04 - P02.02

Nastavte minimalni napéti V / F kfivky jako na obr. 6-1

IPOZNAMKA: Princip nastaveni: P02.02>P08.06>P08.04 a P02.04>P08.05>P08.04.
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Cim je vétsi V/F pomér (viz. P01.02), tim je vétsi stabilita charakteristiky motoru, a tim je vétsi vystupni kroutici
moment. Mezitim se zvy$i teplota motoru. Nenastavujte tuto hodnotu pfilis vysokou, tim se zabrdni
magnetickému nasyceni motoru, ktery by mohl zpusobit prehrati. Motor by mohl byt poskozen.

P08.04 NiZKA RYCHLOST TOCIVEHO MOMENTU MOTORU

Rozsah nastaveni: 0 ~ 30% (méné nez 2.00Hz)

Kompenzace nedostatku to¢ivého moment asynchronniho motoru je mensi nez 2.00Hz pfi aktualnim pouZziti
Poznamka: Ne vice kompenzace neZ v pfipadé poruchy motoru

P08.05 NASTAVEN{ ODCHYLKY RYCHLOSTI

Rozsah nastaveni: 0,70 ~ 10.00Hz (méné neZ 2.00Hz)

Urcete rychlost odchylky AC motoru kvili presnéjsimu zvyseni rychlosti. Jestlize odchylka mezi skute¢nou

rychlosti a nastavenou rychlosti je pfilis vysoka, snizte rozdil pres tuto hodnotu.

P09 ROZSIRENE PARAMETRY

P09.00 NASTAVENI CASU OTEVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0 ~ 3600

Maximalni doba pro otevieni dvefi. Spravnym nastavenim této hodnoty lze dosahnout ochrany proti
abnormalni pouzivani dvefi.

Normalni doba pouzivani neprekroci toto nastaveni, a kdyZ nastane neobvykla situace, jako treba Ze dvere
nejdou otevrit, tak se doba otevirani nastavi na hodnotu, ktera dvere otevre prescas.

P09.01 NASTAVENI CASU ZAVIRANI DVERI

Rozsah nastaveni: 0 ~ 3600

Maximalni doba pro zavirani dvefi. Spravnym nastavenim této hodnoty Ize dosahnout ochrany proti
abnormalni pouzivani dvefi.

Normalni doba pouzivani neprekroci toto nastaveni, a kdyz nastane neobvykla situace, jako treba Ze dvere
nejdou zavrit, tak se doba zavirani nastavi na hodnotu, kterd dvere zavre prescas.

P09.02 BLOKOVANI OVLADANI

Rozsah nastaveni: 0~ 1

0: Vytah sleduje systémovy prikaz. Nastavenim tohoto rezimu dojde k zablokovani motoru, operator bude
pokracovat v jizdé podle systémového prikazu.

1: Otevi'e dvere bez ohledu na systémovy prikaz. Pfi zablokovani motoru, bude AC automaticky otevirat dvere;
bude to délat jako vytahovy systém po oteviracim limitu. Pokud fizeni otevie dvere automaticky a provede
odpovidajici ptikaz po dostate¢ném otevreni. Tento povel bude zachovan a AC bude fungovat podle P09.03.
P09.03 VYBER PAMETI

Rozsah nastaveni: 0~ 1

0: Neplatné. Dvere se zaviou normalné po oteviracim limitu.

1: Platny. Spusti poruchovou pozici pfi nizkych otackach po otevieném limitu, pokud dvere nesplniuji blok, pak
budou dvere zaviené normalné, nebo jinak, fizeni se zachova stejné jako vyse.

P09.04 PRIORITNI NASTAVENI ZAVIRANI A OTEVIRAN{ DVERI
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Rozsah nastaveni: 0~ 1

0: oteviraci priority

1: zaviraci priority

P09.05 AKCNI NASTAVENI PO ZAPNUTI

Rozsah nastaveni: 0~ 1

0: rezim 0, provedte podle vytahového systému po zapnuti

1: rezim 1, pokud neni pfikaz od vytahového systému po zapnuti. AC bude dvere zavirat; pokud nedostane
povely z vytahového systému, pak bude fungovat podle pfikazu.

P09.06 DEMO REZIM PRIDRZENI CASU - OTEVIRANI DVERI(

Rozsah nastaveni: 0,1~ 10,0 s

KdyZ dvere dorazi na oteviraci pozici, budou nacteny hodnoty, fizeni vykona zavirani dveri.

P09.07 DEMO REZIM PRIDRZENT CASU - ZAVIRANI DVER[

Rozsah nastaveni: 0,1 ~ 10,0 s

KdyZ dvere dorazi na zaviraci pozici, budou nacteny hodnoty, fizeni vykona otevirani dvetri

P09.08 ABNORMALNI CAS ZPOMALOVANI{

Rozsah nastaveni: 0,1~ 20,0

Cas na zpomaleni oproti sou¢asnému chodu je rychlost nulova. Pod podminkou, ze zpomaleni bude bez
nadproudu a bez dopadu na dvere, tak tento parametr by mél byt co nejmensi s cilem zajistit rychlou reakci na
otevirdni a zavirani dvefi.

P09.13 NASTAVENI HESLA

Prihlasovaci heslo Ize upravovat. Plvodni heslo je 1234.

I Pozor: ujistéte se, Ze si nové heslo zapamatujete.

P010 PORUCHOVE ZAZNAMY

P10.00  Posledni chybovy kéd

P10.01  Nejblizsi druhy chybovy kéd

P10.02  Nejblizsi treti chybovy kod

P10.03  Nejblizsi ¢tvrty chybovy kod

P10.04  Nejblizsi paty chybovy kod

P10.05  Zavirani dvefi — napéti v dobé posledni poruchy
P10.06  Vystupni proud v dobé posledni poruchy
P10.07 Spusténi frekvence po posledni chybé

P10.08 Pozice dvefi v dobé posledni poruchy

P10.09 Vysoka provozni frekvence

P10.10  Nizka provozni frekvence

P10.11  Napéti sbérnice — maximalni zaviraci hodnota pfi provozu

P10.12  Napéti sbérnice — minimalni zaviraci hodnota pfi provozu
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7. ODSTRANOVANI{ PROBLEMU

Chybovy Jméno Mozna pricina Reseni
kéd
Err01 podpéti 1. Systém mél vypadek napajeni Zkontrolujte napadjeci napéti
nebo byl vypnut
2. nedostatek napajeni systému
Err02 prepéti 1) abnormalni napajeni 1) abnormalni napajeni
2) doba dobéhu je prilis kratka 2) doba dobéhu je pfilis
3) Nespravné brzdny rezistor kratka
4) pretizeni 3) Nespravné brzdny rezistor
4) pretizeni
Err03 prehrati chladice 1) okolni teplota je pfilis vysoka Zkontrolujte pracovni
2) nacteny proud ptilis vysoky prostredi
snizte provozni proud
Err04 nedostatek faze 1) Spatné zapojeni motoru zkontrolujte zapojeni U/ V /
2) vazna nerovnovaha zatizeni W motoru
zkontrolujte, zda je motor v
poradku
Err05 blok motoru pretizeni samooprava
Err06 E2 PROM EEPROM R/W chyba Vyhledat servis
Err07 Samourceni chyby Chyba zapojeni motoru nebo zkontrolujte zapojeni
enkodéru zkontrolujte Sirku dvefi a
specialni chyba enkodéru enkodér specialné
Err08 AD porucha Hlavni deska - abnormalini Vyhledat servis
Err09 AD nahrazeni poruchy Hlavni deska - abnormalini Vyhledat servis
Errl0 Chyba — sklouzl femen 1) Praskly femen Zkontrolujte stav femenu
2) sitka dvefi se lisi od skutecné zkontrolujte Sirku dvefi a
3) vazné uvolnény femen skute¢ného stavu
Zkontrolujte stav femenu
Errll Prekroceni krouticiho 1) Motor nebo dvefi jsou blokovany | samoopraveni
momentu 2) Parametry to¢ivého motoru jsou | zkontrolujte parametry
nastaveny prilis malo tocivého momentu
Err12 Enkodérova chyba Problém se zapojenim enkodéru Zkontrolujte zapojeni
enkodéru
Errl3 teplotni porucha kratky nebo otevieny obvod Zkontrolujte teplotu ¢idla
kabelaze
Errl4 Zavirani dvefi — napéti kratky nebo otevieny obvod Vyhledat servis
sbérnice pfi chybé
Errl5 IPM porucha 1) Nadproudové zkontrolujte zapojeni motoru
2) IPM poskozeni Vyhledat servis
Errl6 pretizeni 1) AC napéti je prilis nizké Zkontrolujte stav napéti
2) pretizeni Zkontrolujte stav pretizeni
3) problém enkodéru Zkontrolujte zapojeni
enkodéru
Errl7 Otevirani dvefi — prescas 1) Dvere jsou zablokované fizenim Zkontrolujte dvefe - stav
2) snimace kabelu jsou poskozeny pretizeni
nebo preruseny Zkontrolujte stav enkodéru
3) P09.00 je malo nastaveny zkontrolujte P09.00
Errl8 Zavirani dveri - prescas 1) Dvere jsou zablokované fizenim Zkontrolujte dvere - stav

2) snimace kabelu jsou poskozeny

nebo preruseny
3) P09.01 je malo nastaveny

pretizeni
Zkontrolujte stav enkodéru
zkontrolujte P09.01
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8. UDRZBA

Spousta faktord, jako je teplota okoli, vlhkost, kyseliny / latky, prach a vibrace, starnuti komponentu
mohou zvysit pravdépodobnost vyskytu moznych chyb.
Proto je zcela nezbytné provadét denni kontrolu a pravidelnou udrzbu.
UZivatel je povinen provozovat jednotku podle uzivatelské prirucky, udrzovat jednotku v pravidelnych
intervalech (12 mé&sicG je povinnost), a zajistit spolehlivy chod. Udriba zahrnuje:

e kontrola prehfivani

e zda se neuvolnila svorka vedeni

e (istit prach uvnitf jednotky v pravidelnych intervalech

e kontrolovat, zda se nedéje s jednotkou néco abnormalniho

44



9. RYCHLE NASTAVENI

Nastaveni otevirdni dvefi - Parametry P 04.XX

P 04.00 Pocatecni rychlost otevirani dvefi.

P 04.09 Rychlost pribéhu otevirani dvefi — zvySenim této hodnoty se snizi ¢as otevirani dvefi.
P 04.10 Rychlost ukoncovaci faze otevirani dveri.

P 04.11 Bod brzdné vzdalenosti otevirani dvefri.

Nastaveni zavirani dvefi — Parametry P 05.XX

P 05.00 Pocatecni rychlost zavirani dvefri.

P 05.09 Rychlost pribéhu zavirani dvefi - zvySenim této hodnoty se sniZi ¢as zavirani dvefi.

P 05.10 Rychlost ukoncovaci faze zavirani dvefi.

P 05.11 Bod brzdné vzdalenosti zavirani dvefi. Tento krok ovliviiuje max. rychlost zavirani dvefi.
Dobre zvolend hodnota muzZe zajistit lepsi zavieni dvefi.

P 05.12 Hraniéni bod zavreni dvefi.

P 05.14 Plaziva rychlost zavirani dvefi.

Nastaveni to¢ivého momentu motoru — Parametry P 06.XX

P 06.07 Omezeni toc¢ivého momentu motoru pfi zavirani dvefi — sila dovreni. ,, Sevieni osob pfi
zavirani dveri“.
Snizte tento parametr co nejvic to bude mozné. Pozor, nesmi vsak ovlivnit efekt normalniho

zavreni dvefi - dvere zUstdvaji nedoviené.
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