1. VSEOBECNE POZNAMKY K PROJEKTU

Cely systém meétfeni a regulace je pojat jako samostatné pracujici s cilem
dosazeni pIné¢ automatického provozu jednotlivych zafizeni a to predevsim:
- automatické fizeni ventilatorda VZT jednotek,
- automatické fizeni ohfevu, chlazeni, vlh¢eni VZT jednotek
- automatické fizeni rekuperace VZT jednotek
- automatické fizeni teplot vétvi UT
- automatické fizeni ohfevu TUV
- automatické fizeni teplot v mistnostech
- automatické fizeni a monitorovani ostatnich systému nize popsanych

aut. oSetfeni a zaznamenani poruchovych stavi:
- teplota vody primdrniho okruhu nad 95°C,
- pokles tlaku v topném systému,
- ptekroc€eni tlaku v topném systému,
- prehtati TUV
- zaneseni filtrit VZT jednotek
- zamrznuti rekuperatoru
- protimrazova ochrana VZT jednotek
- vypadek napajeni
- poruchy jinych zatizeni

2. TECHNICKY POPIS

2.1 Systém méreni a regulace

Pro zpracovani komplexniho projektu zpracovatel musel v n€kterych ptipadech
uveést nazev konkrétniho vyrobku tam, kde jde o navaznost na stavajici zafizeni MaR.
Toto je uvedeno v souladu s ustanovenim § 44 odstavec 9) odlivodnéno predmétem
vefejné zakazky tj.: ,takovy odkaz je pfipustny za situace kdy jeho pouziti je
odivodnéno zvlastnosti pfedmétu vetejné zakazky. Do této kategorie 1ze obecné
zatadit ty situace, kdy se jednd o vefejnou zakéazku, jejiz predmét navazuje jiz na
existujici zatizeni a kdy zajiSténi spravného fungovani stavajiciho a nového zafizeni
predpokladé dostate¢né piesnou identifikaci plivodniho zafizeni, vcetné¢ uvedeni
vyrobce, typu apod.“ (R.,D.,N.,R.,Zakon o vefejnych zakazkach. Komentat. Praha:
Linde Praha a.s., 2007, str.350) (viz. rozsudek Krajského soudu v Brn¢ 62A£30/2010-
53).

Pro méfeni a regulaci je pouzit plné automaticky pracujici mikroprocesorovy
fidici systém zaloZeny na voln¢ programovatelném regulatoru EAGLE (Honeywell)
S pouzitim vstupné vystupnich moduli BTR komunikujicich pomoci rozhrani
ModBus RTU. Bude pouzito vice regulatort (4 ks), spouzitim vstupnich a
vystupnich moduli BTR. Regulator bude umistén ve dvetich rozvadéce (na vnitini
stran¢) a bude vzdy dodan externi displej. Pro fizeni IRC budou pouzity samostatné
komunikujici regulatory Honeywell. Déle budou osazeny pievodniky komunikac¢nich
protokoli (1 ks) a rozsifujici karty, pro pfipojeni komunikac¢nich sbérnic tfetich stran.

Podle poZzadavkii musi byt na tomto objektu dodrZena kompatibilita se
stavajicim systémem, a to vfetné typu regulatori a moduli jiz v areilu
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pouzitych (Honeywell+tBTR)! Musi byt taktéZ mozZné zaclenit MaR do
modernizovaného dispecinku Fakultni nemocnice Olomouc (Arena NX)!
VSechny ostatni prvky musi byt s timto Fidicim systémem kompatibilni.

Hodnoty z regulatori budou piidany na stavajici dispecink, ten bude jen
rozSiren. Dalkové bude moZné Kkontrolovat a nastavovat parametry systému.
Dispec¢ink bude rozSifen o nové uzivatelské obrazovky/rozhrani, ty budou
v piehlednych schématech i tabulkach zobrazovat technologii, kterou MaR ridi,
nebo sni komunikuje. Budou zobrazeny nejen fyzické datové body, ale i
virtualni, tedy body slouzici pro nastaveni systému a body softwarem
vypolitavané. Pro tvorbu a upravy dispecinku nesmi byt pouzit jiny typ
dispefinku, nez je pouzit nyni (jde o Gpravy a rozsifeni stavajiciho dispe¢inku).
Zpisob zobrazeni bude plné vsouladu sdnes provozovanym designem
dispecerskych obrazovek. Nahled na stavajici vybrané obrazovky je uveden
v kapitole 12.

Regulator a jeho externi displej umozni obsluze pfimo na misté prohlizeni a
nastaveni parametrd systému. Regulatory budou mezi sebou propojeny komunikacni
sbérnici Bacnet. Ta bude nasledné pfipojena do Ethernetové sit€é a na centralni
dispe¢ink Fakultni nemocnice. Dale bude regulator komunikovat se vstupnimi a
vystupnimi moduly, a to pomoci sbérnice ModBus RTU. Pro fizeni mistnosti bude
pouzit fidici IRC modul. Na ten budou napojeny jednotlivé ovladace, termoelektrické
pohony a FCU (vzdy pro jednu mistnost, nebo jeji ¢ast). Komunikacni sbérnice
moduli bude opét pomoci prevodniku komunikacnich protokolti zapojena do
Ethernetové sité¢ a na dispec¢ink FN OL. Dale bude pouzit pfevodnik MBus pro

Jednotlivé detaily se mohou liSit dle dodavatele MaR. Déle bude dodavatelska
firma MaR pozadovat zachovani vzdaleného pfistupu pro moznost dalkové kontroly
systému MaR. Dispecink bude rozsifen, nesmi byt vytvaren novy. Projekt pocitd i
s rozSifenim licenci a databazi pro doplnéni systému na novy dispecink.

Projekt je zpracovan v souladu s pfedpisy a normami platnymi v dob¢ jeho
zpracovani, a dle podkladi dostupnych v dobé jeho zpracovani. Volba pfistrojii MaR
odpovida klasifikaci prostiedi, v nichZ budou pfistroje namontovany.

2.3 Vazba na provozni soubor silnoproudu

Vsechny rozvadéce MaR jsou napéjeny ze silovych rozvadect s tim, Ze kabel je
soucasti dodavky silnoproudu. Dal$i vazby viz popis niZe.

Z obvodi DO bude napajen systém MaR. Z obvodi DO bude MaR napijet i
automatiky CHL a zvlh¢ovact. VZT a CHL neni napajena z DO — nebyl pozadavek.

Bude provedeno pospojovani vSech vodivych ¢asti technologie a rovnéz
kovovych kabelovych Zlabu. K pospojovani bude uzito médéného kabelu 7/z 6, 10.

U cerpadel a dild VZT =zafizeni bude pospojovani zajiSt€no véjifovymi
podlozkami pod Srouby na ptirubadch cerpadel. Podlozky musi byt na dvou
protilehlych Sroubech a ze strany Sroubu i matice. Toto pospojovani pak bude
pfipojeno k uzemnéni objektu. Stejnym zpisobem pak bude provedeno i pospojovani
kabelovych zlabii kovovych.

e Zapojeni ¢erpadel

Jisténi pred ucinky zkratovych proudil i nadproudii bude provedeno pomoci
jisticu.

Olomouc -2- D.1.4.D.01
Provozni soubor Méfeni a regulace



ELMAR group, s.r.o. unor 2024

Ttifazové motory ventilatort VZT jednotek jsou vétSinou fizeny pomoci FM
nebo spojité (EC) motory, které optimalizuji jejich provoz, Setii energii a fizeni
otacek ventilatora lze efektivné ménit dle potieby.

Prepinace na dverich rozvadéce slouzi pouze pro potreby servisu a pri
automatickém provozovani zarizeni je nutné pro spravny chod vsech zarizeni, aby
tyto prepinace byly v poloze ,,AUT*!!! Za pripadné chyby nebo poruchy zpiisobené
svévolnym prepnutim prepinace do polohy RUC, nese zodpovédnost dotycnd osoba.

3. REGULACNI OKRUHY RIZENI

Systém oznacovani technologickych prvkl je zalozen na okruzich, které maji
specifickou funkci. Znaceni pro VZT je potom nasledujici:

XX,YY,ZZ, kde YY je ¢islo znadici piislusnost prvku ke VZT jednotce. Tedy
11 je prvek nalezici VZT11. XX je pro tento objekt a VZT vzdy 51, ZZ je cislo
samotného prvku.

Znaceni pro ostatni okruhy UT a CHL je potom nasledujici:

XX,ZZ, kde XX je ¢islo okruhu a ZZ je ¢islo samotného prvku.

Snimace teploty, dale teploty a vlhkosti Vv potrubi VZT jednotek budou
s displejem. S displejem také budou snimace tlaku na 2. a vySSich stupnich
ptivodnich filtrd, dale na filtrech HEPA a pfetlacich mezi prostory. Displej budou
obsahovat také analogové snimace chodu ventilatort.
Pii zkouskdch DA dochéazi k odepnuti napdjeni rtiznych zafizeni. Z toho divodu
zrealizuje dodavatelska firma pro nova zatizeni na dispecinku ,,zalozku®, kde si bude
moci obsluha nastavit fizené¢ odepnuti vybranych zafizeni (jejich odstaveni) napft. 5
minut pred planovanym vypadkem.
Napéjeni fidicich jednotek komunikujicich s MaR zajisti profese MaR.
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