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V Olomouci dne I1.06.2007

FAKULTNI NEMOCNICE

OLOMOUC
I.P. Pavlova 6

OLOMOUC
775 2A

PROTOKOL O PROVEDENE TECHNICKE KONTROLE
dle zdkorn i. 123/2000

o zdravotniclrych Prostiedcich

Zaiizerl:

N6zev, typ, model: Chirurgrclqimikromotor SURGIC XT

Vyrobce:NSK Nakanishi JaPonsko

Rok qiroby:. . . . . . . . . . . . . . . .

vfrobni d{sro(a): fF$rc1 : .?:{ {@qt/ ; W* , {" fhfuA{f ... .

iJltf€Ar'Tq'Ltu,' i,'ro : c 00,R?L' aoe

1) Ovlidaci jednotka

Funkce ovlidacich prvk& (tladitek) (y z 3 4

Funkce displeje o 2 J 4

Funkce vodni pumpy Q 2 3 4

Software (reakce na polgrny, zobrazeni ridajfi, pamdti) Q 2 3 4

Stav krytu a mechaniclcj'ch dasti I @ 3 4

-ta,,r,apajeci sdriry * ,ttgOlQ PpdAt+
I 2 3 4

Celkov6 funkinost a) 2 3 4

2) Motor



Stav loXsek t (o 3 4

Stav krytu a mechaniclqich disti I ID 3 4

Otidkovj' rozsah, elektrickf funkdnost U) 2 3 4

Stav piivodni Snriry vd. konelctoni I (r) 3 4

Stav ovl6dacich prvkri (tladitek) (r) 2 3 4

Plynulost regulace regulitoru otidek (D 2 3 4

Stav krytu a mechanickj'ch i6sti ( r 2 3 4

Stav piivodni Silriry vd. konektoni lr) 2 3 4

3) Noini ovladal

4) Kompletni set

Stav cel6ho pfistroje jako celku 1 ( 2 3 4

Zpfisob bodov6ho hodnoceni:
I - vyhovuje
2 - drobne po5kozeni neohrozujici spr6vnf'chod a bezpednost

3 -vifin|,po$kozeni (izhvadavytadujicropravu di qimdnu (mohro pouiivat se zqi5enou

opatrnosti
4 - virtneposkozeni Ei zhvadavyludujici bezpednf provoz (ziil*u okamfitdho pouXv6ni)

Zhvdr.
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