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Kapitola 1:
O EP NAVIGACNiIM SYSTEMU CARTO® 3

V této kapitole:

ZAKIadni PrvKy SYSTEIMU ......coiiiiiiiiiiiiiee e 2
PrINCIP PrOVOZU ... 2
B G e e e e 2
Magneticka lokacni technologie ..o 3
Technologie Pokrocilé lokace katétru (Advanced
Catheter Location = ACL) ......oeiiiiiiiiiieeeee e 3
Vizualizace KFIVKY .......ooouiiiiiiiiceoe e 3
3D MDY ettt e e 4
Fast Anatomical Mapping ( FAM ) Metoda ... 5
Pouzivani FAM s katétry zalozenymi na Cidlecha s
vice eleKtrodami ...........eooiiiiiiii 5
KOMPONENtY SYSTEMU ....cooiiiiiiiiiiiiiiie e 5
TYPICKE NASTAVENI ... 6
UVOANT INSEAIACE ..., 7
Dulezité informace pro zkuSené uzivatele systému CARTO®
X P e et e e e e e e e e e nbee e e e reeeaen 7
Prohlizeni vySetfeni CARTO® XP .......ovoieeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeeseeeeesseeeeseee 7
Prohlizeni informaci 0 SYStEMU .........oooiiiiiiii 7

Tento dokument pouziva rizné typy poznamek. Vysvétleni kazdého typu je v
prislusném formatu uvedeno nize.

Vs Poznamka Poznamka poskytuje dulezité informace, zdurazriuje

nebo doplhiuje hlavni text. Tyto informace se
nevztahuji pfimo k problémim, které mohou zpUsobit
poranéni pacientl nebo uzivatell, nebo poSkozeni
systému.

& Vystraha Upozornéni poskytuje informace vztahuijici se k
problémudm, které mohou zpUsobit poranéni pacientu
nebo uzivatell, nebo poSkozeni systému.
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2 " ZAKLADNI PRVKY SYSTEMU

ﬁ Varovani Varovani poskytuje informace vztahujici se k problémum,
# "9 . o g v v sr 7 v s . o
které mohou zpusobit Zivot ohrozujici poranéni pacientu
nebo uzivatelll, nebo zavazné, neopravitelné poskozeni

systému.

ZAKLADNI PRVKY SYSTEMU

Zafizeni CARTO® 3 je zalozeno na nasleduijicich tfech zakladnich prvcich:

e ECG (EKG): Podsystém EKG podporuje ziskavani signalt povrchového
EKG a max. 78 intrakardialnich kanall elektrogramu (IC). Provadi
vzorkovani, filtrovani, zobrazeni a zaznam signalil EKG. Navic posunuje
signaly EKG zaznamovym systémem.

e Location (Lokace): Zafizeni CarTO® 3 obsahuje dvé loka¢ni technologie:

& Magneticka lokacni technologie CarTO® dodava presnou ,absolutni
lokaci“ katétri Biosense Webster se zabudovanymi magnetickymi
cidly

4 Advanced Catheter Location (ACL) (Pokrocila lokace katéru) poskytuje
lokaci kazdé elektrody pfipojené do systému. Lokace ACL jsou
vypocitany ve vztahu k magnetickym lokacim katétrt zaloZzenych na
magnetickych senzorech.

e Mapping (Mapovani): Technologie mapovani se pouziva pro tvorbu map

srdecnich oddil(. Tyto mapy jsou ziskavany kombinaci presné lokace a

dat EKG. Systém poskytuje nasledujici mapovaci metody.

& Elektroanatomické mapovani
4 Rychlé anatomické mapovani s pouzitim technologie FAM (Fast

Anatomical Mapping)
& Mapovani ultrazvukovym katétrem

PRINCIP PROVOZU

Zafizeni CARTO® 3 je vyrobeno k ziskavani, analyze, a zobrazeni anatomickych
a elektroanatomickych map lidského srdce. Poskytuje zobrazeni polohy katétru
v realném &ase, na pozadi konstruované trojrozmérné (3D) srdecni mapy.

EKG

EKG zahrnuje jak povrchové EKG, tak signaly intrakardialniho elektrogramu
(IC). IC elektrogram sestava z lokalnich elektrogramu ziskanych elektrodami
katétrl pfi kontaktu s tkani myokardu. Funkce EKG zahrnuje ziskavani signald,
jejich zpracovani, zobrazeni signall a zaznamenavani signall jako ¢ast
lokacniho bodu.

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)



PRINCIP PROVOZU 1 3

Magneticka lokacni technologie

Magneticka lokaéni technologie Biosense Webster vyuziva magneticka pole,
ktera jsou vytvorena prostfednictvim lokacni podlozky umisténé pod stolem
pacienta pro ziskani pfesnych dat o pozici katétru. Nékteré katétry, urCené pro
pouziti se systémy CARTO ™ (Casované katétry zalozené na Cidlech) jsou vybaveny
pasivnim loka&nim &idlem Biosense Webster. Cidlo poskytuje informace v
realném Case, které se pouzivaji pro vypocet lokace katétru na zakladé
magnetického pole vytvofeného prostfednictvim Location Pad.

Priimérna magneticka lokacni presnost systému CARTO® 3 je 1 mm.

Technologie Pokrocilé lokace katétru (Advanced
Catheter Location - ACL)

CArRTO® 3 navazuje na technologii magnetické lokalizace technologii Pokrocilé
lokace katétru (Advanced Catheter Location - ACL) zalozenou na
vysokofrekvenéni emisi proudu s nizkym vykonem z kazdé elektrody na kazdém
katétru pfipojenému k systému. Tyto proudy méfi Sest povrchovych referenénich
elektrod. Pak nas patentovany algoritmus vypocitava umisténi kazdé elektrody,
v zavislosti na zménach v pfislusném méfeném proudu.

Priimérna presnost funkce ACL systému CARTO® 3 je 3 mm. Pfesnost ACL je
zlepsena jejim spojenim s daty poskytnutymi prostfednictvim magnetické lokacni
technologie.

ﬁ Varovani Elektrody jsou vyrobeny tak, aby byly vysoce pfilnavé.
s Pokud jsou v3ak elektrody ¢asteéné uvolnény od téla,
presnost ACL muze byt narusena.

Pred aplikaci RF energie si vzdy vizualné ovéfte pozici
hrotu mapovaciho katétru ve vztahu k vizualizovanému
katétru na mapé. PouZijte prosim bézné klinické postupy
jako je fluoroskopie nebo inspekce IC signall pro ovéreni
umisténi katétrd v prubéhu zakroku. Nedodrzeni vyse
uvedenych pokynli by mohlo mit za nasledek nespravné
umisténi katétru.

Varovani

!
T

Vizualizace krivky

Funkce Vizualizace kfivky poskytuje zobrazeni vSech pfipojenych katétra uvnitf
srdce. Systém umoznuje zobrazeni nebo skryti Vizualizace kfivky kazdého
katétru.

Ve funkci Vizualizace kfivky jsou grafické pomucky aplikovany uzivatelem.
Systém muize rovnéz zobrazit grafiku zobrazujici rizné typy informaci. Na
pFiklad:

UG-5400-28 (03A) NAVOD K POUZITI



4 1 PRINCIP PROVOZU

 Indikace ablace (systém): Spi¢ka ablaéniho katétru vzdy zobrazuje
zvlastni indikaci, je-li aplikovana ablace.

e Vyznaceni sméru odchylky (systém): V pfipadé katétru zalozenych na
Cidle se objevi ikona zobrazujici smér odchylky Spicky.

e Zvyraznéna elektroda (iniciovano uzivatelem): Vybér konkrétniho signalu

EKG s pouzitim rozbalovaci nabidky pravého tlaCitka mysi signalu v
tabuli Monitor (Monitor), zvyrazni pfisluSnou elektrodu(y).

= Ocislované elektrody (definovano uzivatelem): Elektrody se mohou pro
orientaci zobrazit jako oCislované. Cislovani mize byt definovano
prostfednictvim ovladacu v privodci Catheter Setup (Nastaveni katétru)

Na zacatku studie systém provede inicializaci Vizualizace kfivky. V ur€itych
situacich musi systém opakovat inicializaéni proces, jako napfr.:

e Po restartu jednotky PIU
e P¥i pokracovani studie
e Poté, co je znovu pfipevnéna hrudni nebo zadova elektroda
V kazdém pfipadé budete vyzvani ke spusténi procesu inicializace.
Je-li to nutné, vizualizaci mizete znovu spustit z nabidky Catheter (Katétr).

V prubéhu inicializace Vizualizace kfivky bude na kratkou dobu prerusena
dodavka RF energie. Po obnoveni dodavky RF energie je na RF generatoru
registrovana impedance.

g Poznamka Pfed spusténim inicializaéniho procesu musi byt RF
generator pripojen a zapnut. V prubéhu inicializace
nevypinejte VF generator.

& Vystraha - Ovéfte, Ze katétry pFipojené do systému jsou ty,
které se zobrazuji v prlivodci Catheter Setup. Do
tohoto ovéreni zahriite typ katétru a jeho
konfiguraci.

e Zarizeni pro fluoroskopii, ktera jsou umisténa
prilis blizko k pacientovi, mohou ovlivnit lokacni
presnost, a v disledku toho i vizualizaci katétru.

3D Mapy

Vysledné mapy jsou konstruovany kombinovanim a integrovanim informaci ze
srde¢nich elektrogramu s pfisluSnymi lokalizaénimi daty. CarTO® 3 pak na
obrazovce zobrazi vizualizaci v realném ¢Case barevné kédovaného a 3D
geometrického zobrazeni srde¢ni komory. Data, ktera Ize prohlizet a analyzovat,
zahrnuiji informace o lokalni aktivaci a napéti.

Mapy vytvorené prostfednictvim CarTO® 3 je mozné rotovat a preorientovat,
aby Slo Iépe prohlizet anatomii srdce nebo zblizka provéfovat ¢ast mapy v
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detailu. Elektrogram pfislusného bodu na aktivaéni mapé Ize napfiklad prohlizet
a editovat ru¢né. Pak Ize mapu odpovidajicim zpisobem prekreslit.

Fast Anatomical Mapping ( FAM ) Metoda

Fast Anatomical Mapping ( Rychlé anatomické mapovani: FAM ) umozriuje
rychlé vytvareni anatomickych map zpracovanim velkého objemu lokacénich
dat, na rozdil od jednotlivych lokacnich bodu. Na zakladé zjisténi o poloze
senzoru a znamych mechanickych vlastnosti mapovaciho katétru jsou lokacni
data zaznamenavana kontinualné v pribéhu manipulace katétrem uvnitf srdce.
Systém pak nepfetrzité vytvari anatomickou rekonstrukci z vnéjSiho povrchu
ziskanych lokaliza¢nich dat.

Pouzivani FAM s katétry zalozenymi na Cidlech a s vice

elektrodami 1

Pfi mapovani prostfednictvim kruhového katétru zalozeného na Cidle a s vice
elektrodami jako je katétr Lasso® 2515 NAV, se pro budovani mapy FAM
pouzivaji lokace celé katétrové smycky a ¢asti tubusu. Lokace se zakladaji na
ACL a jsou zpracovany prostifednictvim algoritmu mechaniky katétru.

g Poznamka Systém CARTO® 3 umoznuje vytvoreni map FAM z
magnetické lokace a dat ACL pouze s katétrem
Lasso® 2515 NAV.

KOMPONENTY SYSTEMU

Hlavni komponenty systému CarTO® 3 zahrnuiji:

e Jednotka Patient Interface Unit (Rozhrani pacienta) (PIU), umisténa v
blizkosti pacienta, a pfislusné zarizeni v€etné lokacni podlozky umisténé
pod stolem pacienta.

e Pracovni stanici, vétSinou umisténou v kontrolni mistnosti, a pfislusné
vybaveni

K PIU jsou pfipojeny elektrofyziologické katétry uréené pro pouziti se systémem
CARTO® 3 prostfednictvim pfislusnych kabeld. Nékteré katétry jsou vybaveny
lokaénim senzorem a ID spole¢nosti Biosense Webster.

1 uvadi seznam EP zafizeni, které dopliiuje pouziti systému.

! Pouze kde je toto Feseni dostupné
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6 1 TYPICKE NASTAVENI

Tabulka 1: Doplfikové vybaveni EP systému CarT0® 3 (nebylo dodano se

systémem)

Funkce doplnkového

Funkce

EP zaznamovy systém

Umoznuje zdznam elektrofyziologické
aktivity. Pro kazdy typ zaznamového
systému existuji zvlastni pfipojovaci
kabely.

Srdecéni stimulator

Zafizeni pouzivané pro vytvareni
stimulacnich signal(i a sekvenci

VF generator

Zafizeni pouzivané pro vytvareni RF
energie. Toto zafizeni mize obsahovat
prislusenstvi. K zafizeni patfi zvlastni
pfipojovaci kabely.

Cerpadlo irigatoru CooLFLow®

Pro pouziti s irigacnim aé)la(:m’m
systémem THERMOCOOL .

Ultrazvukovy systém (volitelny)

Zarizeni pouzivané pro intrakardialni
ultrazvuk. Toto zafizeni je pfipojeno k
systému.

NIOBE (volitelné)

Navigacni systém katétru

TYPICKE NASTAVENI

Pokud systém instaluje servisni personal spolecnosti Biosense Webster, je

mozné pouzit nékolik nastaveni. V pevném nastaveni je jednotka PIU pfipevnéna

k drzaku na kabelu pacienta nebo v jeho blizkosti. Location Pad (Lokacni
podlozka) je pfipojena na spodni ¢asti pacientova stolu ke svému vlastnimu

drzaku. Jednotka naplasti je pak umisténa v blizkosti pacienta. Pracovni stanice
je umisténa v operaénim sale nebo v kontrolni mistnosti. V typickém pfipadé

je na operacnim sale umistén monitor vedle stolu pacienta, tak, aby oSetfujici
Iékar mohl sledovat vSe co je na monitoru zafizeni CArRTO® 3 System zobrazeno.

g Poznamky Pokud je monitor zesilovae zapnuty, ale nic

nezobrazuje, provedte jeden z nasledujicich kroku:

» Klepnéte na tlaCitko System (Systém) a pak
klepnéte na tlacitko Repeater Monitor On
(Monitor zesilovace Zap)

e V nabidce Tools (Nastroje) vyberte moznost
Repeater Monitor On (Monitor zesilovace Zap)
(v prab&hu studie CARTO® 3).

Dodate¢né konfigurace nastaveni jsou:

e Police —jednotka PIU je umisténa na polici v blizkosti liZka pacienta.

e Vozik — jednotka PIU je pfipevnéna na vozik CARTO® 3.

NAVOD K POUZITI
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Detaily tykajici se nastaveni zafizeni CARrTO® 3 naleznete v obsazné Uzivatelské
pFiru¢ce na dokumenta¢nim CD dodaném se systémem.

UVODNI INSTALACE

Pouze pracovnici, ktefi bgli kvalifikovani spolecnosti Biosense Webster mohou
instalovat zafizeni CARTO™ 3. Zalepené krabice a bali¢ky obsahujici komponenty
systému by nemél otevirat nikdo jiny nez personal kvalifikovany spole¢nosti
Biosense Webster.

DULEZITE INFORMACE PRO ZKUSENE UZIVATELE
SYSTEMU CARTO® XP

Navic k inovacnim funkcim systém CarTO® 3 poskytuje stejnou zakladni
funkénost jako pfedchozi systémy CARTO .

& Vystraha Zkugeni uzivatelé CARTO® XP mohou se zafizenim
CARTO® 3 pracovat nezavisle pouze po dokonceni
uvodniho Skoliciho kurzu.

Prohlizeni vySetifeni CARTO® XP

Pracovni stanice CaRTO® 3 miize byt s®pu§téna v rezimu CARTO® XP, s tim, ze
umozni zobrazeni vySetfeni XP CARTO, ktera byla vytvofena ve verzi 6.5 (nebo
nové&;jsi) softwaru CARTO® XP.

Studie CARTO® XP Ize pouze prohlizet, nikoli editovat.

Pfi spousténi pracovni stanice musite vybrat systém, ktery chcete spustit. Pro
prepnuti na jiny systém musite restartovat.

Pokud nevyberete zadny systém, spusti se systém CarTO® 3.

Informace o pouzivani systému CARTO® XP v rezimu pro@r)lll’ieni naleznete na
CD s dokumentaci poskytnutém s vasim systémem CARTO ™ XP, nebo kontaktujte
servisniho technika.

PROHLIZENI INFORMACI O SYSTEMU

Uzivatelé si mohou prohlizet panel s informacemi o instalované aplikaci a
sériovych Cislech hardwaru v ¢asti dialogu About CARTO® 3 v nabidce Help
(Napovéda).
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8 1 PROHLIZENI INFORMACI O SYSTEMU

Poznamky:
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Kapitola 2:

INFORMACE O BEZPECNEM POUZIVANI

V této kapitole:

!
T

Pokyny k uvedeni Systému dO ProVOZU ..........cccooiiiiiiiiiiiiiieiiiiiiiiieeee e 10
Indikace pacienta ..........ooooiiiiiiii e 10
Kvalifikovani uzivatelé a Skoleni ... 10
VarOVANI oo 10
[V ZST=To] o1=T o] o 1= TSP 11
Predchazeni pozaru, vybuchu a elektrickému Soku ............................. 12
DefiDrIIACE ... 13
0] &= o7 =TSRRI 13
CARTOSOUND  MOTU .o ee e eeee e eee e eeeneeeone 14
Systém CarT0® 3 Interference jiného zdravotnického
ZAFIZENT oo 15
S VIS i 15
Preventivni UdrZba ..........ooooiiiiiii e 16
OzNaCeni EMC ...ttt e e e e eneeeas 16
Legenda k informadnim Stitklim ... 18

Tato kapitola uvadi dulezité informace ohledné bezpeéné funkce systému
CARTO® 3.

Varovani e Nedodrzeni instrukci a pokyna v této kapitole by
mohlo mit za nasledek nespravnou funkci systému
CARTO® 3.

e Lékafi nesmi systém CarTO® 3 pouzivat na
pacientech, dokud neabsolvuji kurz Skoleni obsluhy
systému CarTO® 3.

Podle vSeobecnych pozadavkl na bezpecnost Iékarskych elektrickych zafizeni
(Safety of Medical Electrical Equipment), uvedenych v mezinarodné platné
normé IEC 60601-1, je systém CarTo® 3 Klasifikovan jako zafizeni tfidy | s
aplikovanou soucasti typu CF.
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POKYNY K UVEDEN| SYSTEMU DO PROVOZU

Systém CarRTO® 3 je vhodné instalovat v elektrofyziologické laboratofi, umoznuijici
fluoroskopické (rentgenové) vySetteni.

Pouze personal autorizovany spole€nosti Biosense Webster a pouzivajici
standardni postupy Biosense Webster smi:

e Instalovat a nastavit systém.

e PFipojit systém k pfislusné siti a jinym systémam.
e Zkouset systém.

e Schvalit vSechny zmény instalaéniho nastaveni.

Systém Ize pouzit ke klinickym ucéeldm az po plném odzkous$eni a schvaleni.

Pracovni stanice (PC®) dodana se systémem CarTO® 3 je pocita¢ vyhrazeny
pouze pro tento systém. Pracovni stanice nesmi byt pouzivana pro zadny jiny
ucel. Na tomto systému by nemél byt instalovan zadny neopravnény software.

Zaruka vyzaduje spInéni vSech vySe uvedenych podminek.

INDIKACE PACIENTA

ZamysSlené pouziti CarTO® 3 je pro elektrofyziologické srdecni (EP) zakroky
prostfednictvim katétru. Systém CarTO® 3 poskytuje informace o elektrické
¢innosti srdce a o lokaci katétru v pribéhu zakroku. Systém Ize pouzivat na
pacientech, ktefi jsou vhodni kandidati na konvencni elektrofyziologicky zakrok.
Systém nema zadné zvlastni kontraindikace.

KVALIFIKOVANI UZIVATELE A SKOLENI

Lékari a zdravotnicky personal, ktefi se maji stat uzivateli systému CARTO® 3,
musi pfed jeho pouzitim absolvovat Skoleni v jeho ovladani.

ﬁ Varovani vPouze’opravngnll ijl’aVOFnICtl pracovnici, ktefi dokoncili
Skoleni v pouzivani systému CARTO™ 3, mohou tento
systém pouzivat.

VAROVANI

Veskeré instrukce uvedené v tomto navodu se musi bezpodmineéné dodrzovat.
V Gvahu je také nutno vzit aktualni zdravotnickou praxi v oboru péce o pacienta
a bezpecnosti.

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)



VAROVANI 1 11

Poradi, ve kterém jsou nasledujici varovna upozornéni uvedena, neodrazi jejich
relativni dalezitost.

VSeobecné

Klinicky vyznam pro vyuziti modulu CFAE pfi identifikaci oblasti
komplexnimi frakcionovanymi atrialnimi elektrogramy pro katétrovou
ablaci atrialnich arytmii, jako je atrialni fibrilace, neni podporen klinickymi
vyzkumy.

Pouzijte prosim bézné klinické postupy jako je fluoroskopie nebo inspekce
IC signalu pro ovéreni umisténi katétrd v pribéhu zakroku. Nedodrzeni
vySe uvedenych pokynl by mohlo mit za nasledek nespravné umisténi
katétru.

Pred vySetfenim pfipravte systém podle pokyn( v kapitole o hardwaru
systému.

Je-li tfeba stimulacniho katétru pro zachranu zivota, pouzijte pouze pfimo
propojené stimulacni vstupy. Ovéfte, ze pfimo pfipojené vstupy jsou
zapojeny do pfislusnych elektrod.

Smérovani stimulace |ze provést pouze prostfednictvim predem
vybraného paru elektrod.

Pro prevenci urazu elektrickym proudem dbejte na to, aby kabely a
elektrody pacienta nebyly v kontaktu s jinymi vodivymi soucastkami,
vCetné zemé.

Nezakryvejte ventilacni otvory jednotky PIU nebo pracovni stanice, pokud
jsou pouzivany. V opacném pfipadé muze dojit k zastaveni vySetieni a
poskozeni zafizeni.

Neumistujte jednotku PIU tak, aby proud vzduchu z interniho ventilatoru
jednotky PIU sméfoval na pacienta.

Location Pad (Lokacni podlozka) je tézka a muze zpulsobit poranéni,
pokud dojde k jejimu upusténi.

V prabéhu vysetfeni prostfednictvim systému CARTO® 3 v mistnosti
nepouzivejte mobilni telefony.

Pouzivejte pouze soucasti a dopliky vyrabéné ¢i doporucené firmou
Biosense Webster. Pouzité ¢asti a prisluSenstvi musi splfiovat poZzadavky
pfislusnych bezpec€nostnich standarda série IEC 60601. Konfigurace
systému musi splhovat pozadavky bezpecnostniho standardu IEC
60601-1-1 pro zdravotnické elektrické systémy. Pouziti pfisluSenstvi
nespliujiciho normu IEC muze vést ke snizené bezpecnosti celého
systému. Zafizeni, které neodpovida standardu IEC 60601-1 neni
kompatibilni se systémem CarTO® 3.

Nez systém CARTO® 3 pripojite k nékterému zafizeni, jehoz pouziti neni
v tomto navodu doporuceno, poradte se s mistnimi zastupci firmy
Biosense Webster.

UG-5400-28 (03A)
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Predchazeni pozaru, vybuchu a elektrickému soku

Nasledujici varovani se tykaji konkrétné prevence pozaru, vybuchu a
elektrického Soku.

K zamezeni pfipadného rizika pozaru pouivl'vejte pouze nahradni pojistky
stejného typu a parametrl jako puvodni. Stitek zobrazeny v 1 se
zobrazuje na pfivodu elektfiny.

Jednotka dodavky elektfiny PIU obsahuje dvoji izolaci na ochranu proti
elektrickému Soku. Uzemnéni je v jednotce zdroje.

Doporucujeme, aby kontrolni mistnost a operaéni sal byly pfipojeny ke
spole€nému ochrannému uzemnéni.

Nepfipojujte a neodp%J;ujte privodni kabely a kabely lokacni podlozky,
kdyZ je systém CarRTO ™ 3 zapnuty. Mohlo by to mit za nasledek elektricky
Sok nebo poskozeni hardware.

Nepouzivejte systém CarTO® 3 tam, kde se nachazeji smési hoflavych
anestetik ¢i jinych hoflavych plynu.

V tésné blizkosti systému CArRTO® 3 se nesmi manipulovat s kapalinami,
protoze tento systém nema specialni ochranu proti zateceni kapalin.

Dbejte, aby pacientské kabely a elektrody nebyly v kontaktu s jinymi
vodivymi soucastkami, v€etné zemé a vodivych véci s ni spojenych.

100-240 YAC Caution:
S0/60 Hz For confinuad
200 VA Max protaction against
Gonnected fo risk of fire, replace
Hespital Grade Only) fuse with one of the

game type and rating
ae the existing fusa only.

=
2xT3.15A;250 VAC

-

Obrazek 1: Konektor zdroje - varovny Stitek

NAVOD K POUZITI
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Defibrilace

Lokace

VSechny vstupy a vystupy signalt musi byt pfipojeny vyhradné do
schvalenych konektor odolnych defibrilaci, a to u zafizeni, ktera jsou
schvalena pro pouziti ve zdravotnickych zafizenich. Toto zafizeni musi
byt pfipojeno na spole¢né ochranné uzemnéni mistnosti nebo na
oddélovaci zafrizeni.

Kabely EKG pacienta a kabely elektrod dodané spole¢nosti Biosense
Webster jsou chranény proti defibrilaci v souladu s IEC 60601-2-27 a
testovany jako odpovidajici veSkerym pfisluSnym regulaénim standardim.
Tato odolnost proti defibrilaénimu vyboji je soucasti feSeni pacientského
EKG kabelu. Pouzivejte pouze EKG kabely dodavané firmou Blosense
Webster. Opomenuti muze vazné poskodit hardware systému CARTO® 3.

Pokud to bude zapotfebi, 1ze vyménit svody a elektrody, pokud
bezpecnostni konektor svodu odpovida konektoru pacientského kabelu
od firmy Biosense Webster a nedojde k naruseni imunity proti Sumu.

Zamezte dotyku vodivych ¢asti svodovych elektrod a k nim pfipojenych
soucasti s jinymi vodivymi souastkami, véetné zemé.

Synchronlzacnl funkce nékterych defibrilatord nemusi byt se systémem
CArTO® 3 kompatibilni (napf. defibrilatory Zoll). Pouzivate-li externi

defibrilatory s nekompatibilni synchronizaci, pred defibrilaci pacienta
vypnéte lokalizaCni podlozku systému CARTO® 3.

Nasledujici varovani se konkrétné VZtahUJI k situacim, kde muze byt presnost
Lokacni technologie systému CArRTO® 3 narugena.

Lokacni technologie systému CarTo® 3 se zaklada na soufadnicich téla,
které definuji tfi zadové elektrody. Systém predpoklada, ze pokud dojde
k udrzeni relativni vzajemné polohy téchto elektrod, je rovnéz zachovana
poloha elektrod vici srdci. Pokud se relativni poloha mezi elektrodami
zméni, systém varuje, ze se pacient pohnul a vyzve k opétovnému
vytvofeni mapy.

Pokud vs$ak relativni poloha jednotlivych elektrod zlstane stejna, s tim,
ze poloha elektrod ve vztahu k srdci se zméni, systém nevyda zadné
varovani a bude vytvofena nespravna mapa.

Pokud jsou mag(getické ¢idla mimo mapovaci pole, zobrazi na obrazovce
systému CARTO ™ 3 varovnou zpravu a bude vyzadovat bud’ pfemisténi
¢idel uvnitf mapovaciho pole nebo premisténi lokacni podlozky.

K ruSeni kovy dochazi, kdyz je do prostoru magnetické pracovni oblasti
umistén feromagneticky material. To mize zpUsobit zavadeéjici zobrazeni
lokace. Pokud dojde k zavaznému ruseni, bude generovano varovani.

& Pro zjisténi magnetické pracovni oblasti pro konkrétni instalaci si
prohlédnéte Graf intenzifikace obrazu, ktery je dodan pfi instalaci
CarTo® 3. Tento graf podava informace o minimalni povolené
vzdalenosti mezi intenzifikatorem obrazu a stolem pacienta.

UG-5400-28 (03A)
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+ K ruseni kovem muze rovnéz dojit v disledku toho, Zze se v
bezprostfedni blizkosti katétri nachazi feromagneticky material.
,Bezprostfedni blizkosti“ se rozumi do 5 cm od konce katétru, a to
u nastroju o velikosti, jez se bézné na operacnim sale pouzivaji
(nGzky, skalpely, ECG elektrody, jiné katetrové elektrody a
kardiostimulatory). Velké kovové a feromagnetické objekty
nepfiblizujte na méné nez 10 cm od konce katétru, a neumistujte je
ani mezi katétr a Location Pad (Lokacni podlozku).

e Nespravna manipulace nebo ukladani katétru (vystavovani extrémnim
teplotdm nebo nadmérnému mechanickému zatizeni) maze zpusobit
zavadéjici zobrazeni lokace.

e Systém CARTO® 3 je vyroben tak, aby byl chranén pfed elektrostatickym
vybojem (ESD). PFi dotyku zapnutého systému mize ve vzacnych
pripadech dojit k vybiti elektrostatického naboje (ESD) a tim i k viditelné,
ale pfechodné chybé polohy uvedené na displeji. Chyba vymizi ihned
po vybiti naboje. K zamezeni poruch zpisobovanych elektrostatickym
nabojem (ESD) pouzivejte antistatické ochranné prostfedky nebo se
béhem pouZziti pfistroje nedotykejte hardwaru.

CARTOSOUND  Modul

Nasledujici varovani se tykaji konkrétné modulu CARTOSOUND .

* Neprovozujte modul CARTOSOUND , je-li systém CarTO® 3 integrovan
se systémem Niobe.

e Jako v pfipadé vSech mapovacich postupl zajistéte, Zze pouzita lokacni
reference se v pribéhu vySetieni nehybe. Pokud se reference hybe,
zobrazeni kontur se mlze objevit v nespravné pozici a mize tak vést k
nespravné interpretaci a nespravnému cili pro ablaci ¢i k perforaci.

e Vzdy siovérte pozici hrotu mapovaciho katétru ve vztahu k ultrazvukovym
konturam na mapé:

& Pokud pracujete s mapami, které jsou kombinaci ultrazvukovych dat
(obrysUl) se standardnimi mapovacimi body.

& P¥i porovnani anatomie, nebo ramcovych obrazu, nebo snimku
zobrazenych prostfednictvim ProhlizeCe ultrazvuku se zobrazenim
v Prohlize€i map.

& Pred aplikaci RF energie.

Pouzijte prosim bézné klinické postupy jako je fluoroskopie nebo inspekce
IC signalu pro ovéreni umisténi katétrt v pribéhu zakroku. Nedodrzeni
vySe uvedenych pokynl by mohlo mit za nasledek nespravné umisténi
katétru.

e Barevna interpolace elektrickych informaci mezi dvéma relativné
vzdalenymi obrazy (ultrazvuk a systém CARTO® 3) mlze vést k
nespravnému vysvétleni dat uzivatelem pfi registraci dvou obrazl. Toto
muze vést k nespravnému cili ablace.

e P¥ipraci se systémem Cypress musi byt aktivni moznost automatického
prifazeni akvizi¢nich parametrli (moznost Nastroje v Ultrazvukovém
prohlizeci).

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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Deaktivace této moznosti muze vést k nespravné prezentaci map, které
zahrnuji obrysy, a naslednému nespravnému vykladu obrysovych map.

Zmény, které jsou provedeny pfilis r%chle na ultrazvukovém systému
nemusi byt zaznamenany na CARTO ™ 3, vzhledem k inherentnimu
komunikacnimu zpozdéni mezi dvéma systémy.

Systém CaRTO" 3 Interference jiného zdravotnického

zarizeni

Provoz systému CARTO® 3 muze rusit funkci kardiostimulatoru, které jsou
schopny reagovat na minutovou ventilaci. Pfi mapovani srdce pacienta nasim
zarizenim zvazte pfed vySetfenim pfepnuti kardiostimulatoru do rezimu, v némz
nebude citlivy na minutovou ventilaci. Prostudujte si pokyny vyrobce
kardiostimulatoru.

ﬁ Varovani Neprovadéjte nacitani stimulatoru nebo programovani

je-li pravé aktivovana Location Pad (Lokacni podlozka).
Magneticka pole Location Pad (Lokacni podlozky) mohou
narusit nacitani nebo programovani.

Slabé magnetické pole vytvarené lokaéni podlozkou, jez je nedilnou soucasti
systému CARTO ™ 3, muUze zpusobit ruseni okolnich pfistroju. VSimnéte si
zejména, ze:

Lokaéni funkénost systému CarTo® 3 muze rusit programovani
implantabilnich kardiostimulatord, internich srdeénich defibrilatort Ci
podobného zafizeni. Pokud je nutné programovat nebo interogovat
stimulator nebo defibrilator v prabéhu pouzivani systému, vypnéte
Location Pad (Lokacni podlozku) s pouzitim ikony na monitoru pracovni
stanice. Funkce kardiostimulatoru neni chodem systému ovlivnéna.

v v ® vy
ﬁ Varovani Pred dokoncenim procesu CARTO™ 3 oveérite

SERVIS

programovani ICD.

Systém CarTO® 3 mize rusit chod fluoroskopickych systémda, které
detekuji vzdalenost pomoci Cidel vzdalenosti magnetického pole, nebo
digitalnich fluoroskopickych systém. V takovych pfipadech pozadejte
dodavatele fluoroskopického systému, aby nakonfiguroval kompatibilitu
systému s CarTO® 3.

. ® x .~
ﬁ Varovani Servis CARTO™ 3 PIU a k nému se vztahuijicich

komponent nemohou provadét sami uzivatelé. Servis
systému muze byt provadén pouze pracovniky
certifikovanymi spole¢nosti Biosense Webster.

UG-5400-28 (03A)
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Systém PIU a pfislusné komponenty (viz Cast Komponenty vztahujici se k
Patient Interface Unit ) nemaiji zadné interni ¢asti, které by uzivatelé mohli sami
opravovat. Pokud systém nalezité nepracuje, kontaktujte mistni zakaznickou
podporu firmy Biosense Webster.

Preventivni udrzba

Spole¢nost Biosense Webster vam poskytne preventivni udrzbu systému ve
vasi lokalité jednou za rok v pribéhu zaru¢niho obdobi.

Po skonc&eni zaru€niho obdobi bude nutna kazdoroéni preventivni udrzba pro
zajisténi radného fungovani systému, a to bud’ v ramci servisni smlouvy nebo
prostfednictvim objednavky podané u mistniho servisniho technika Biosense
Webster.

Preventivni udrzba bude zahrnovat vSechny Cinnosti, které spole€nost Biosense
Webster bude povazovat za nutné pro zajisténi fadného provozu systému.
Preventivni udrzba bude naplanovana béhem bézné pracovni doby (s vyjimkou
celostatné uznavanych svatku) nebo, pokud bude provadéna soucasné s funkéni
udrzbou, je mozné ji preskodit.

OzNACENi EMC

Nasledujici tabulka uvadi data tykajici se kompliance zafizeni CARTO® 3 s
normou IEC60601-1-2, 3. vydani.

Tabulka 2: Pokyny a prohlaseni vyrobce - elektromagnetické emise

Zatizeni CARTO® 3 je ur€eno pro pouziti v elektromagnetickém prostfedi
specifikovaném nize.

Zakaznik nebo uzivatel systému CarT0® 3 by se mél ujistit, Ze se pouziva v takovém

prostiedi.
Emisni test Kompliance Elektromagneticke
prostredi - pokyny
VF emise Skupina 1 Systém Carto® 3 pouziva
CISPR 11 RF energii pouze pro svou

interni funkci. VF emise
jsou proto velmi nizké a
pravdépodobné nezplsobi
rusSeni elektronického
zafizeni v okoli.

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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kmitani IEC 61000-3-3

VF emise CISPR 11 Trida A
Harmonické emise IEC Trida A
61000-3-2

Kolisani napéti nebo emise | Tfida A

Systém carto® 3 je
vhodny pro pouziti ve
vSech prostfedich mimo
domacnosti, a Ize ho pouzit
i vdomacnostech a
zafizenich, ktera jsou pfimo
napojena na verejnou
nizkonapétovou elektrickou
sit', ktera zasobuje budovy
uréené pro obytné ucely,
pokud je dodrzovano nize
uvedené varovani.

Ay v Lo r
25 Varovani

Tento systém (a jeho zafizeni) je ur€en pro pouZziti pouze
zdravotnickymi profesionaly. Tento systém (a jeho
zafizeni) mohou zpUsobit radiové ruSeni nebo narusit
provoz zafizeni v jeho blizkosti. Je mozné, Ze bude nutné
provést opatfeni na zmirnéni tohoto ruseni, jako napf.
preorientovani nebo pfemisténi systému CARTO® 3 nebo
zastinéni lokace.

Tabulka 3: Pokyny a prohlaseni vyrobce - elektromagneticka imunita

Zafizeni CarTo® 3 je ureno pro pouziti v elektromagnetickércg prostiedi
specifikovaném nize. Zakaznik nebo uzivatel systému CARTO ™ 3 by se mél ujistit, ze
se pouziva v takovém prostredi.

+2 kV vedeni k
zemi

Test imunity Testovaci uroven Uroven Elektromagnetické
IEC 60601 kompliance prostfedi - pokyny
Elektrostaticky 16 kV kontakt £8 | ProSel Podlahy by mély byt
vyboj (ESD) IEC | kV vzduch dfevéné, betonové, nebo z
61000-4-2 keramickych dlazdic. Pokud
jsou podlahy pokryty
syntetickym materidlem,
relativni vihkost by méla byt
alespon 30 %.
Elektrické rychlé | £2 kV pro Prosel Kvalita hlavniho pfivodu
prechodné jevy | elektrické vedeni napéti by méla odpovidat
nebo narazy |IEC 1KV typickému komerénimu
61000-4-4 = bro , nebo nemocni¢nimu
vstupn’|/vystupn| prostredi.
vedeni
Puls IEC 11 kV vedeni k Prosel Kvalita hlavniho pfivodu
61000-4-5 vedeni napéti by méla odpovidat

typickému komer¢nimu
nebo nemocni¢nimu
prostredi.

UG-5400-28 (03A)

NAVOD K POUZITI



18 1 LEGENDA K INFORMACNIM STITKUM

Poklesy napeti,
kratka preruseni
a kolisani napéti
na elektrickém
vedeni IEC
61000-4-11

<5% UT (>95 % | Prosel
pokles v UT) po

dobu 0,5 cyklu

40% UT (60%
pokles v UT) po
dobu 5 cyklu

70% UT (30%
pokles v UT) po
dobu 25 cyklu

<5% UT (>95%
pokles v UT) po
dobu5s

Kvalita hlavniho pfivodu
napéti by méla odpovidat
typickému komerénimu
nebo nemocni¢nimu
prostfedi. Pokud uzivatel
systému CarTo® 3
pokraCoval s provozem v
prabéhu preruseni dodavky
elektrické energie,
doporucuje se®aby byl
systém CARTO ™ 3 napajen
ze zalozniho zdroje energie
nebo baterie.

Frekvence napéti
(50/60 Hz)
magnetického
pole IEC
61000-4-8

3 A/m ProsSel

Magneticka pole frekvence
napéti by méla byt na
urovnich charakteristickych
pro typické umisténi v
typickych komercnich nebo
nemocnic¢nich prostfedich

g Poznamka

UT je stfidavé napéti sité pfed aplikaci testovaci
urovne.

Tabulka 4: Pokyny a prohlaseni vyrobce - elektromagneticka imunita

Zafizeni CarTO® 3 je uréeno pro pouziti v elektromagnetickém prostfedi
specifikovaném nize. Zakaznik nebo uzivatel systému carto® 3 by se mél ujistit, ze
se pouziva v takovém prostredi.

Test imunity

uroven IEC

Testovaci

60601

Uroven kompliance

Elektromagnetické prostiedi -
pokyny

V prostfedi pacienta systému
carTo® 3 nepouzivejte
prenosna zafizeni a zarizeni
mobilnich RF komunikaci.

g Poznamky

frekvenéni rozsah.

Pri 80 MHz a 800 MHz je aplikovan vyssi

» Tyto pokyny nemusi platit ve vSech situacich.
Elektromagnetické Sireni je ovlivhéno absorpci
a odrazenim od staveb, pfedmétd, a lidi.

LEGENDA K INFORMACNIM STIiTKUM

Tabulka 5 zobrazuje symboly pouzité na hardwaru systému a v pravodni

dokumentaci (v

¢etné tohoto manualu).

NAVOD K POUZITI
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Tabulka 5: Legenda k symbolim, které se objevuji na hardwaru systému a v

jeho dokumentaci

Symbol

Popis

>

Privodni dokumentace

Systém CarTo® 3 se dodava s doprovodnymi
dokumenty. Pfed uvedenim systému do provozu si
vSechny dokumenty prectéte.

¢

CF - odolny proti ruseni defibrilatoru

Signal z EKG, zasilany do systému CarT0® 3 je
odolny proti ruSeni defibrilatoru, pouze pokud je pouzit
specialni kabel proti ruSeni defibrilatoru. Takovy kabel
je oznacen symbolem odolny proti ruseni defibrilatoru
na plastikovém konci kabelu s elektrodou.

Ekvipotencialni uzemnovaci vyvod

Systém CarTO® 3 je dodavan s ekvipotencialnim
uzemnovacim vyvodem. Koli€ek pfipojte podle
standardniho postupu nemocnice.

Datum vyroby

Hardware dodavany se systémem CARTO® 3 je
oznacen datem vyroby, signalizovanym timto
symbolem.

Vyrobce

Vyrobce systému CARTO® 3 je oznacen timto
symbolem.

Opravnény zastupce

Opravnény zastupce EU pro systém CARTO® 3 je
oznacen timto symbolem.

] Selte

Likvidovat jako tfidény elektricky a elektronicky odpad

Veskeré elektrické a elektronické vybaveni dodavané
se systémem uvolnénym k prodeji po 13. srpnu 2005
je oznaceno symbolem Zafizeni podléha likvidaci jako
tfidény elektricky a elektronicky odpad, ktery
informuje, Ze toto zafizeni podléha likvidaci jako
tfidény odpad Ohledné likvidace zafizeni oznaceného
timto symbolem kontaktujte zakaznicky servis
spolecnosti Biosense Webster .

UG-5400-28 (03A)
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Popis

Citlivost na elektrostaticky vyboj

PFi zachazeni se zafizenim oznacenym timto
symbolem je tfeba postupovat opatrné.

RoHS (Omezeni nebezpecnych latek) (platné pouze
pro Cinu)

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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V této kapitole:

Klasifikace a normy hardWaru .............ccueeveiiiiiiiiiii e 21
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Konektivita EP zaznamoveho Systému ..., 27
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Kabely SYSTEMU .......uiiiiiiiiii e 34
PozZadavky Na UZEMNENT ... 35
VSeobecné pokyny tykajici se kabell .............ccooooiiiiiii 35
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Pravidelnd UdrZba .............oooiiiiiii 40
VYMENA il . 40
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KdyzZ je SyStem NECINNY .........uviiiiiiiiiiiie e 41

KLASIFIKACE A NORMY HARDWARU

Systém CArTO® 3 je klasifikovan jako zafizeni tfidy I, typu CF, bézné zafizeni
podle normy IEC 60601-1.

Pouziti systému CArTO® 3 neni vhodné tam, kde se vyskytuji smési hoflavych
anestetik se vzduchem, kyslikem ¢i oxidem dusnym.

UG-5400-28 (03A) NAVOD K POUZITI
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Systém spliuje pozadavky evropské smérnice Medical Device Directive
93/42/EEC a smérnice EMC 89/336/EEC v novelizovaném znéni smérnic
92/31/EEC a 93/68/EEC. Vyrobek ma udélenu znacku CE.

Systém CARTO® 3 je certifikovan jako spliujici nasledujici normy:
e EN/IEC 60601-1 2005 + A1/1991 + A2/1995+ A13/1996
e |EC 60601-1-1/2000
e EN60601-1-1/2001
e EN/IEC 60601-1-2/2001
e EN55011/1998 + A1/1999 + A2/2001 tf. A skupina |
e EN/IEC 60601-2-27/1994

Spole¢nost Biosense Webster, Ltd. (Izrael) vlastni certifikat potvrzujici, ze
splnuje vSechny pozadavky ISO 9001 2000 Systémy Fizeni kvality a ISO 13485:
2003 Zdravotnicka zafizeni: Systémy fizeni kvality, CMDCAS - Kanadsky systém
hodnoceni plnéni norem zdravotnickych zafizeni.

KOMPONENTY VZTAHUJICI SE K PATIENT
INTERFACE UNIT

Nasledujici jsou komponenty PIU a pfislusné komponenty.

Jednotka rozhrani pacienta | Jednotka je umisténa na

\_ sssssues (PIV) operacnim sale a pouziva

FU T LR . , 4o

34 B se jako rozhrani katétra a
D & > 5 dal$iho EP zafizeni (jako
- zaznamovy systém a RF

generator). Jednotka PIU
je rovnéz zpracovaci
jednotkou pro realizaci
lokacnich a EKG vypodta.

Prvky pfipojené k pfedni strané PIU

BS kabel Kabely pfipojujici EKG
povrchu téla k PIU
— Jednotka elektrod Pfenasi lokacni data Sesti
/—_)) ¢idel na pacientovi
pouzivanych jako reference
Y ' lokace. Rovnéz poskytuje
0 / data ACL.

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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Katétr-PIU kolikovy adaptér
(CPPA)

Adaptér umoznujici
pfipojeni standardnich
kolikovych katétrd k
pfipojkam katétru PIU (20
POLE A, 20 POLE B,
REF/DECA)

SounpSTAR® Adaptér

Adaptér umoznujici
bezpecné pripojeni katétru
SOUNDSTAR™ k jednotce
PIU.

Prvky pfipojené k zadni strané PIU

Q |

Biosene Webster |
s

©
| wwocour @

—

@ “
S

A,

Jednotka zdroje elektfiny

Zdravotni izolovana
jednotka pfivodu elektfiny
PIU, ktera se automaticky
pfizpUsobuje pro vstup
100-240 VAC a ma vystup
24 VDC.

Lokaéni podlozka (LP)

Zarizeni umisténé pod

2 » - . .
” stolem pacienta, které
vytvaii magneticka pole o
nizké amplitudé, ktera
. . umozni presné umisténi.
hlp.) -;J__ \é) P
[ Pedaly Pedalové ovladace pro

nabirani bodl hands-free a
provadéni dalSich
softwarovych funkci.

Mechanické zafizeni pro umisténi PIU

(Volitelné)

PIU Rameno stolu

Rameno umozaujici
pfipojeni PIU ke stolu
pacienta

UG-5400-28 (03A)
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Vozik

Vozik uréeny pro veSkeré
zarizeni CARTO ™ 3 pro
operacni sal jiz pfipojené k
voziku. Elektricka
konfigurace voziku dodava
izolaci monitoru a dalsi
izolaci pro jeho dalSi
komponenty.

Zarizeni pro aplikaci VF energie (volitelné)

VF generator

Pro pouziti se systémem
CARTO™ 3 System je
schvélen VF generator
Stockert.

CooLFLow® Cerpadio
irigatoru

Pro pouziti s iriganim
abla¢nim syséémem
THERMOCOOL .

KOMPONENTY PRACOVNI STANICE

Komponenta

Popis

Osobni poditac

pc® vyhrazeny k pouzivani se systémem CARTO® 3

PC® Periferni zarizeni

Klavesnice, mys, DVI médény kabel pro monitor, opticky
DVI kabel (10-30 metrd dlouhy) pro monitor, tiskarna
(volitelna). (V nékterych konfiguracich je mozné pouzit
kabel SVGA namisto optického kabelu DVI.)

Hlavni monitor

Monitor zobrazujici grafické uzivatelské rozhrani

Kontrolni monitor

Druhy (volitelny) monitor, ktery zobrazuje stejny obraz,
a umozniuje tak, aby jak |ékar tak operator meéli k dispozici
stejny obraz ve dvou rliznych mistnostech.

NAVOD K POUZITI
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Systém podporuje dvoji rozli§eni monitor(:
e 1,920 pixelu x 1,200 pixeld (pro monitory s Uhlopfickou 24 palcu)

e 1,600 pixelt x 1,200 pixeld (pro monitory s uhlopfi¢kou 21 nebo 24 palcu
s ¢ernymi hranicemi na stranach obrazovky)

Mistni servisni technici spole¢nosti Biosense Webster definuji rozliSeni pfi
instalaci. Definované rozliseni se vztahuje jak na hlavni monitor, tak na
Lopakovaci“ monitor.

PRIPOJENI SRDECNIHO STIMULATORU

Srdecni stimulator je pfipojen k jednotce PIU prostrednictvim parti 2mm koliku.

Socket

Pairs
20 POLE A 20 POLEE

/£ N\ p L\
((
\ 3 Y/ X

Obrazek 2: PIU Zasuvky pro pfipojeni stimulatoru

UG-5400-28 (03A) NAVOD K POUZITI
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Kli¢ k zasuvkam PIU pro zapojeni stimulatoru

VSeobecné (smérované) zasuvky stimulatoru: Z téchto zasuvek mohou uzivatelé

Q stimulovat kazdou z elektrod pfipojenych do systému (jako 1_2, 2_3, 3_4, atd.). Je
nemozné stimulaci smérovat k nepfilehlym elektrodam (jako 2_5, 1_10, atd.). Kladny
pdl stimulatoru je vzdy smérovan na elektrodu se sudym Cislem, zatimco zaporny pdl
stimulatoru je vzdy smérovan na elektrodu s lichym &islem. Elektrody, na néz uzivatel
smeéruje stimulaci jsou indikovany na vizualizaci tubusu katétru. Systém automaticky
odpojuje RF generator od elektrod MAP 1 a MAP 2 kdyz je stimulator veden na jednu
z téchto elektrod. Stimulace nem(ize byt vedena prostfednictvim systému CARTO ™ 3 je-li
jednotka PIU VYP, s vyjimkou pfimych (nesmérovanych) stimulaénich vstupu.

@ Par pfimého propojeni, ktery je pfipojen pfimo na elektrody MAP 1 a MAP 2

LY rd ’ ’
;Q; Varovani

Pfimé pfipojeni do elektrod MAP 1 a MAP 2 ma pfevahu
nad mechanismem odpojeni RF generatoru. Proto je
odpovédnosti uzivatele zabranit sou¢asné srdec¢ni
stimulaci a ablaci. Neaplikujte RF energii, je-li stimulator
pfipojen prostfednictvim téchto zasuvek, pokud tak neni
vyslovné ur€eno v navodu k pouZiti stimulatoru. Mohlo
by to vyvolat ventrikularni fibrilaci pacienta nebo vytvareni
mikrobublinek. Mikrobublinky jsou spojovany se zvySenym
rizikem embolické udalosti.

Q Par pfimého propojeni, ktery je pfipojen pfimo na elektrody REF/DECA 1 a 2

@ Par pfimého propojeni, ktery je pfipojen pfimo na elektrody QUAD A 1 a QUAD A 2

@ Par pfimého propojeni, ktery je pfipojen pfimo na elektrody QUAD B 1 a QUAD B 2

Kontaktujte zastupce spoleénosti Biosense Webster pro pokyny k pfipojeni

srdeéniho stimulatoru.

ﬁ Varovani Overte® ze kanaly pouzivané pro stimulaci systému

CaARTO™ 3 nejsou paralelné pfipojeny k rozhrani ICEG
Out systému CarTO® 3. Pro tento ucel doporucujeme,
aby stimula¢ni kanaly pfipojené k systému byly pfipojeny
pouze k CarTO® 3 a zadnému jinému systému, jako je
napf. EP Zaznamovy systém.

PRIPOJENIi RF GENERATORU

Systém umoznuje pfipojeni VF generatoru k PIU. Plnou funkénost poskytuji
generatory Stockert EP Shuttle a Stockert 70 RF. K pouziti jakéhokoli jiného
RF generatoru s timto systémem je tfeba souhlasu zastupce Biosense Webster.
Konektivita VF generatoru je zajisténa prostiednictvim kabelu adaptéru RF

generatoru.

NAVOD K POUZITI
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@7 Poznamky « Systém mize vytvofit offsetovou impedanci o
velikosti 5-10 ohmu na VF generatoru.

» Pred spusténim vizualizace katétru je treba, aby
byl RF generator pfipojen a zapnut. V prabéhu
inicializace nevypinejte VF generator.

PRIPOJENI ULTRAZVUKU

Pfipojeni ultrazvuku zahrnuje nasleduijici:

e Ultrazvukovy katétr (SOUNDSTARTM) k jednotcePIU a ultrazvukovému
systému
e Pracovni stanice systému CarTO® 3 k ultrazvukovému pristroji

Katétr SOUNDSTAR " mé adaptér ve tvaru Y. Jedna strana adaptéru se pfipojuje
do ultrazvukového systému prostfednictvim k tomu uréeného kabelu. Druha
strana adaptéru se pfipojuje do jednotky PIU prostfednictvim k tomu uréeného
kabelu a adaptéru.

Pracovni stanice systému CarTO® 3 je pfipojena k ultrazvukovému pfistroiji
prostfednictvim dvou kabel(:

e Ethernetového datového kabelu

» Video kabelu, pfipojujiciho vystup ultrazvukového videa ke karté frame
grabber pracovni stanice

KONEKTIVITA EP ZAZNAMOVEHO SYSTEMU

Jednotka ECG OUT Adaptér Body Surface (BC)
EKG OUT umoznuijici
spojeni s kabelem
zaznamového systému BS

Kabel elektrogramu IC Kabel pfipojeni
zaznamového systému pro
pfijimani signalu IC
elektrogramu

Pfipojeni datového kabelu | Standardni ethernetove
EP zaznamového systému | spojeni mezi dvéma
pracovnimi stanicemi

PIU umozriuje prenos intrakardialnich (IC) signall a signall z povrchu téla do
jiného EP systému.

Propojovaci kabel dodany s vas§im systémem ma 78 pin(, které se pfipojuji
pfimo do zaznamového EP zafizeni. Dal$i kabel, vystupni kabel EKG povrchu
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téla se pfipojuje do EP zaznamového systému prostfednictvim kabelu rozhrani
typu D.

Tento systém rovnéz podporuje volltelnou konektivitu dat pro jednoduché
zaznamenavani udalosti systému CARTO® 3.

Pro zvlastni kabelaz uréenou pro konkrétni zaznamové systémy kontaktujte
zastupce spole€nosti Biosense Webster.

PRIPOJENI K NEMOCNICNIMU SYSTEMU PACS

Nemocni¢ni systém PACS je pfipojen k pracovni stanici prostfednictvim
ethernetového datového kabelu.

KONEKTIVITA SYSTEMU NIOBE®

Pouze pro pouziti se systémem RMT CARTO®je systém Niobe® pfipojen k
pracovni stanici prostfednictvim ethernetového datového kabelu.

P¥i praci v prostfedi Niobe® systém CARTO® 3 vyzaduje zvlastni Location Pad
(Lokacni podlozku).

KATETRY A ELEKTRODY

& Poznamky » VSechny navigacni katétry vyrobce Biosense
Webster jsou uréeny pouze k jednorazovému
pouziti a nesmi se pouzivat opakované.

e Katétry jsou uréeny pro pfimou srde¢ni aplikaci.

Systém CarTO® 3] je uréen pro pouziti s katetry Biosense Webster a externimi
referenCnimi elektrodami systému CARTO® 3. VSechny navigacni katétry
Biosense Webster jsou vybaveny autorizovanymi senzory. Systém CARTO® 3
Ize rovnéz pouzivat s konvencénimi EP katétry, které spole¢nost Biosense
Webster nevyrabi. Vice informaci, viz Nastroj definovani katétru.

Kontaktujte zastupce spoleénosti Biosense Webster pro detailni mformace 0
vSech katétrech a elektrodach, které Ize pouzivat se systémem CarTO® 3. Nize
uvedené katétry jsou priklady katétr(i Biosense Webster zalozenych na Cidlech,
které jsou vhodné pro pouziti se systémem.

e Diagnosticko-ablacni katétr Biosense Webster NAVISTAR® s ohebnym
koncem

» Diagnosticky-abla¢ni katétr Biosense Webster NAVISTAR® THERMOCOOL®
s ohebnym koncem

e Katétr Biosense Webster CS ReFSTAR®

e Katétr Biosense Webster Lasso® 2515 NAV
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e 3D diagnosticky uItrazvukO\Q'/ katétr Biosense Webster SOUNDSTAR®
(pouze modul CARTOSOUND )

* NAV katétr spole¢nosti Biosense Webster EZ STeeR® THERMOCOOL®

VétSina diagnostickych katétrll Biosense Webster je vhodna pro pouziti se
systémem CARTO® 3. VSechny katétry s automatickou identifikaci zabudovanou
do jejich EEPROM se automaticky zobrazi (po pfipojeni k PIU) v privodci
Catheter Setup. Je-li pfipojen katétr NAVISTAR™, systém uzivatele vyzve k vybéru
konkrétniho typu pfipojeného katétru. Je-li vybran nespravny katétr, vizualizace
muze byt kompromitovana. V magnetickém prostredi Niobe by mély byt
pouzivany pouze katétry Biosense Webster RMT.

Systém automaticky nerozpozna katétry spoleCnosti Biosense Webster, které
nemaji EEPROM nebo katétry jiného vyrobce nez Biosense Webster, aviak
tyto katétry je mozné se systémem CArRTO® 3 pouzit. Pokud se katétr, ktery
pfipojite k systému, nezobrazi v pravodci Catheter Setup, mizete klepnout
pravym tlagitkem mySi na obrazek prislusné zastrcky a vyberte katétr z nabidky
nazvl katétr(l. Pokud vyberete katétr, ktery neodpovida katétru pfipojenému k
jednotce PIU, vizualizace muze byt kompromitovana. Pokud se pfipojeny katétr
neobjevi v této nabidce, kontaktujte spolecnost Biosense Webster a vyzadejte
si pfidani katétru do priivodce Catheter Setup (Nastaveni katétru).

&< Poznamka Katétr MAP nemuze byt vybran uzivatelem.

Katétry v ramci nasledujiciho rozsahu vlastnosti byly provéfeny pro pouziti se
systémem CaRTO® 3:

e Pocet elektrod: 4 - 20
e Typ odchylky: Kfivka s odchylkou, pevna kfivka

e Geometrie Spicky: Rovna, kruhova smycka

Pokudée katétr pfipojeny k PIU defektni, nezobrazi se v prohlizecich systému
CARTO ™ 3. Systém nezobrazi zadné varovani nebo chybu upozornujici na tento
problém. Pokud dojde k této situaci, vyménte katétr.

V pfipadech, ve kterych nelze urcit orientaci nebo odchylku katétr( z vizualni
reprezentace katétru na obrazovce CARTO® 3, se uzivateli doporucuje pouzit
fluoroskopicky obraz katétru.

Existuji specialni elektrody REF/ACL, které jsou pfipojeny k pacientovi a
zapojeny do systému prostiednictvim jednotky elektrod.

Nastroj definovani katétru

Nastroj Catheter Definition Tool (Nastroj definovani katétru) se pouziva pro
zadani parametru pro katétry, které nejsou zahrnuty v rozbalovaci nabidce
Nastaveni katétru a proto jsou k dispozici ve vybéru systému CarTO® 3. Toho
je dosazeno zadanim hodnot vyrobce do poli dialogového okna Catheter
Definition Tool (Nastroje definovani katétru). Jakmile jsou zadany vSechny
hodnoty, které jsou uvedeny na obalu katétru a klepnete na tladitko View
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(Zobrazit), zobrazi se obraz v okné Catheter Preview (Nahled na katétr)
dialogového okna pro vizualni porovnani a ovéfeni toho, ze obraz a skute¢ny
katétr jsou identické co se tyCe riznych charakteristik (jinych nez barva).

Pokud hodnoty zadané pro katétr neodpovidaji skute€nym hodnotam, obraz v
dialogovém okné vypada jinak nez katétr, a vizualizace katétru v systému je
navic sporadicka a naruSena.

ﬁ Varovani VSechny hodnoty musi byt zadany presné tak, jak je
poskytl vyrobce katétru! Jinak existuje nebezpeci
perforace tkané v dusledku mozného rozdilu mezi
predpokladanymi a skute¢nymi hodnotami.

Jakmile je nové konfigurovany katétr vizualné potvrzen a pfidan do systému,
zobrazi se v rozbalovaci nabidce katétru v Nastaveni katétru.

PATIENT INTERFACE UNIT

Patient Interface Unit (PIU) je jadrem systému CarTO® 3. Jednotka je umisténa
na operacnim sale a pouziva se jako rozhrani katétri a dalSiho EP zafizeni.
Jednotka PIU je rovnéz zpracovaci jednotkou pro realizaci vSech lokacnich a
EKG vypocdt.

Zapnéte PIU pouze pote, co je Location Pad (Lokacni podlozka) vlozena do
drzaku pro Location Pad (Lokacni podlozku) pod stolem pacienta.

Jednotka PIU poskytuje rozhrani nasledujicimu zafizeni:
e Navigacni katétry
e Diagnosticke katétry
e Elektrody
e Pracovni stanice
e RF generator
e Srdec¢ni stimulator

e EP zaznamovy systém

@< Poznamky  Nainstalujte PIU do k tomu uréeného drzaku
PIU.

» PFipojky EKG OUT, RF GENERATOR, a
STIMULATOR jsou urCeny pro pfipojeni k
aplikovanym Castem zdravotnického zafizeni na
seznamu UL.
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ﬁ Varovani e V pripadé vypadku elektfiny pouzijte pfimo propojené
zasuvky stimulatoru pro katétry, které se pouzivaji
pfi zakrocich vyzadujicich stimulaci. Povrchové EKG
bude zobrazeno jak na jiném nemocniénim zafizeni
(jako defibrilator), tak na EP zaznamovém systému.

e Pokud je jednotka PIU v provozu, nezakryvejte jeji
vétraci otvory. Mohlo by ji to poSkodit.

e Jednotku PIU pouzivejte pouze tehdy, kdyz je
namontovana na drzaku jednotky PIU nebo
vysouvacim rameni.

Diagram panelu PIU, s kli¢em popisujicim co se pfipojuje do jaké zasuvky, viz
3.

STIMULATOR

ULTRASOUND

p

r il

Obrazek 3: Zastrcky Patient Interface Unit (PIU)

Rozhrani Pfipojuje se k...

Typ jiny nez katétr

VSeobecné Stimulaéni jednotka (zasuvky + a -)
o zasuvky
STIMULATORU:

Pfipojka RF Kabel VF generatoru prostfednictvim kabelu nebo
e GENERATOR | adaptéru. 4 nebo 8 mm, 20kolikovy na strané PIU,
10kolikovy na strané generatoru). Tato zasuvka
zahrnuje vodice teploméru pfipojené pfimo k zasuvce
Map.
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Rozhrani Pfipojuje se k...
a ELEKTRODY | Rozhrani jednotky povrchovych referencnich elektrod
o EKG POVRCHU | Svody povrchu téla prostrednictvim adaptéru
TELA

Catheter Type (Typ katétru) (VSechny zasuvky katétrl jsou rovnéz kompatibilni s
Auto-ID technologii.)

MAP

Lze pouzit pro katétr NAaviSTAR®
Terapeuticky katétr, 1-10 elektrod

Pfi pouzivani abla¢ni funkénosti je tfeba pro ablaci
pouzivat M1.

Podporuje katétr vybaveny senzorem

REF/DECA

Jakykoli diagnosticky katétr, 1-10 elektrod
Podporuje katétr vybaveny senzorem

Podporuje zvlastni elektrodu 11 pro pouziti jako IVC
elektrodu

QUAD A

Lze pouzit pro 6F hexapolarni katétr WessTer® s
unipolarnim Redel konektorem-IVC pro HRA

Jakykoli diagnosticky katétr, 1-4 elektrod

Podporuje zvlastni elektrodu 6 pro pouziti jako IVC
elektrodu

QUAD B

Lze pouzit pro standardni QUAD katétr pro RVA
Jakykoli diagnosticky katétr, 1-6 elektrod

DECA

Jakykoli diagnosticky katétr, 1-10 elektrod

20POLEAa20
POLE B

Lze pouzit pro katétr Lasso® 2515 Nav a katétr HALO®
Jakykoli diagnosticky katétr, 1-20 elektrod
Podporuje katétr vybaveny senzorem

Podporuje zvlastni elektrodu 21 a 22 pro pouziti pouze
jako vizualiza¢ni elektrody

ULTRAZVUK

V typickém gipadé se pouziva pro ultrazvukovy katétr
SOUNDSTAR

Kolikovy adaptér katétr-PIU (CPPA) Ize pfipojit k zasuvkam REF/DECA, 20

POLE A, nebo 20 POLE B.

VSechny katétry jsou pfipojeny prostfednictvim k tomu uréenych kabeld, podle
detaill uvedenych v nasledujici tabulce. (Na zasuvky PIU se odkazuje podle
popisu viz 3.)

NAVOD K POUZITI
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Tabulka 6: Kabely rozhrani katétru

PIU Zastrcka | <2t@10g0v6 cislo Pocet kalld ,
PIU Strana Strana katétru
E CR3425CT 34 25
CR3434CT 34 34
CR3410CT 34 10
E CB3412CT 34 12
CB3410CT 34 10
CB3434CT 34 34
CY1212CT 12 12
CY1210CT 12 10
D
E
H CB3434CT 34 34
CPPA 34 20 jednokolikovych
zasuvek
E CG2025CT 20 25

Systém podporuje pfimou stimulaci pinovych vstupl 1 a 2 pro kazdy z
nasledujicich prvku:

e MAP

e REF/DECA
e QUADA

e« QUADB

Viz ¢ast Pfipojeni srde¢niho stimulatoru v této kapitole.

s o v “ . o s ,
FI:IS Varovani PI”IpOjenI stimulatoru (_10 spgtne zasuvky muze mit za
nasledek nervovou stimulaci.

Jednotka elektfiny PIU

Napajeci napéti jednotky PIU automaticky detekuje vstup 100 — 240 VAC (50/60
Hz).
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LOKACNI PODLOZKA (LP)

Pfed zaCatkem nového vykonu je Location Pad (Lokaéni podlozka) viozena do
drzaku Location Pad (Lokaéni podlozky). Drzak Location Pad (Lokacni podlozky)
musi byt nejprve upevnén pod stolem pacienta.

Drzak Location Pad (Lokacni podlozky) a Location Pad (Lokacni podlozka)
musi byt umistény v fadné poloze vici hlavé a noham.

Location Pad (Lokaéni podlozku) vzdy pfipojte do drzaku pod stolem pacienta
pred zapnutim PIU.

/[ Vistraha - Location Pad (Lokaéni podlozka) je kiehka a
mohla by se rozbit, pokud upadne na podlahu
nebo se s ni Spatné zachazi. Pokud
nemanipulujete s Location Pad (Lokacni
podlozkou), ujistéte se, Ze je umisténa na
stabilnim povrchu.

» Nikdy nenasazujte nebo neodstranujte drzak
Location Pad (Lokaéni podlozky) ze stolu
pacienta, pokud je instalovan Location Pad
(Lokacéni podlozka).

KABELY SYSTEMU

Pfed zapocetim vySetieni prostfednictvim CArRTO® 3 zkontrolujte, ze hardwarové
komponenty jsou pfipojeny tak, jak je zobrazeno na Obr.4.

7 poskytuje detailni vysvétleni pouziti kabell zobrazenych v Obr.4, a tyto
informace je mozné pouzit jako referenci pro nalezeni bodl spojeni mezi
nejriznéjsimi komponenty systému.

ﬁ Varovani Nezapinejte vypinac¢ systému CARTO® 3 PIU, dokud

e nebyla zapojena véechna spojeni PIU, s vyjimkou
pfipojeni katétra (které mohou byt pfipojeny a odpojeny
kdykoli). Mohlo by dojit k urazu elektrickym proudem a
k posSkozeni zafizeni.

Tato kapitola obsahuje popis kabelaze systému pro typickou instalaci:

e pracovni stanice a monitoru v kontrolni mistnosti

e PIU jednotky a jejiho pfisluSenstvi na operacnim sale

Tato konfigurace rovnéz zahrnuje dals$i obrazovku monitoru na operaénim sale,
umisténou bud na voziku nebo vysouvacim rameni.
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Pozadavky na uzemneni

Operacni sal a kontrolni mistnost musi byt pfipojeny ke spole€nému ochrannému
uzemnéni.

EP zaznamovy systém musi byt pfipojen ke spole€nému ochrannému uzemnéni.

(Pouze USA) Systém je spravné uzemnén pouze pokud je pfipojen k
uzemnovaci pfipojce, ktera je oznacena bud jako ,Pouze nemocnice” nebo
»,Nemocnicni*.

VSeobecné pokyny tykajici se kabell
e Pracovni stanici a jeji monitor je tfeba umistit mimo prostfedi pacienta.
e VSechny kabelové zastréky by mély byt pevné zapojeny.
e Kabely pokud mozno vedte kabelovymi Sachtami.

e V mistech, kde je kabel veden po zemi je tfeba ho umistit mimo
frekventované prostory.

e Pokud budou kabely mimo kabelové Sachty, pevné je pfipevnéte, abyste
predesli zakopnuti ¢i nahodnému rozpojeni.
Po kontrole pfipojeni kabell (4) se muze systém CARTO® 3 zapnout. Napajeci
napéti jednotky PIU se automaticky pfizplsobi na 115/230 voltl stfidavého
proudu (AC).

ﬁ Varovani Neodpojujte ani znovu nepfipojujte kabely lokacéni

s podlozky do jednotky PIU, je-li jednotka PIU zapnuta.
Mohlo by dojit k urazu elektrickym proudem a k
poSkozeni zafizeni.

Neodpojujte ani nepfipojujte zadné zdravotnické
zarizeni do zasuvky, pokud je zafizeni zapnuto.

& Vystraha
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CcarTO® 3 Connection Diagram
CART Installation

ﬂ AC Mains [ )

Monitor
DELL 24"

¥ 1
1I
Keyboerd

Copper DVI Cable
Optical DVI Cable

Mouge

AC Mains

Workstation
DELL

Copper Eth.
100-TX Cable

O AC Mains —

Non-Patient Environment
(Observation Room)

Patient
Environment

Monitor
DELL 24"

( \Isolated ACq

Eth. 100-FX Optic Cable

EP Rocording System
Amp WS 2xMonitor KeyB, Mouse

Power Supply - 4kV
Second Barrier

Earth (GND}

IEC-80601-1

Isolated AC™Ses
g T’

Signals - Oul

CARTO® 3

i i 3
N

E a L 55
T - | 2
% . T k]
e | 5| &% hosig &
29 g" &

.y 8

Eth. Router .
“Optional Oe= o=
Installed
Cart . [ Patient Table |
Eth. 100-TX to EP R
Recordin [_Pegaisat ™ ai N Location Pad
Eth. 100-TX to K . (Biosense)
Hospilal >
Eth. 100-TX to
RMT 5 Copper Eth.
100-TX Cable
VGA or RGB Cable

Obrazek 4: Schematic Diagram of System Cables and Connection Points:

Cart Installation
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CARTO® 3 Connection Diagram

Boom Installation

Non-Patient Environment
(Observation Room)

@
£
s
= £
Q Patient
l qu Environment
Monitor Monitor
DELL 24~ Boom DELL 24"
EP o
% 2 Recording AC Mains 0
3 oy
;) o [EC80601
a|3&
Printer 3w
E
S 8| &
1 E - Eth. 100-FX Opitic Cable
Power
Supply ]
Kayboara ,\F
Mouse (GND} —.
AC Mains
RF Generator
Workstation Stockert
DELL .
— 1
o ; ’ — 3
£3 2y 8
w " . o
5 x| %
e
©3 ACMains | S22 . 3
' Pump Paichbox " 3 05 % uraseund | AC Maing
IEC-60601 Biosense (554 ZE \EEb;;&H
5N
32 NZE
5 ag )E°
O acmais i o
Eth. Router
*Optionel Coees oe—=
[ Patient Table |
Eth. 100-TX-to-EP
Recordin PedalSet o, s Location Pad
Eth. 100-TX-to-Hospital e (Biosense)
Eth. 100-TX-to-RMT Sys, ’
Copper Eth.
100-TX Cable
VGA or RGB Cable

Obrazek 5: Schematic Diagram of System Cables and Connection Points:

g Poznamky

Boom Installation

« Cisla v nasledujici tabulce odpovidaji &islim na
4 a 5. Uzemnéni systému musi byt pfipojeno z
privodu elektfiny do uzemnéné pripojky
nemocnicniho elektrického systému.

V konfiguraci cart (vozik) jsou monitor, Cerpadlo
irigatoru CooLFLow®, volitelny RF generator a
pFivod elektfiny systému zapojeny do hlavni sité
nemocnice prostfednictvim izola¢niho
transformatoru voziku. Pfipojka uzemnéni je
vedena od izolacniho transformatoru voziku do
uzemnéné pripojky nemocni¢niho elektrického
systému.

UG-5400-28 (03A)
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Tabulka 7:

Kabely systému

ID Nazev kabelu 4 Do
1 | Pfivod elektfiny PIU PIU pfivod elektfiny
2 | Komunikace RF generatoru VF generator PlU(prostfednictvim
(RS-232) konektoru rozhrani
katétru)
3,4 e Vystup IC EKG PIU Pracovni stanice
e Vystup EKG povrchu téla
5 | Ablaéni rozhrani PIU VF generator
6 | Pedaly Pedaly (kabel je PIU
pfipojen)
7 | Lokaliza¢ni podlozka Lokacni podlozka | PIU
(kabel je pfipojen)
8 | Jednotka elektrod Jednotka elektrod | PIU
(je pfipojen 15¢cm
kabel)
9 | EKG povrchu téla PIU(prostfednictvim | Elektroda povrchu
konektoru rozhrani | téla
katétru)
10 | Datova komunikace (optické PIU Pracovni stanice
vlakno)
11 | DVI-na-DVI Pracovni stanice Monitor (Operacni
sal)
12 | DVI-na-DVI (dodan s monitorem) | Pracovni stanice Monitor - kontrolni
mistnost
13 | Data tiskarny Tiskarna Pracovni stanice
(USB)
14 | Ethernet (RJ-45) Pracovni stanice Ethernetovy
smérovacl
15 |VGA Ultrazvukové Pracovni stanice
systémy
16 | Ethernet (RJ-45) Ethernetovy Ultrazvukoveé
smérovac systémy
17 | Zemé PIU pfivod elektfiny | Ochranné uzemnéni
18* | Komunikace RF generatoru VF generator Pracovni stanice
(RS-232) (prostfednictvim
konektoru rozhrani
katétru)
19* | Uzemnéni voziku PIU pfivod elektfiny | Ochranné uzemnéni
20* | Vozik 115/230 vAC Oddélovaci PIU pfivod elektfiny
transformator

NAVOD K POUZITI
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ID Nazev kabelu z Do

21 | Ethernet (RJ-45) Ethernetovy Dal8i EP zdznamovy
smérovac systém

22 | Ethernet (RJ-45) Ethernetovy Nemocnicni sit’
smérovac

23 | Ethernet (RJ-45) Ethernetovy Systém Stereotaxis
smeérovac

* Pouze v konfiguraci voziku

ROZMERY KOMPONENT

Komponenta Sitka Vyska Hloubka Vaha Poznamky
[mm/palec] | [mm/palec] | [mm/palec] [kg/libra]

PIU 490/19.29 [230/9.05 |380/14.96 |12.3/27.1

Jednotka 160/6.30 |43/1.69 220/8.66 |1.3/2.8 Sitka = strana

elektrod pfipojeni

PfFivod 140/551 |[120/4.72 |220/866 |3.5/7.7 Sitka = strana

elektfiny pripojeni

Location 545/21.45 149/1.93 500/19.68 |5.0/11.0 Sitka = strana

Pad vloZzena do
drzaku, vyska
nezahrnuje
pfipojeni
kabeld

RMT 545/21.45 |90/ 3.54 500/19.68 |9.0/20.0 Sitka = strana

Location vlozena do

Pad f(R'V]!.T POUZE | 2k, vySka

onfigurace) nezahrnuje

pfipojeni
kabeld

Location 450/17.71 {19/0.75 530/20.86 |2.0/4.4 Sitka = strana

Pad Drzak pro vkladani
LP, vyska
nezahrnuje
spojovaci
jazycky

Vozik 60/23.6 145/57.0 |70/27.5 100 /220.5 | VySka = bez
monitoru, s ty¢i
na infuzni vaky
Vaha = bez
komponentd, s
vyvazenou
vahou
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PODMINKY PROSTREDI

Minimalni Maximalni
Provozni teplota 0°C/32°F 35°C/95°F
Skladovaci teplota -10°C/14°F 50°C/122°F
Relativni vihkost 25% 95%
Atmosféricky tlak 0,95 bar(i / 13,77 psi 1,05 bart / 15,23 psi

PRAVIDELNA UDRZBA

CARTO® 3 System nevyzaduje zadnou udrzbu ze strany uzivatele. Provadét je
tfeba pouze pravidelnou udrzbu prostfednictvim servisnich zastupct spoleénosti
Biosense Webster podle smlouvy se servisnim oddélenim Biosense Webster.
Pokud neexistuje Zzadna smlouva, zajistéte pro systém rfadné pracovni podminky
a servisni prohlidku jednou za rok.

Vymeéna dilu
Jediné Casti systému CarTO® 3, které muze vymeénit uzivatel, jsou pojistky
umisténé pod prepinacem I/0 (ON/OFF) jednotky napajeni PIU.

Pojistky pouzivané jednotkou PIU jsou 250 VAC, zpozdovaci (,slow-blow"),
pouze 3,15 A.

ﬁ Varovani Pfed vyménou pojistek je tfeba vypnout jednotku PIU a
e odpoijit ji od hlavniho napajeciho zdroje.

Pojistky smi vyménovat pouze kvalifikovany technik nebo
nemocniéni personal.

g Poznamka Jestlize se pojistky na vstupu elektfiny vypaluji Casto,
kontaktujte zastupce spole¢nosti Biosense Webster.

Cisteni
Exteriér jednotky PIU dodavky elektfiny, PIU, Patch Unit a pracovni stanice je
tfeba Cistit opakované otfenim lehce navihéenym hadfikem.

Komponenty systému nevyzaduiji sterilizaci ani dezinfekci.

& Vystraha

Pred Cisténim vzdy odpojte komponenty od zdroje
napéti.
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Kdyz je systém necCinny

Po vystupu z programu systému CArRTO® 3 je mozné ponechat pracovni stanici
zapnutou. Doporucuje se vSak pracovni stanici vypnout na konci pracovniho
dne.
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Poznamky:
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Kapitola 4-:
FUNKCNOST EKG

V této kapitole:

Prohlize€e EKG ... 43
Y T ] = T = RS PRRP 43
Stimulacni funk€nost @ INIKACE ..........cooiiiiiiiiiiii e 44
Zpracovani signalu EKG ... 45
UNIpolarni refEreNCE ....... ...t eeeeees 45
Vystup z&znamoVENO SYSIEMU ........cooiiiiiiiiiiiiii e 45
Ukladani nahranych EKG dat ... 45

Funkénost EKG je jednou ze zakladnich prvkl systému CARTO® 3, ktery plni
klicové pozadavky studie EP.

Systém EKG signaly z elektrod EKG na povrchu téla (12svodové EKG) a z
kazdé elektrody pfipojenych katétru (Signaly IC elektrogramu).

PROHLiZECE EKG

Systém CARTO® 3 predstavuje EKG signaly a indikace Casovani (napf. anotace)
nasledujicim zplsobem:

e Monitor — v realném c¢ase
e Real-Time Annotation Viewer — v realném c¢ase, s kazdou anotaci

zarovnanou ve stejné relativni pozici v okné

e Selected Point Viewer — v jediném ¢asovém bodé v dobé akvizice
kazdého lokacniho bodu (Bod je ziskan v ¢ase anotace.)

ANOTACE

Anotace jsou zfetelna oznaceni ¢asu na signalech EKG. V typickém pfipadé
systém CARTO® 3 vytvari anotace automaticky, na zakladé predem definovanych
kritérii (napf. Maximalni hodnota). Uzivatelé vS§ak mohou zménit anotace
manualné. Anotace Ize aplikovat jak na referenéni kanal, tak na mapovaci kanal.
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e Reference (Reference) —Anotace reference (REF) na kanalu REF
definuje pevny bod v srde¢nim cyklu, ktery slouzi jako vychozi bod pro
Casova méfeni (vypoCet LAT), rozsah okna zajmu, a lokacni méreni.

e Mapping (Mapovani) — Mapovaci anotace na kanalu mapovaciho katétru
(NAVISTAR®) definuje pozadovanou elektrickou aktivaci v dobé ziskani
lokacniho bodu podle anotacnich kritérii.

V rezimu Gated odpovida referen¢ni anotace pfesnému ¢asu, v némz je pouzita
pozice mapovaciho katétru pro vytvofeni mapy. UZivatelé definuji signaly EKG
a kritéria (maximalni hodnota, minimalni hodnota, a maximalni a minimaini
vychylka), které budou pouzity pro zachyceni kazdé anotace. UZivatel navic
definuje Window of Interest (WOI - Okno zajmu). Window of Interest (WOlI) je
okno €asu vztahuijici se k anotaci REF, kde jsou vypocitavany aktivaéni hodnoty,
jakoz i hodnoty napéti. Vychozim nastavenim je, ze stejné Okno zajmu bude
pouzito pro aktivaéni hodnoty a napét'ové hodnoty. Je mozné nastavit Okno
zajmu pro jiné napéti.

STIMULACNI FUNKCNOST A INDIKACE

Pfred vybérem Sablony jsou vSechny konektory a jejich kanaly k dispozici pro
stimulaci. Po vybéru Sablony Ize stimulaci nasmérovat na jeden z nasledujicich
prvku:

e Konektory spojené se Sablonou.

e Konektory pfidaneé ve fazi Catheter Setup.

V obou pfipadech zavisi kanaly dostupné pro stimulaci na katétru definovaném
na konektoru. Napf., je-li 4-polovy katétr v Sabloné spojen s konektorem
20 POLE A, ke stimulaci budou k dispozici pouze tyto Ctyfi poly.

g Poznamka Je-li stimulace vedena na konkrétni konektor a pak
je vybrana Sablona, ktera tento konektor nezahrnuje,
bude stimulace pokraovat. Konektor vSak nebude
k dispozici pro jiné pouziti, pokud neni pfidan ve
fazi Catheter Setup.

Systém zamezuje simultannimu propojeni RF generatoru a srde¢niho stimulatoru
na stejnou elektrodu.

Systém podporuje unipolarni stimulaci. Unipolarni stimulace je spojeni jednoho
stimulaéniho kanalu ke katétrové elektrodé, a druhého stimulaéniho kanalu k
elektrodé v dolni duté zile (Inferior Vena Cava - IVC). Unipolarni stimulace je
aktivni, kdyz je pfipojena elektroda IVC, avSak nepouziva se pro intrakardialni
referenci.

Systém ma navic pfimy prichod pro konektory zminéné v kapitole Konektivita
srde¢niho stimulatoru.

Systém poskytuje nasledujici indikace:

» Identifikovana ablace: je-li RF energie detekovana na MAP 1 elektrodg,
zobrazi se zprava a Spicka abla¢niho katétru zobrazuje zvlastni indikaci.
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e Stimula¢ni smérovani: indikuje, na kterou elektrodu(y) je stimulace
smérovana.
Systém poskytuje ablac¢ni grafy zobrazujici informace z generatoru RF Stockert
(je-li pouzivan).

Vs Poznamka Informace zobrazené v tabuli Ablation Graphs mohou
byt nepresné. Prohlédnéte si VF data zobrazena na
generatoru Stockert.

ZPRACOVANI SIGNALU EKG

Systém podporuje nasledujici zpracovani signalu EKG:
e Filtry propousténi nizké a vysoké frekvence

e Filtr eliminace Sumu

UNIPOLARNI REFERENCE

Referencni signal pro unipolarni signaly je standartné WCT (Wilson Central
Terminal). Uzivatel mize nakonfigurovat elektrodu IVC jako IC (Intrakardialni)
referenci. Intrakardialni reference je aktivni, kdyz je pfipojena elektroda IVC,
avSak nepouziva se pro unipolarni stimulaci.

VYSTUP ZAZNAMOVEHO SYSTEMU

Systém podporuje vystup analogového zaznamového systému povrchového
EKG a signall ICEG. VSechny signaly povrchu téla a IECG jsou zobrazeny na
zaznamovém systému, je-li jednotka PIU zapnuta. Signaly povrchu téla jsou
rovnéz dostupné, je-li jednotka PIU vypnuta.

Poté co systém katétr rozpozna (at’ uz prostrednictvim Auto ID nebo vybérem
ze strany uzivatele), vSechny jeho bipolarni signaly jsou dostupné uz v ramci
vychoziho nastaveni. Signaly Ize podle potfeby odstranit prostiednictvim
dialogového okna Recorded Channels. Jednopolarni signaly musi byt pfidany

manualné.
s Poznamka Jsou-li k zdznamovému systému pfimo pfipojeny
dalSi katétry, tyto katétry jsou omezeny pro bipolarni
signaly.

UKLADANi NAHRANYCH EKG DAT

Jednotka muze zajiSt'ovat nasledujici funkce:
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e Mapovaci katetr: Bipolarni kanaly MAP 1-2, MAP 3-4; unipolarni kanaly
MAP 1, MAP 2, MAP 3, MAP 4

e Referencni katétr: Bipolarni kanaly REF 1-2 az REF 9-10

e Povrch téla: 12 kanalt

Dialogové okno Recorded Channels Ize pouzit pro pfidani nebo odstranéni
kanald. Maximalni pocet IC kanalu je 42, plus 6 kanali mapovaciho katétru.

VSechny zaznamenané kanaly Ize zobrazit na prohlize€ich EKG. VSechny
kanaly zaznamenané pfi akvizici bodu Ize zobrazit na prohlize€ich Selected
Point Viewer.

Pri akvizici elektroanatomického bodu se 2,5 sekund zobrazenych EKG signall
ulozi s daty bod(, a zobrazi se v Selected Point Viewer .
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FUNKCNOST LOKACE

V této kapitole:

Magneticka lokacni technologie ..............ooooiiiiiiiiiiii 47
Technologie pokrocilé lokace katétru ... 47
Souradnice t€la a lokacni reference ..o 48
Rezimy zpracovani loKace ............occuuiiiiiiiiiiiiie e 48

Funkénost lokace je jednim ze zakladnich prvkd systému a zahrnuje vypocet
lokace katétru (shaftu a elektrody) a jeho orientaci v srdci.

MAGNETICKA LOKACNi TECHNOLOGIE

Magneticka lokacni technologie Biosense Webster vyuziva magneticka pole,
ktera jsou vytvorena prostfednictvim lokacni podlozky umisténé pod stolem
pacienta pro ziskani pfesnych dat o poloze katétru. Nékteré katétry, uréené pro
pouziti se systémy CARTO® (Casované katétry zalozené na Cidlech) jsou vybaveny
pasivnim lokacnim Cidlem Biosense Webster. Senzor poskytuje informace v
realném case, které se pouzivaji pro vypocet lokace katétru na zakladé
magnetického pole vytvoreného Location Pad (Lokacni podlozky).

Stfedova magneticka lokacni pfesnost zafizeni systému CaArTO® 3 je 1 mm.

TECHNOLOGIE POKROCILE LOKACE KATETRU

Systém CarTO® 3 navazuje na technologii magnetické lokalizace technologii
Pokrocilé lokace katétru (Advanced Catheter Location - ACL) zalozenou na
nizkofrekvencni emisi proudu s nizkym vykonem z kazdé elektrody v kazdém
katétru pfipojeném k systému. Tyto proudy méfi Sest povrchovych referencnich
elektrod. Nas patentovany algoritmus pak vypocitava umisténi kazdé elektrody,
v zavislosti na relativnim méfeném proudu.

Presnost funkce ACL je zlepSena jejim spojenim s daty poskytnutymi
prostfednictvim magnetické lokacni technologie. Je-li pfesnost ACL vizualizace
jednoho katétru omezena, zméni se zabarveni vizualizace tohoto katétru.
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SOURADNICE TELA A LOKACNi REFERENCE

Prislusenstvi systému lokacni reference zahrnuje tfi zadové elektrody. Tyto tfi
zadové elektrody definuji souradnice téla s pouzitim stfedni polohy tfi elektrod
a jejich rovin. Toto je vychozi nastaveni systému (namisto referenéni elektrody
v CARTO® XP ).

Pokud se lokaliza¢ni reference pohnula spolu s pacientem, miizete stale pouzit
privodce Location Setup. Pohyby tfi zadovych elektrod spolu s pacientem jsou
automaticky kompenzovany systémem.

Kdyz systém detekuje vzajemny pohyb zadovych elektrod, predpoklada, ze se
pacient pohnul. Systém upozorni uzivatele na to, ze vSechny stavajici mapy
jsou neaktivni a neumozni dalsi ziskavani bodl v téchto mapach. Pro
pokraCovani vySetfeni musi uzivatel vytvofit novou mapu.

Pokud jsou magneticka Cidla (gbud’ katétry nebo elektrody) umisténa mimo

mapovaci pole, systém CARTO ™ 3 vyda zpravu ,Mimo dosah®. Privodce Location
Setup Ize pouzit pro identifikaci toho, ktera Cidla potfebuji pfemistit. Alternativné
Ize zménou umisténi lokaéni podlozky presunout €idla dovnitf mapovaciho pole.

& Vystraha Referenéni elektrody musi byt umistény na stabilni

Casti téla, k prevenci jejich pohybu. Neumist'ujte
elektrody na lopatku nebo lateralni ¢ast trupu
(anteriorni nebo posteriorni axialni linie). Nespravné
umisténé elektrody budou mit za nasledek pohyb
Virtualni magnetické reference a nepfesnou lokaci
mapovaciho katétru. Neumist'ujte Externi referencni
elektrodu CARTO® 3 tak, aby byla v kontaktu s ablacni
elektrodou. Pokud tak ucinite, mize dojit k
narusenému zobrazeni ACL.

REZIMY ZPRACOVANi LOKACE

Uzivatelé si mohou vybrat z nasledujicich rezim0 zpracovani lokace katétru a
elektrod.

e Stabilni: Pro zobrazeni a akvizici stabilni lokace v pribéhu srde¢niho
cyklu je lokace vypoditavana jako prameér lokaci v realném cCase,
detekovany v prubéhu predchozi sekundy.

e Gated: Pro zobrazeni a akvizici pevné lokace v pribéhu srde¢niho cyklu.
Lokace je odectena v dobé anotace.
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Funkénost mapovani je jednim ze zakladnich prvki systému. Mapy jsou
vytvareny pouzitim pozice mapovaciho katétru (jako anatomické lokace). V
elektroanatomickych mapach je informace EKG (rozdil v ase mezi referencni
anotaci a mapovaci anotaci) pouzita pro vybarvovani map.

ELEKTROANATOMICKE MAPOVANI

Elektroanatomické mapy jsou vybudovany ziskavanim bodu za bodem. 3D
struktury mapy predstavuji anatomickou strukturu dutiny, ktera je mapovana.
Povrch této struktury je automaticky vytvoren, a spojuje vSechny ziskané body.

Zobrazeni barev v mapé je vytvareno prostfednictvim atributl vybranych
uzivatelem, jako jsou LAT (Local Activation Time - mistni ¢as aktivace), Bipolar
Voltage (bipolarni napéti), Unipolar Voltage (unipolarni napéti), Impedance, a
CFAE.

AKVIZICE LOKACNICH DAT
®

PFi pouziti mapovaciho katétru zalozeného na funkci Cidla, jako je NAVISTAR™ ,
je pri pouziti tlaCitka Acquire (Ziskat) ziskan jediny SpiCkovy bod. Po ziskani
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bodu a do ziskani nového bodu, je mozné prohlizet bodova data z poslednich
10 uderl prostfednictvim funkce Beat Buffer. Uder, ktery je vybran
prostfednictvim funkce Beat Buffer je bod, ktery je pfidan do mapy.

Body ziskané v pribéhu RF ablace budou automaticky oznaceny jako ablacni.

3LV oy Jako prevenci poSkozeni AV uzlu a mozného zavazného

25 Varovani revenct AV Uz o zavaziiene
poranéni pacienta, se ujistéte, Zze anatomické oznaceni
je spravné.

‘@/ Poznamka Hodnoty bodu a panely stability se zméni a zobrazi

nova data pro zvoleny uder. Kromé toho se
aktualizuje mapa a reflektuje dané zmény.

Pouziti tlaCitka Acquire (Ziskat)

Tlacitko Acquire se pouziva pro ziskani elektroanatomickych bodu a cév do
mapy, a je uréeno pro akvizici elektroanatomickych dat sestavajicich z jednoho
bodu do atkivni mapy. Sipka rozbalovaci nabidky na pravé strané tlagitka
Acquire otevfe rozbalovaci nabidku s nasledujicimi moznostmi:

Manual

* Manual

Obrazek 6: Tlac€itko Acquire a rozbalovaci nabidka

e Manual: Klepnuti na tlaCitko Acquire pfida bod do Aktivni mapy.
Elektrogram bodu Ize prohlizet a editovat v nabidce Select Point Viewer.

e Vessels: Moznost Vessels se pouziva pro vytvareni cév pro aktivni mapu.

CARTO® 3 Z6ny pfesného umisténi systému

Vertikalni vzdalenosti, které se zobrazi v nasledujicich diagramech, jsou méreny
z horizontalniho stfedu Lokacni podlozky, ktera je oznacena prerusovanou

carou (----).
Tabulka 8: Kli¢ k diagramim
Zoéna Popis
5 Mapovaci zéna snizené presnosti
4 Pfesna mapovaci zona (Pfesnost 1mm)
3 Matrace stolu pacienta
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Zona Popis
2 VySetfovaci stul
1 CarTo® 3Lokaéni podlozka systému

Zona presnosti zadové elektrody

Zona presnosti jedné lokality je popsana nize, tak, jak se zobrazuje nad lokacni
podlozkou a je zobrazena v 7.

4: Zéna prfesného mapovani 10-19 cm nad Lokacni podlozkou — v této zéné
maiji mapovaci vysledky primeérnou presnost lepSi nez 1 mm.

X=-150/Y =-200 X=150/Y = 200

+-19.0 cm

+-10.0 cm

10.0 em 9
_______ [ Q }____

Obrazek 7: Zoéna pfesného mapovani zadové elektrody

Zona presnosti hrudni elektrody

Zona presnosti jedné lokality je popsana nize, tak, jak se zobrazuje nad lokacni
podlozkou a je zobrazena v 8.

4: Z6na presného mapovani 19-60 cm nad Lokaéni podlozkou — v této zéné
maji mapovaci vysledky primérnou presnost lepsi nez 1 mm.
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X=-150/Y =-200 X=150/Y =200
5~ 60.0 cm

—

41.0 em —

+-19.0 cm

Obrazek 8: Zbéna pfesného mapovani hrudni elektrody

Zona presnosti mapovaciho katétru

Nize jsou popsany dvé zony presnosti, tak, jak se zobrazuji nad lokacni
podlozkou a jsou zobrazeny v 9.

5: Zéna snizené presnosti mapovani 46-60 cm nad Lokaéni podlozkou — v
této z6né ma posun katétru dale od Lokacni podlozky za vysledek snizeni
presnosti. Je-li tfeba, tuto zonu Ize pouzit pro mapovani, avsak jeji presnost
muUze byt snizena.

4: Zéna pfesného mapovani 12,7-46 cm nad Lokaéni podlozkou — v této zéné
maji mapovaci vysledky prGmérnou presnost lepsi nez 1 mm.
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X =-150/Y = -200 X =150/Y = 200
" 190 e
14.0 cm— e
--46 cm
333 cm—
+-12.7 cmn
12.7 em 9
_[ L Y Y ]_
| |

Obrazek 9: Zbéna pfesného mapovani mapovaciho katétru

PouzivANi METODY FAST ANATOMICAL MAPPING

Fast Anatomical Mapping (Rychlé anatomické mapovani) (): FAM ) umoznuje
rychlé vytvareni anatomickych map zpracovanim velkého objemu lokacnich
dat, na rozdil od jednotlivych lokaénich bodu. Pfi manipulaci mapovacim
katétrem v srdci jsou kontinualné nahravana lokac¢ni data. Systém kontinualné
vytvari anatomickou rekonstrukci z vnéjSiho povrchu zaznamenanych
lokaliza¢nich dat (na néz se rovnéz odkazuje jako na objem).

FAM Objem: zaznamenana lokaliza¢ni data  FAM Rekonstrukce: anatomicka rekonstrukce
vytvorena z vnéjsiho povrchu zaznamenanycl
lokalizagnich dat
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FAM mUze byt provedena bud s pouzitim katétru ze skupiny katétr NAVISTAR®
nebo vice-elektrodového katétru zalozeného na €idlech ( MEFAM ). Jediny
katétr pravé dostupny pro MEFAM je katétr Lasso® 2515 NAV.

Lokaliza¢ni data jsou ziskavana jako zaplnény objem predstavujici tubus katétru.
Kdyz je pouzit katétr NAVISTAR®, lokaliza¢ni data jsou zaznamenana z distalniho
aspektu katétru, na zakladé magnetického lokaliza¢niho Cidla. Kdyz je pouzit
vice-elektrodovy katétr zalozeny na Cidlech, lokaliza¢ni data jsou zaznamenana
z celé smycCky katétru a €asti diiku. Lokace se zakladaji na magnetickém
lokagnim cidle jakoz i ACLE, a jsou vysledkem algoritmu mechaniky katétru.

Pfi provadéni MEFAM by mél byt katétr NAVISTAR® pfipojen do PIU a umistén
v z6né€ mapovani.

Mapovaci katétr mize byt vyménén kdykoli béhem vysetreni. Napf., katétr
Lasso® NAV muze byt pouzit k mapovani pulmonalnich cév a katétr NAVISTAR®
muze byt pouzit k pfidani vice lokac¢nich dat do mapy.

ﬁ Varovani Nékteré oblasti komory zajmu mohou byt katétrem Lasso®
e NAV tézko dosazitelné. Mapovani bez dosazeni
pozadované oblasti bude vést k nelplné mapé.

Rekonstrukce

FAM Ize vybudovat pouze v rezimu Stable (stabilni) . Toto je nastaveno v ramci
vychoziho nastaveni vytvoreni nové mapy FAM , a toto nastaveni nelze zménit.

g Poznamka Data shromazdéna v rezimu Stable (stabilni) nelze
prfesunout nebo kopirovat na mapy vytvorené v
rezimu Gated (hradlovany) a naopak.

Urover rozli$eni rekonstrukce

Pfi budovani mapy FAM se povrchova registrace vytvari kontinualné, a to na
zakladé vnéjSiho povrchu objemu mapy a urovné vybraného detailu.

Details Level (Uroven rozli§eni) definuje rozsah, v jakém systém interpoluje pfi
vytvareni rekonstrukce kolem zaznamenaného objemu.

e Vysoké rozlieni vytvari detailni rekonstrukci, ktera tésné odpovida
ziskanym datdm.

e Nizké rozliSeni vytvafi méné detailni rekonstrukci s vétsi interpolaci mezi
ziskanymi daty.
Urover rozliSeni rekonstrukce Ize nastavit prostfednictvim posuvniku (Ovladade
urovné rozlideni) nastrojové listy FAM . Uroven rozligeni Ize nastavit globalng,
pro celou rekonstrukci, nebo regionalné, pro konkrétni oblast zajmu. Napf.
detailu miZze byt pouzita pro vyhlazeni nedostate¢né mapovanych oblasti nebo
pro uzavieni otvora.

Uroven rozligeni Ize zménit kdykoli b&hem vysetteni.
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Obrazek 10: Vysoka uroven rozliSeni (vlevo) a Nizké uroven rozliSeni (vpravo)

Zobrazeni map FAM

Existuje nékolik moznosti pro zobrazeni objemu FAM a rekonstrukce.
Objem mUze byt zobrazeny nebo skryty.

Transparentnost rekonstrukce muze byt upravena ze zcela matné na zcela
pruhlednou. Rekonstrukce ma navic stejné moznosti zobrazeni jako
elektroanatomické mapy, jako Mesh (Sit) nebo Anatomical (Anatomické).
Anatomickeé pfiznaky se rovnéz mohou pouzivat pro oznaceni konkrétni oblasti
na mapé.

Tyto moznosti, které Ize otevrit klepnutim na mapu pravym tlacitkem mysi,
mohou byt napomocné pfi ur€eni urovné detailu a pfi hodnoceni vztahu mezi
rekonstrukci a skute€nymi lokacnimi daty (objemem).

V rdznych fazich zakroku Ize pouzivat rizné kombinace zobrazeni moznosti
objemu a rekonstrukce (napf. pfi hodnoceni navstivenych vs. interpolovanych
oblasti, nebo pro editaci). Vychozi kombinace zobrazeni pro kazdou fazi akvizice
FAM jsou uvedeny v nasledujici tabulce (9).

Tabulka 9: Vychozi kombinace zobrazeni objemu-rekonstrukce v pribéhu akvizice

FAM
Faze Objem Prahlednost
Probihd zdznam Skryt Matny
Pozastaven Zobrazit Casteéné prahledny
Editace Zobrazit Casteéné prahledny

Vybér jiné kombinace v jakékoli fazi ovlivni pouze danou fazi. Pfi spusténi
jakékoli faze je automaticky aplikovana nejnovéji vybrana kombinace pro takovou
fazi. Kdyz je vytvofena nova mapa, jsou pouzita vychozi nastaveni.

UG-5400-28 (03A) NAVOD K POUZITI



56 " POUZiIVANI METODY FAST ANATOMICAL MAPPING

Ziskavani bodu za pouziti FAM
Elektroanatomické body Ize ziskavat kdykoli s pouzitim FAM .
Elektricka data vSech bodU ziskanych v pribéhu nabirani jsou promitana na
rekonstrukci FAM . Aby vSak bylo mozno zhodnotit relevanci bodovych dat pro

rekonstrukci, systém indikuje, kdy je bod dale nez 8 mm od povrchu
rekonstrukce, a to zobrazenim bodu v modré barvé.

Vzdalenost kazdého elektroanatomického bodu od rekonstrukce muze byt
zobrazena na mapé.

Elektroanatomické body na mapé FAM se chovaji nasledujicim zplisobem:
e Elektroanatomické body nepfispivaji rekonstrukci FAM .
e Tyto body rovnéz nevytvareji nezavislé 3D elektroanatomické mapy.

e P¥i vytvofeni nové mapy nejsou prfeneseny. (Body Ize na novou mapu
presunout nebo zkopirovat.)

5 Poznamky - Katétr LAsso® nemuze byt pouzit pro ziskavani
elektroanatomickych bodu.

» Aby bylo mozné jasné odliSit body od
rekonstrukce, doporuc€uje se vybrat moznost
Transparency (Prahlednost) pro zobrazeni
rekonstrukce FAM pfi akvizici
elektroanatomickych bodu.
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PRINCIPY PROVOZU SYSTEMU

V této kapitole:

PrOVOZNI FEZIMY ..o 57
Prace s chybovymi zpravami .........ccccoiiiiii 58
Privodce NastaVvenim ..........coooiiiiiiiiiiee e 58
Hardware Setup ....oooooeiiiiii e 60
Location SetUD ..ooooeeeieeeeee e 59
STUAY SEIUP .o 59
Catheter SEtUP ....eeeeeeee e 60
=T o TR Y= (] o RSP 60
SPrava SOUDOIU ........eeeie et eeas e s seeeeeeeeees 60
Kdy zalohovat data .............ocoueiiiiiii e 61

PROVOZNi REZIMY

Systém CArTO® 3 mé Ctyfi provozni rezimy:

e Nové vysetreni: Nékdy oznaCované jako akviziCni rezim v realném Case.
V tomto rezimu jsou provadény vSechny operace tykajici se akvizice a
dalSich operaci.

e Integrace obrazu: Je-li aktivni modul softwaru obrazové integrace, tento
rezim se pouziva pro otevieni funkci Aplikace zpracovani obrazu.

* Prohlizeni vySetfeni: Tento rezim se pouziva pro prohlizeni ulozenych
studii a umoznuje jejich omezenou modifikaci. V tomto rezimu akvizice
neni aktivni. K praci v tomto rezimu je potfebna pouze pracovni stanice
a jeji periferni zarizeni. Pokud dojde k preruseni postupu studie, tento
rezim umozni pokra¢ovani studie.

e Systém: Tento rezim se pouziva k otevieni spravy souboru,
administrativnich moznosti a definici novych katétri. Nékteré moznosti
jsou dostupné pouze kvalifikovanému personalu spoleCnosti Biosense
Webster.
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PRACE S CHYBOVYMI ZPRAVAMI

V pravém hornim rohu obrazovky se zobrazi jedna ze tfi ikon, které poukazuiji
na aktualni stav systému.

e Zelena kontrolni znacka: Systém je provozovan ve standardnim
pracovnim pofadku.

 Zlutooranzovy vykfiénik: Upozornéni, které si vyzaduje pozornost. Systém
vSak funguje i nadale.

« Cerveny kfizek: Chyba brani v pokra&ujicim provozu systému.

Kdyz se objevi vykficnik nebo kfizek, klepnuti na ikonu otevie okno zpravy s
textem upozornéni nebo chybové zpravy. Upozornéni a chybové zpravy se
automaticky zavrou pokud jiz nejsou relevantni.

Uzivatelé nemohou pokracovat s vySetfenim, dokud porucha neni odstranéna.
Lze vSak prohlizet mapu a s ni spojena data a manipulovat jimi.

Tabulka 13 poskytuje seznam chybovych a upozorfiovacich zprav a
doporucenych akci pfi zjisténi podobnych chyb.

Chybové zpravy tykajici se pohybu lokaliza¢ni reference funguiji trochu odlisné.

Upozornéni mohou vyzadovat provedeni néjaké akce, ale neprerusuji pribéh
vySetfeni. V nékterych pfipadech pouze poskytuji dilezité informace aniz by
bylo nutné reagovat.

PRUVODCE NASTAVENIM

Pruivodce nastavenim umoznuje uzivateli provést pozadované akce pred
ziskanim bodu a vybudovanim mapy. Tento privodce se sklada ze série oken,
ktera umoznuji nastaveni systému pred zaCatkem studie, a to rozdélenim
celkového nastaveni do nasledujicich ¢asti (které se zobrazi v nasledujicim

poradi):

Tlagitko Nazev privodce Popis

HW Hardware Setup Zobrazuje format typické hardwarové
konektivity.

Loc. Location Setup Pouziva se pro ovéreni spravné polohy
elektrod na pacientovi (ve vztahu k lokaéni
podlozce).

Study Study Setup Pouziva se pro zadani detaili pacienta,
vybér Sablony, a konfiguraci vSeobecnych
parametru.
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Tlacitko Nazev privodce Popis

Cath. Catheter Setup Pouziva se pro definovani pfipojenych
katétrl a jejich parametru.

Map Map Setup Pouziva se pro vybér:

e EKG kanall (a jejich kritérii) pro
anotace referenci a mapovani

e Okno zajmu (Window of Interest)
e Elektroanatomicky akvizi¢ni rezim

e Akvizi¢ni rezim FAM

Hardware Setup

Privodce Hardware Setup se pouziva pro informaci uzivatelim tykajici se radné
konfigurace hardwaru, podle pokynu zastupce Biosense Webster.

Location Setup

Priivodce Location Setup se pouziva pro ovéreni fadného umisténi elektrod,
vCetné jejich zahrnuti v objemu mapovani a jejich relativniho vzajemného
umisténi.

Priivodce Location Setup zobrazuje:

e TFi zadové elektrody (zelené) jsou pfipojeny k zelenym konektorim na
jednotce elektrody.

e Tfi hrudni elektrody (zZluté) jsou pfipojeny ke zZlutym konektorim na
jednotce elektrody.

Study Setup

Privodce Study Setup sestava ze dvou hlavnich elementl: Detaily pacienta a
vybér Sablony.

Patient Details

Zadejte detaily pacienta manualné, nebo pokud jsou jiz v systému, vyberte
pacienta z Patient List (Seznamu pacientl) a automaticky zadejte povinné
detaily pacienta.

Template

Vybér Sablony vySetfeni se pouziva pro definici rozlozeni obrazovky a
pocatecnich parametr(.

PFi pouziti daTI§|’ch modulu jako jsou softwarovy modul RMT CarTO® 3 nebo
CARTOSOUND  softwarovy modul integrace obrazu se pruvodce Study Setup
(Nastaveni studie) rovnéz pouziva pro nastaveni Connected Machine
(PFipojeného pfistroje).
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ﬁ Varovani Abyste zabranili nepfesnému mapovani, pfed zacatkem
e vy$etfeni si prohlédnéte vychozi parametry pouzivané
pfi vybéru Sablony.

Catheter Setup

Privodce Catheter Setup obsahuje:
e Obrazek PIU, vCetné konektorovych ikon, které zobrazuji stav konektivity
kazdého konektoru

e Pripojeny a definovany seznam katétr( (definovany Sablonou vySetreni)

e Informace o vybranych katétrech

Map Setup

g Poznamka Privodce Map Setup nelze otevfit, dokud nebylo
dokonc&eno nastaveni privodce Study Setup.

Privodce Map Setup se pouziva pro definici Reference Annotations
(referenénich anotaci), Mapping Annotations (mapovacich anotaci), Window
of Interest (okna zajmu), Location Reference (lokacni reference),
elektroanatomického akvizi¢niho rezimu a akvizi¢niho rezimu FAM.

& Vystraha UZivatelé musi ovéfit anotace pred tim, nez je pouZiji
v kazdé mapé studie.

g Poznamka Referenéni kanal poskytuje referenci pro elektrické
signaly (elektrogram); ziskava se ze signalu povrchu
téla.

SPRAVA SOUBORU

Systém CArRTO® 3 zahrnuje funkce spravy souboru pro zalohovani a obnovu
systémovych informaci. Nasledujici tabulka zobrazuje typy informaci, které Ize
ulozit a obnovit. Tato tabulka rovnéz zobrazuje ulozna média, ktera mohou byt

pouzita.
UloZeni Cteni CD/DVD PACS
Data pacientu + + + +
Skeny CT a MR - + + +
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Ulozeni Cteni CD/DVD PACS
Protokolovy + - + -
soubor
Rozsirené + - + -
protokolové
soubory

V systémovém rezimu systém umoznuje export obrazu (ve formatu JPEG) a
videoklipu (ve formatu AVI), které jsou ziskany v prubéhu vySetreni. Obrazy a
videoklipy mohou byt ulozeny na CD nebo DVD pro prohlizeni mimo systém
CarTO® 3. Zaméstnanci Biosense Webster si navic mohou prohlizet exportované
soubory protokol(.

Kdy zalohovat data

Doporucéujeme pofizovat zalohu vSech novych pacientskych soubort na konci
kazdého vysetfeni nebo na konci dne.

Je-li na vasem pevném disku méné nez 10 GB volné kapacity, provedte zalohu
starych pacientskych souborl a odstrante je z pevného disku predtim, nez
zahajite nové vySetieni.

Jako ochrana systému pfi zaplnéni vice nez 95% pevného disku slouzi funkce,
ktera zamezuje pouziti funkci naroénych na kapacitu pevného disku (napf.
Continue Study (Pokracovani studie), New Study (Nova studie) Save As (Ulozit
jako), Restore (Obnovit). Pokud dojde k této situaci, vymazte nepotfebna nebo
nezadouci data.

Zbyvajici kapacita pevného disku je zobrazena v dialogovém okné Restore
(Obnovit). Misto na pevném disku mizete uvolnit odstranénim pacientskych
souboru, vysetfeni nebo jednotlivych map.

& Vystraha Dvé kopie pacientskych dat musi byt vzdy po ruce k

pfevzeti do uschovy. Nezapomernte zalohovat veskera
pacientska data pfed vymazanim, protoze data po
vymazani nelze obnovit.
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Poznamky:
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Kapitola 8:

KONEKTIVITA DAT EP ZAZNAMOVEHO
SYSTEMU

V této kapitole:

Datové propojeni zaznamoveho zafiZeni ..........ceoeevviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiieeee 63
KomUNIKACNT STAVY ...ooiiiiiiiieieee s 64

Pripojeni datového kabelu EP zaznamového systému Rozhrani slouzi jako
rozhrani mezi CArRTO® 3 a kompatibilnimi EP zaznamovymi systémy. Toto
rozhrani poskytuje vice funkci (podle schopnosti EP zaznamového systému)
a snadnéjsi kabelové propojeni mezi obéma systémy.

Prestoze konektivita EP zaznamovych systémui zahrnuje otazky konektivity
hardwaru a dat, tato kapitola se tyka pouze otazek konektivity dat. Detailni
informace o konektivité hardwaru viz Konektivita EP zdznamového systému v
3.

DATOVE PROPOJENi ZAZNAMOVEHO ZARIZENI

Rozhrani EP zaznamového systému propojuje data studii na CarTO® 3 do
zaznamoveho systému studie. Toto umoznuje prohlizeni bodu na systému
CArTO® 3 soucasné s odpovidajicimi udalostmi v zaznamovém systému.

Systémy sdileji data nasledujicimi zpUsoby:
e Uzivatelé mohou |mportovat informace pacientt z EP zaznamového

systému do CARTO® 3.

e Systém CarTO® 3 automaticky prenasi data bodl kdyz jsou ziskana nebo
zménéna béhem studie, jako bodové udalosti na EP zaznamovy systém.

» Uzivatelé mohou vytvofit nahledové snimky map zobrazené v Prohlizedi
map.
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KOMUNIKACNI STAVY

PFi pouziti rozhrani EP zaznamového zafizeni mezi obéma systémy existuiji
Ctyfi mozné stavy komunikace:

Disconnected (Odpojeny): Zadna komunikace mezi obéma systémy. Je
tomu tak z ddvodu odpojeného kabelu.

Standby (Pohotovost): Dvoustranna komunikace byla ustanovena mezi
obéma systémy. Pouze pacientska data (demografické udaje na
zaznamovém zafizeni) mohou byt sdilena.

Passive Interfaced (Pasivni rozhrani): Tento stav komunikace musi byt
aktivovan na zaznamovém zafizeni. Ve stavu Passive Interfaced
(Pasivniho rozhrani) jsou oba systémy propojeny a sdileji stejné
informace studie. Systém CARTO™ 3 odesila udalosti na zaznamovy
systém. Zaznamovy systém uklada tyto udalosti a nahledové snimky
map vytvorené na systému CARTO® 3.

Active Interfaced (Aktivni rozhrani): Tento stav komunikace musi byt
aktivovan na systému CarTO® 3. Mimo funkénost stavu Passive Interfaced
(Pasivniho rozhrani), vybér bodu na systému CarTO® 3 ve stavu Active
Interfaced (Aktivniho rozhrani) vybira odpovidajici udalost na
zaznamovém systému, a naopak.
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Kapitola 9:

MODUL OBRAZOVE INTEGRACE
CARTOSOUND™

V této kapitole:

O MOAUIU CARTOSOUND  eeoeeeeeeeeeeeeeeseeeeee e ST 65
Bezpec€nostni opatfeni tykajici se modulu CARTOSOUND = .......cccceeiiiiinnnnnns 66
Propojeni mezi zafizenim CarT0® 3 a ultrazvukovy systém ...........ccccceeene 66
Kompatibilita se zvolenymi ultrazvukovymi systémy ...........cccccceeeeninnne 66
NaStaVeni SYSTEMU .......ccoiiiiiiiiiiiii e 67
PFipojeni katétru do jednotky PIU ...........ooooiiiiiieee 67
Nastaveni ultrazvukoveého SyStEmMU .............eeeeeiiiiiiiiiiiieeee 68
Nekompatibilni provozni rezimy ..........cccooeeiiiiii 68
Zobrazeni barevného dopplera ........ccccccoooioiiiies 68

Pokyny pro ultrazvukové systémy Cypress .........cccccveeeeeeeenniunnnne. 68
Koncepty a softwarové MmozZnosti ............ccooviiiiiiiiiiiiiiiiee e 69
Ultrazvukovy prohliZeC ... 69
Orientace a méfitko ultrazvukovych obrazu .............cccceeviiiiennnee. 69

Kontury v mapach systému CARTO® 3 oo 70

O mobuLu CARTOSOUND ™

Modul obrazové integrace CARTOSOUND umoznuje prohlizeni ultrazvukovych
snimku v realném Case béhem vySetfovani prostrednictvim CarRTO® 3 a pridani
3D anatomickych informaci odvozenych ze zvolenych ultrazvukovych snimku
do map.

g Poznamka Informace a pokyny poskytnuté s modulem
CARTOSOUND pFedpokladaji, ze uzivatelé maji
zkuSenosti s mtrakardlalnl echografii (ICE) a
systémem CARTO® 3.

Modul CARTOSOUND  se pouziva k vytvareni 3D anatomickych rekonstrukci
témér v realném Case na zakladé realnych dvojrozmérnych (2D) ultrazvukovych
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(intrakardiakalni echografie nebo ICE) obrazi. To umoziuje ziskavani
ultrazvukovych snimkd 3D katétrem SouNDSTAR®, ktery ma zabudovany
lokaliza¢ni snima¢ vyrobce Biosense Webster.

UItrazvukova data pfispivaji anatomickymi informacemi k standardnim mapam
CARTO® 3, zlepsuji navigaci katétru a zdokonaluji 3D anatomické informace v
realném Case, které se pouzivaji pfi planovani [éCebné strategie.

Katétr SOUNDSTAR®je pfipojen do zastrcky ULTRASOUND (Ultrazvuk) na
jednotce PIU.

5 Poznamka Katétr SOUNDSTAR® se pouziva pouze pro
diagnostické ucely a nema terapeutické schopnosti.

BEZPECNOSTNi OPATRENI TYKAJICi SE MODULU
CARTOSOUND™

VSechny pokyny tykajici se modulu CARTOSOUND je treba dodrzovat pro
zajisténi radné presnosti a bezpec€nosti. Viz CARTOSOUND Modul Cast 2, kde
naleznete konkrétni varovani tykajici se modulu CARTOSOUND

PROPOJENI MEZI ZARIiZENiIM CARTO® 3 A
ULTRAZVUKOVY SYSTEM

4 duvodu kompatibility musi jakykoli ultrazvukovy systém pfipojeny k zafizeni
CaRTO® 3 nastavit mistni zastupce Biosense Webster. Kazdému ultrazvukovému
systému na vaSem pracovisti se pfifadi unikatni identifikacni nazev se sériovym
Cislem systému, ktery byl v privodci Study Setup zvolen pfi zahajeni
ultrazvukového vySetfeni.

ﬁ Varovani e Ultrazvukovy systém neprovozujte v magnetickém
prostfedi Niobe.

e Kazdy ultrazvukovy systém na vasem pracovisti je
pfi instalaci nastaven na vlastni specifické provozni
parametry (i pokud se jedna o stejné modely
systému) a je adekvatné oznacen. Nedodrzeni
spravného vybéru ultrazvukového systému v pravodci
Study Setup muze mit za nasledek nespravné
zobrazeni obrysu v rekonstrukci.

Kompatibilita se zvolenymi ultrazvukovymi systémy

. o ™ . Ve rs rs r
Modul integrace obrazi CARTOSOUND  zobrazuje ultrazvukové snimky ziskané
z kompatibilniho ultrazvukového systému.
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Po nainstalovani modulu CARTOSOUND  mohou byt k systému CARTO® 3
pripojeny nasledujici ultrazvukové systémy:

Siemens Sequoia Ultrasound System 512C, 512, 256, s verzi softwaru
10.1 nebo vysSi

Siemens Cypress Ultrasound System
Siemens Cypress Ultrasound System

Ultrazvukovy systém Siemens ACUSON X300™ se softwarem Siemens
verze 5.0.00 nebo vyssi (dale ,X300%)

Miniaturizovany kardiovaskularni ultrazvukovy systém spole¢nosti GE
Healthcare Vivid i/q, verze 10.0.0 (dale ,Vivid®)

Nastaveni systému

Pracovni stanice systému CarTO® 3 je pfipojena k ultrazvukovému systému
prostiednictvim video kabelu pro prenos video signall a ethernetového kabelu
(s vyjimkou Cypress/Cypress Plus) pro datovou komunikaci. Pro systém Vivid
i/q je poskytnut zvlastni video rozdélovac. Video rozdélova¢ musi byt pouzit
pro zajisténi bezpecného pouziti systému.

& Vystraha Nepfipojujte video rozdélovac k video kabelu, s

vyjimkou k tomu uréenému video rozdélovace
dodaného se systémem Vivid i/q . To by mohlo mit
za nasledek zhorSenou kvalitu ultrazvukovych snimku
zobrazovanych v systému CARTO® 3.

ﬁ Varovani Vzdy pfipojujte pracovni stanici systému CARTO® 3 presné

podle navodu v této ¢asti. Pokud tak neucinite, mize to
ohrozit kvalitu potfebné izolace mezi systémy, a
nasledkem toho mozné poranéni elektrickym proudem
obsluhy nebo pacienta.

Pripojeni katétru do jednotky PIU

Pfed zahajenim ultrazvukového vySetieni je tfeba provést nasledujici pfipojeni
katétru:

Katétr SoUNDSTAR® mé dvé kabelové pFipojky.

& 25kolikovy konec se pfipojuje do jednotky PIU pomoci nového
prodluzovaciho kabelu do pravé zasuvky Ultrasound.

+ Konec s vyvodem SwiftLink se pfipojuje do ultrazvukového systému.

Mapovaci katétr (volitelny): je pfipojen do jednotky PIU prostfednictvim
prodluzovaciho kabelu do levé zasuvky Map.
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Nastaveni ultrazvukového systému

Ultrazvukovy systém v dané lokalité musi byt nakonfigurovan ke kompatibilit%
se systémem CArTO® 3 pred instalaci integracniho modulu obrazu CARTOSOUND

. To je tfeba provést u kazdého ultrazvukového systému, ktery se bude pouzivat
se CARTO® 3 System. Jakmile je nastaven, pfida se na ultrazvukovy systém
Stitek s jeho jménem, unikatnim pro systém CARTO® 3 (z davodu konektivity).

Nekompatibilni provozni rezimy
Na uItrazvukovem systému je k dispozici cela Fada provoznich rezimd. Systém

CarTO® 3 viak podporuje pouze rezim 2D. PouZiti jakéhokoli jiného rezimu
zpusobi chybu na systému CarTO® 3.

ﬁ Varovani Nesoulad mezi nastavenim video rezimu ultrazvuku
“ (PAL/NTSC/VGA) a o¢ekavanym reZimem na systému
CarTO® 3 bude mit za nasledek chybu.

Zobrazeni barevného dopplera

Kdyz je pouzito nastaveni Doppler Color (barva Dopplera) na ultrazvukovém
systému, Sequoia nebo Cypress/Cypress Plus, systém CARTO® 3 zobrazi
dopplerovské informace pouze ve stupnici Sedi.

Pokyny pro ultrazvukové systémy Cypress

Jestlize mate na svém pracovisti nainstalovany ultrazvukovy systém Cypress,
opravnény technik spole¢nosti Biosense Webster nastavi zvlastni ,Preset*
(PFfednastavit) pfi instalaci modulu CARTOSOUND . Toto nastaveni musi byt
aktivovano v systému Cypress pred zahajenim ultrazvukového vySetfeni.

ﬁ Varovani e Pro systém CarTO® 3 pouzivejte pouze
prednastaveni CypressTMPreset, pokud pracujete s
modulem CARTOSOUND

e Jakékoli zmény v nastavenich, mimo ty zde uvedené,
nemusi byt podporované. Pouze hloubky a frekvence
(rotace obrazu shora dolu a zleva doprava) jsou
podporovany.

e Nezapomente tyto zmény manualné aktualizovat v
prohlizeCi UItrasound Viewer (Ultrazvukovy prohlizec)
na systému CArTO® 3, potom pockejte 3 sekundy
nez pofidite ultrazvukovy Klip.

Nedodrzeni vySe uvedenych pokynl mize mit za
nasledek negativni dopad na detekci umisténi a tim
ziskani nespravnych udaja.
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Pred spusténim studie na systému Cypress se ujistéte, ze moznost Acquisition
parameters auto-matching je v Ultrazvukovém prohlize¢i umoznéna
prostfednictvim moznosti Tools (Nastroje).

ﬁ Varovani Pri praci s Cypress System je tfeba umoznit Acquisition
parameters auto-matching. Deaktivace této moznosti
muze vést k nespravné prezentaci map, které zahrnuji
obrysy, a naslednému nespravnému vykladu obrysovych
map.

KONCEPTY A SOFTWAROVE MOZNOST]

Modul CARTOSOUND poskytuje ultrazvukovou kompatibilitu spolu se
softwarovymi funkcemi pro zlepsSeni elektrofyziologické studie.

Pfed zahajenim vySetfovani ultrazvukem s modulem CARTOSOUND je dulezité
pochoplt urcité zasady tykajici se funkce ultrazvukového systému se systémem
CaRTO® 3 a jak se data z ultrazvukového snimku pfidavaji k rekonstrukci.

Ultrazvukovy prohlize€

Ultrazvukovy paprsek se zobrazuje v prohlizeci Ultrasound Viewer (Ultrazvukovy
prohlize¢). Ultrazvukovy prohlize¢ poskytuje funkce v oblasti zamrznuti snimku,
vykresleni kontury, pfifazeni kontury mapé CARTO® 3, anavraceni k ulozenému
videoklipu. Nastrojova lista prohlize¢e Ultrasound Viewer (Ultrazvukovy
prohlize€) poskytuje moznosti k vytvareni klipu, vytvareni, editaci a pfifazeni
kontur.

Orientace a méfitko ultrazvukovych obrazu

Zobrazeni ultrazvukovych snimku v CArRTO® 3 obsahuje informace poskytované
ultrazvukovym systémem. Pro Ucely extrahovani dat systému CarTO® 3 pro
mapu, je potieba pouze oblast, ktera reflektuje ultrazvukova data jako takova.
Ikona (pfedstavujici orientaci protékajiciho ultrazvuku) a Skala ultrazvukovych
dat (reprezentovana malymi teCkami podél véjite) je také dulezita a zobrazuje
se rlzné v zavislosti na pouzitém ultrazvukovém systému.

Moznost Scale and orientation se pouziva k zobrazeni korelace mezi aktualnl
Skalou uItrazvukoveho snimku v ultrazvukovém systému a v systému CARTO® 3.
Skala v CarTO® 3 je oznaCena Cervenou ¢arou na okrajich ultrazvukovych
snimka.

Ikona ultrazvukového vysilace poskytuje indikaci vnitfni a vnéjsi orientace
ultrazvukovych snimkd v ultrazvukovém systému. Kdyz je moznost Show Fan
Outline aktivni, Cerveny &tverec oznaduje, jak je orientace detekovana na
systému CarTo® 3. Cerveny &tvereéek a ikona ultrazvukového vysilage musi
byt vzdy zarovnany ve vztahu k ultrazvukovému obrazu.
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Cardiac

Cerveny &tveredek a ikona ultrazvukového vysilade musi byt vzdy zarovnany ve vztahu
k véjifi ultrazvukového obrazu.

Obrazek 11: Zobrazeni véjifovitého obrysu

Kontury v mapach systému CARTO® 3

Ultrazvukové snimky jsou pfenaseny z ultrazvukového systému do systému
CARTO® 3, kde jsou zobrazovany v realném ¢ase. Prohlize¢ Ultrasound Viewer
(Ultrazvukovy prohlize€) se pouziva ke zastaveni tfisekundového klipu
ultrazvukovych snimkd. Znacka v prohlizeéi Ultrasound Viewer (Ultrazvukovy
prohlize€) oznacuje obrazy klipu, které jsou synchronizovany k referenéni
anotaci.

Uzivatel pak mlze kreslit kontury obkreslujici strukturu zajmu a pfiradit kontury
ke konkrétni mapé. Kontura sestava ze série bodu, které priblizné obkresluji
pozadovany anatomicky tvar po pfidani k mapé. Kontury mapé pfispivaji pouze
lokacni informaci. Z kontury nejsou ziskana zadna elektricka data. Kazda kontura
prfidana k mapé je vyjmenovana v seznamu bodu (indikovano ultrazvukovou
ikonou).

Existuji dva typy kontur:
e Normalni

e Plovouci

Normalni obrys pfispiva pfimo anatomickému tvaru mapy. Plovouci obrysy se
zobrazuji v prostoru vztahujicim se k mapé a nepfispivaji do mapy jako takové.
Plovouci kontury se navic nezapocitavaji do registrace povrchu (pfi pouziti
modulu CARTOMERGE®). Normalni kontury jsou v§ak zahrnuty do povrchové
registrace.

Po pfidani kontur do mapy je rekonstrukce vytvorena stejnym zplsobem jako
se standardnimi body ziskanymi mapovacim katétrem. Mapa je aktualizovana
v Prohlize¢i map (a Dodate¢nim pohledu, pokud je otevfen).
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Obrazek 12: Prohlizeni obrysu na simultannim ultrazvukovém snimku (vlevo) a v
prohlize¢i Map Viewer (vpravo)

Elektricka data se ziskavaji pouze prostfednictvim mapovaciho katétru Biosense
Webster (napfiklad katétr NAVISTAR®). Jestlize se udaje o bodu ziskavaji
mapovacim katétrem, pfidavaji se elektroanatomické informace do rekonstrukce.
Barva se aplikuje na mapu obvyklym zptusobem.

Tvar mapy se prepocitava, jak se pfidavaji body a obrysy do rekonstrukce.

ﬁ Varovani | Pokud existuje podezieni na na nespravné propojeni
—m ultrazvukovych kontur a standardnich mapovacich bodu,
nebo nepfesnou synchronizaci mezi ultrazvukovymi
obrazy a s nimi spojenymi signaly, pouzijte pro ovéfeni
polohy Spi¢ky katétru fluoroskopii, a provedte jeden z
nasledujicich kroku:

e Vytvorte novou mapu na zakladé pouze standardnich
mapovacich bodu.

e Pouzijte novy katétr SouNDSTAR.

e Kontaktujte servis a podporu spole¢nosti Biosense
Webster.
Nedodrzeni vyse uvedenych pokynu by mohlo mit za
nasledek nespravné umisténi hrotu katétru a poranéni
pacienta.
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Capturing +

Obrazek 13: Simultanni rekonstrukce s body mapy a obrysem
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O MODULU OBRAZOVE INTEGRACE CARTOMERGE®
PLUS S BALICKEM ZPRACOVANi OBRAZU

Modul obrazové integrace CARTOMERGE® PLUS umoznuje editovat a importovat
segmentovana data z vySetieni CT nebo MRI do trojrozmérnych (3D)
segmentovanych povrchovych obraz( (na které se odkazuje jako na povrchové
obrazy) pozadované srdecni dutiny nebo struktury.

Bali¢ek zpracovani obrazu CARTOMERGE® PLUS umoznuje dalSi importovani
nezpracovanych dat ze zobrazovacich metod vySetieni CT nebo MR. V takovém
pfipadé je kazda studie importovana jako svazek. Uzivatelé mohou data pozdé;ji
segmentovat podle struktury zajmu (structure of interest, SOI) a exportovat je
do systému CARTO® 3 jako obrazy povrchu.

Po importu do systému CarTO® 3 miZete registrovat povrchové obrazy do dat
mapy Vv realném Case. Kone¢nym vysledkem je efektivnéjSi navigace katétru
za pouziti kombinovanych dat registrovaného segmentovaného obrazu a
ziskanych bod mapy, k mapovani vySetfované dutiny a planovani potfebné
strategie l1éCby.

IMPORTOVANIi oBRAZU CT A MR

Uzivatelé mohou importovat CT nebo MRI studie do CARTO® 3 prostfednictvim
CD nebo sitového pripojeni. Studie mohou byt v piivodni podobé (nezpracovana
data jako 2D Fezy, konzistentni 3D) nebo zpracovana na radiologické pracovni
stanici, avSak konzistentni 3D a ulozené ve formatu DICOM 3. Odvozené a
reformatované série nesmi obsahovat lokalizaéni fez (viz Pokyny pro radiology,
dodavané s pridavnym modulem).

Pfridavny modul obrazové integrace CARTOMERGE® PLUS podporuje odvozené
nebo importované série z pracovni stanice AW vyrobce General Electric a
pracovni stanice Leonardo vyrobce Siemens. Podporuje rovnéz import 3D
modelu (jednotlivé segmentované struktury) vytvofrené modulem CardEP
pracovni stanice AW.

Data, ktera je mozné importovat, jsou definovana nasledovné:

e Konsistentni s pdvodnim 3D formatem (nezpracovana data): Plvodni
objem dat poskytovany hromadné jako 2D obrazy, které tvofi objem
konzistentni s D3, typicky pochazi z CT nebo MRI skeneru.

e Odvozeno/preformatovano jako konzistentni s 3D: Totéz jako
nezpracovana data, s vyjimkou toho, ze objem je odvozen od pracovni
stanice radiologie. Voxelim segmentovaného objemu zustavaji jejich
puvodni hodnoty, zatimco jiné voxely obdrzi hodnotu intenzity nula (0).
Data se ukladaji ve standardnim formatu DICOM3 a méla by byt
konzistentni 3D.

e Model 3D: Model 3D je preformatovany na modelu CardEP pracovni
stanice AW. Voxelum segmentovaného objemu zUstavaiji jejich plvodni
hodnoty, zatimco jiné voxely obdrzi hodnotu intenzity nula (0). Data se
ukladaji v pfislusném standardnim formatu.
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Po importovani vySetfeni je kazda platna série ulozena na pevny disk systému
jako jedinec¢na 3D zobrazovaci studie pod nazvem na zakladé Cisla plvodni
zobrazovaci studie a plvodniho Cisla série. Napfiklad zobrazovaci studie 6,
série 1 ma v modulu integrace obrazli nazev "Studie6.1". Importovany jsou
rovnéz vsechny relevantni atributy DICOM.

Dale se pfi importovani odvozenych/pfeformatovanych sérii nebo 3D modell
extrahuje povrch segmentovaného objektu.

PREHLED BALICKU ZPRACOVANi OBRAZU

Aplikace zpracovani obrazu se pouziva pro import, zobrazovani, segmentaci,
a editaci nezpracovanych dat studii CT nebo MRI. Vysledkem jsou 3D
segmentované povrchové obrazy srde¢nich oddilli nebo struktu&y zajmu. Tyto
segmentované obrazy jsou pak exportovany do systému CARTO™ 3 pro pouziti
v realném Case v prabéhu studie EP.

SEGMENTOVANI oOBRAZU CT NEBO MRI
PROSTREDNICTVIM BALICKU PRO ZPRACOVANI
OBRAZU

Typ importovanych dat obrazu urci rozsah, ve kterém je potfeba obrazy
segmentovat. Jestlize byla importovana pavodni (nezpracovana) data, musite
obraz zcela segmentovat do pozadované srde¢ni komory nebo struktury. Kdyz
se importuji odvozené reformatované série nebo 3D model (napfiklad pomoci
modulu CardEP na pracovni stanici AW) ze zpracovani na radiologické pracovni
stanici, mlGzete zpresnit segmentaci importovanych obrazu. Tyto postu%y se
provadéji prostfednictvim bali¢ku pro zpracovani obraz(. CARTOMERGE = PLUS

Pfred zahajenim procesu segmentace je tfeba védét, co je segmentace, jak
probiha proces segmentace a jak se pouzivaji rizné nastroje segmentace.

Segmentace obrazovych studii

VétSina terminologie pouzivané pfi odkazech na data skent CT nebo MRI
pochazi z jejich dlouhé historie. Plvodné byly vSechny skeny axialnimi obrazy,
ziskavanymi pomoci zdlouhavé procedury sekvenéniho skenovani. Moderni
technika umoznuje rychlejSi pofizovani téchto dat a v pfipadé MR také snimani
podél riznych os.

Pfi importu série nezpracovanych dat nebo obrazového vySetfeni do softwarové
aplikace pro zpracovani obrazu jsou vSechny dvojrozmérné (2D) fezy slozeny
do jednoho trojrozmérného (3D) prostoru. Segmentace je potiebna pro rozdéleni
tohoto prostoru do struktur zajmu (SOI- Structures of Interest). Ve vétSiné
pfipadu je SOI vasi oblasti nejvétSiho zajmu pro mapovani v realném Case,
napriklad levé siné nebo levé komory.

Sedé odstiny ve skenu pFedstavuiji mista s riiznou hustotou nebo intenzitou.
Zobrazovaci software tudiz pomaha nastavit rozsah hustoty (z téchto az 4 096
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moznych hodnot), které se zobrazuji v riznych odstinech Sedé a nastavuje jeji
stfed.

Na oblasti 2D fezu, které se shoduji s pozadovanou prahovou hustotou, se
pouZije barva. Tyto barevné plochy se nazyvaji Labels (Stitky). Po segmentaci
prostoru na SOl jsou Stitky zabarveny tak, aby odpovidaly segmentovanému
objektu ke snadné identifikaci ve 2D fezech.

Prehled procesu segmentace

Proces segmentace za€ina nactenim obrazového vysetfeni, nastavenim hodnoty
optimalni intenzity a volbou ozna¢eného objemu zajmu (VOI). Tento VOI se
stava zakladem pro segmentovani zbytku obrazové studie.

To se provadi aplikaci specialniho algoritmu v bali¢ku zpracovani obraz(
CarRTOMERGE . Tento algoritmus vybere vSechny voxely (objemové jednotky
CT nebo MRI) se stejnym prahem intenzity a pfilehlé k vybrané oblasti, a vytvori
3D objem zalozeny pouze na téchto datech.

V tomto okamziku mlze uzivatel pozorovat jeden segmentovany objem.
Povrchovy objem muze byt nyni exportovan. V pfipadé datovych sérii je
pravdépodobné, ze bude tfeba provést vice segmentovani struktur zajmu (SOI).

Segmentace na rizné struktury se provadi aplikaci zrnek na v§echny oblasti
objemu, které jsou zpracovany nebo vyjmuty z kone€ného zobrazeni. Nejlepsich
vysledkl dosahnete, pokud zrnka umistite do stfedu kazdé struktury zajmu. Po
aplikaci pfikazu Segment se pouzije algoritmus u kazdého zrnka do pfislusné
hranice struktury (tj. implementace algoritmu skon¢i pfi dosazeni hranic).
Konednym vysledkem je oddéleni anatomickych oblasti zajmu nebo struktur
zajmu.

Druhy zminény proces (aplikace zrnek a segmentace) mlze byt zapotrebi
opakovat, dokud nebude kvalita 3D segmentované obrazové studie uspokoijiva.
Je-li automaticka segmentace neadekvatni (napf. kvali Spatné kvalité obrazu
studie, artefaktiim apod.), mizete ru¢né upravit objem v rezimu 2D nebo 3D.

Je dllezité ovéfit si vysledky segmentace. Pomoci nastroju Slice Tools (Nastroje
fezani) muzete prochazet vySetfenim a zkontrolovat hranice kazdého
segmentovaného objektu a srovnat s puvodnim 2D datovym fezem.

Abyste mohli pouzivat segmentovany objem béhem vysSetfeni prostfednictvim
CARTO® 3, musi byt extrahovany na povrchovy obraz. Toho se docili
exportovanim do systému carto® 3. Po exportovani se odstrani vSechna
objemova data a vznikne tak anatomicky tvar, ktery je mozno registrovat do
mapovaciho %rostoru CarTO® 3 prostfednictvim modulu obrazové integrace
CARTOMERGE .

Ovéreni kvality segmentace

Zodpovédnost za ovéreni kvality segmentace zUstava na lékafri jako
diplomovaném zdravotnickém odbornikovi. Kvalita by méla byt ovéfovana po
celou dobu procesu segmentace. Je-li to nutné, je mozno celou segmentaci
zruSit a spustit znovu.
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Tipy k ovéreni kvality segmentace

‘g Poznamka ‘Tyto tipy nenahrazuji klinicky usudek.

e Zobrazte pouze SOl a oteviete Slice Frame (Rezovy snimek). Prochazejte
jednotlivé fezy a porovnejte segmentovanou SOI s 2D fezy.

e Porovnejte Stitky SOI s pldnimi 2D fezy snizenim jejich pruhlednosti.
e Zobrazte prilehlé SOl a ovéfte, ze jsou jejich hranice jasné definované.

e Zobrazte pouze jednu SOl a ovérte, ze nechybi zadné Casti.

REGISTROVANi POVRCHOVYCH OBRAZU DO MAP
CARTO® 3

Pfed zahajenim procesu registrace musite zahajit novou studii (nebo otevrit
predchazejici), spustit studii CARTOMERGE® PLUS a mit povrchové obrazy
zobrazené v prohlizec¢i Map Viewer (Prohlize€ map). Je dulezité, abyste veédéli,
jak se povrchovy obraz zobrazuje a jaké jsou moznosti pro zachazeni s nim.
Meli byste také znat princip dvojic registraénich bodl a jak se aplikuji. Dale je
treba, abyste znali rizné typy registrace a dalSi dostupné volby slouzici na
podporu registrace.

Pary registracnich bodu

Registracni bod je oznaceny bod, ktery je pfipojen k urCitému mistu na
povrchovém obrazu, obrysu, nebo k bodu na mapé. NejlepSich vysledku
dosahnete, pokud budou registracni body umistény co nejdale od sebe v ramci
cilové oblasti registrace.

Par registracnich bodl je mnozina dvou identickych pfiznakl (nazev a barva),
které jsou pfipojeny jak k povrchovému obrazu, tak i k bodu na mapé nebo
obrysu. Pary orienta¢nich bodu se pouzivaiji k registraci povrchového obrazu
do mapy CarTO® 3. Musi byt tedy umistény ve stejné poloze na povrchovém
obrazu i na mapé. Napfiklad, pokud umistite registra¢ni bod na CS, musi byt
pfipojen k tomu bodu na mapé, ktery byl ziskan ve stejné ¢asti sinus conorarius.
Je-li registracni bod pfipojen k odpovidajicimu mistu na obrazu, vytvofi se par
registraCnich bodu.

Registrac¢ni body Ize pfejmenovat nebo vymazat. Pary registracnich bodu Ize
rovnéz odpoijit.

Vlajecky registracnich bodu jsou zlomené, pokud nejsou pfipojeny k jinému
registraénimu bodu. Pary registracnich bodu jsou dvé identické vlajec¢ky, z nichz
jedna je aplikovana na obraz objemu a druha na bod v mapé (nebo na obrys
na mapeé). Mistni nabidka Point se pouziva k pfipojeni orienta¢niho bodu na
povrchovém obrazu k bodu na mapé.
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Map Landmark »» | Attach
Wy | Rename

- | Dele_te Landmark

Obrazek 14: Registraéni body

ﬁ Varovani Spr.évna;n r’egistracze zavisi na fsfp,révné’m umisténi pérg
registraCnich bodu v odpovidajicich mistech povrchového
obrazu a mapy. Pokud pary registracnich bod neumistite
do spravné odpovidajici polohy, budou vysledky
registrace neplatné.

Proces registrace

Proces registrace zavisi na bodech mapy (nebo obrysech). Po zahajeni je
potfeba provést fadu krokU, aby se dosahlo optimalnich vysledku registrace.
V nékterych pfipadech je prvnim krokem aplikace funkce vizualni sestaveni
nebo registrace registracnich bodl a pak povrchova registrace. Vysledky
registrace je mozné zhodnotit pomoci statistickych nastroj(, které jsou soucasti
modulu CARTOMERGE® PLUS .

Manual Alignment (Ruc€ni sestaveni)

Rucéni sestaveni se provadi zménou rotace nebo osy X-Y povrchového obrazu.
K tomu se pouziva XY Move , a moznosti Rotation .

Vizualni sestaveni

Visual alignment (Vizualni sestaveni) pfedpoklada, ze rotace povrchového
snimku a mapy CarTO® 3 je podobna. Pfi provedeni se stejnym parem
registra¢nich bodu se povrchovy obraz a mapa posunou tak, aby oba registracni
body zaujimaly pfesné stejné misto. Po provedeni vizualniho sestaveni aplikujte
registraci povrchu.
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ﬁ Varovani Funkce Visual alignment (Vizualni sestaveni)

predpoklada, ze orientace povrchového obrazu je
identicka se systémem souradnic systému CARTO® 3.
Proto mlze byt tato metoda citliva na vétsi chyby, pokud
tento predpoklad neni spinén.

Visual alignment (Vizualni sestaveni) se doporucuje
pouzivat pouze jako pocateCni metodu registrace.

Registrace bodu

Registrace ogentaénich bodU se v zasadé shoduje s povrchovym obrazem na
mapé CARTO 3 zaloZzenym na umisténi nejméné tfi parl orienta¢nich bodu.

Povrchova registrace (celkova)

Surface registration (povrchova registrace) se pouziva k nastaveni povrchového
obrazu na povrch mapy na zakladé celkového povrchu mapy ({j. vSech ziskanych
bodl nebo obrys(). Proto ¢im vice je ziskanych bodl nebo obrys(, tim presné;jsi
je povrchova registrace.

Povrchova registrace se ma provadét, pouze pokud byl ziskan dostatecny pocet
bodU vySetfované mapy; body musi byt v daném objemu rovhomérné
rozmistény. Ve vychozim nastaveni je povrchova registrace deaktivovana,
protoze by méla byt pouzita pouze po aplikaci vizualniho sestaveni nebo
registraci bodu.

Povrchovou registraci je mozno také provadét u bodu spojenych se zobrazenim
cévy.

Povrchova registrace a zobrazeni cév

Jestlize je zobrazena céva pfi aplikaci jakékoli povrchové registrace, je nutné
si uvédomovat nasleduijici:

» Registrace béhem akvizice cévy: Uzivatelé mohou zaregistrovat
povrchové obrazy k datim znacky cévy zatimco vytvareji znacku cévy.
V tomto pripadé se zobrazeni cévy interpretuje jako ,aktivni mapa“. Proto,
je-li aktivni funkce Active Only, registrace se aplikuje na povrchovy obraz
a body, ze kterych sestava céva.

e Registrace mimo priibéh akvizice zobrazeni cévy:
4 Aktivni funkce Active Only: Je-li znacka cévy zobrazena a funkce

Active Only (Pouze aktivni) je aktivni, znacka cévy neni zahrnuta v
registraci. Do registrace pfispiva pouze aktivni mapa.

4 Neaktivni funkce Active Only: Je-li zobrazena znacka cévy a odpovida
obrazu, body, které pfispivaji znacce cévy jsou zahrnuty do registrace.
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Shoda vice map a povrchovych obrazu

Systém CARTO® 3 umoziuje vytvaret vice map stejné komory nebo vice komor.
V nékterych pfipadech maze byt Zadouci spojit nékolik map nebo znacéek cév
do stejného povrchového obrazu. To je mozné provést volbou Match
Image/Match CARTO Map CArTO® 3 (Shoda obrazu/shoda CARTO mapy). Ke
stejnému obrazu Ize pfifadit nékolik map nebo zobrazeni cév. AvSak vice snimki
nelze pfifadit ke stejné mapé.

Pred pfifazenim je mapy s obrazy tfeba registrovat, nebo provést shodu s
povrchovym obrazem.

Pro registraci vice map s povrchovymi obrazy je
treba deaktivovat Active Only (Pouze aktivni).

g Poznamka

Po pfifazeni miize byt povrchova registrace znovu aplikovana na prislusné
mapy, cévy, nebo obrazy zobrazené v Map Viewer (Prohlize¢i map). Moznost
Surface registration (Povrchova registrace) posune vSechny obrazy do nejlepsi
shody (minimalni vzdalenost) ve vztahu k jejich pfidruzenym mapam.

e

( Map 2 } Surface Image 1

Nl A4

( Map 4 } Surface Image 2

N 4

Obrazek 15: Prfifazovani map nebo znacek cév k povrchovym obrazim
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&< Poznamka Vzdy ovéfte, zda byla spravna mapa pfifazena

spravnému povrchovému obrazu. Nespravna shoda
map s povrchovym obrazem ma za nasledek
nespravnou registraci a zavadéjici informace o
pacientovi.

Vzdy ovéfte registraci pfed pfifazenim map k
povrchovym obraz(im.

Zobrazeni polohy hrotu katétru na povrchovych obrazech

PFi zobrazovani povrchovych obraz( v prohlizeci Map Viewer je mozné zobrazit
polohu hrotu katétru ve vztahu k nim. To umoznuje volba Projection (Projekce).
Je-li aktivni, poloha hrotu katétru je 10 mm nebo méné od povrchu zobrazeného
snimku, na povrchovém snimku se promita modry stin ve tvaru disku. Zobrazeni
polohy hrotu katétru se aktualizuje pfi kazdé zméné na mapé nebo povrchovém
obrazu.

Projekce barev mapy a znacek ABL na povrchovém obrazu

Projekce barev mapy a znacek ABL na povrchovych obrazech je mozna u
povrchovych snimk, které odpovidaji konkrétnim mapam. Uzivatelé mohou
promitat tyto informace na vSechny mapy sdruzené s obrazy v Map Viewer
(Prohlizeci map), nebo pouze pro konkrétni obraz. Na povrchovy obraz je mozné
promitat i specialni vybarveni mapy, napfiklad oblasti s early-meets-late nebo
jizvami.

‘g Poznamka Anatomické znacky projekci barev mapy nebo
znacek ABL neovlivhuji.

Stuper barevnosti aplikované na povrchovy obraz je fizen prostfednictvim
moznosti Color Threshold (Prah barev) povrchového obrazu. Tuto hodnotu je
mozné zmenit.

g Poznamka Projekce barvy na povrchovy obraz je primérna

hodnota na zakladé ziskanych dat o bodech a kvality
registrace. Pfed ucinénim klinického rozhodnuti se
vzdy seznamte s daty ziskanych bodu.

& Vystraha Projekce barev a znagek ABL na mapach zavisi na

kvalité registrace mezi mapou a snimkem CT nebo
MRI. Pfed projekci barev a zna¢ek ABL na povrchové
obrazy vzdy ovérte kvalitu registrace.
Projekce barev map a znacek ABL na povrchové obrazy v prohlizeci Additional
View (Dodate¢né zobrazeni) je zcela zavisla na tom, jak se data zobrazuji v
Map Viewer (Prohlize¢ map).
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Jestlize se v prohlize€i Additional View (Dodate¢né zobrazeni) zobrazuje pouze
povrchovy obraz, avSak mapy a obraz se zobrazuiji v prohlize¢i Map Viewer,
projekce barvy a znacek ABL se zobrazuje na obrazu v okné Additional View
(Dodate¢né zobrazeni).

Obrazek 16: Projekce barev a znaek ABL na povrchovém obrazu

Ovéreni registrace

Oveéreni efektivni registrace je velmi dalezité kvili potencialnim odkazdm na
povrchovy obraz v pribéhu vySetreni prostrednictvim zafizeni CarTO® 3. Kvalita
registrace mize byt ovéfena manévrovanim katétru po sténach srdeéni dutiny
nebo cév a kontrolou shody mezi pozici ikony katétru v realném Case a
registrovanymi anatomickymi strukturami, ve kterych se manévr provadi.
Sledovani intrakardiakalnich signalt mize pomoci uréit polohu stény ve vztahu
ke hrotu katétru.

Statisticka data a vypocty tykajici se pfesnosti shody se zobrazuji na kartach

Landmark (registracni bod) a Surface (Povrch) panelu Match Statistics (Statistika
shody). Je mozno také zobrazit vizualni reprezentaci pfesnosti shody pomoci
funkce Registration Match View (Zobrazeni shody registrace). Pecliva kontrola
informaci poskytovanych témito funkcemi vam pomuze zjistit, do jaké miry se
shoduji povrchovy obraz a mapa CarTO® 3 po registraci.

& Vystraha Pouziti funkci Match Statistics (Statistika shody) a
Registration Match View (Zobrazeni shody registrace)
nenahrazuje ovéreni registrace podle bézné klinické
praxe, napr. prostfednictvim fluoroskopie €i inspekce
IC signall. Konecné potvrzeni efektivni registrace je
povinné a musi se provést v cilové oblasti zajmu.
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Statisticka data k ovéreni registrace

Statistika shody zobrazuje data vztahujici se ke stupni shody registrace
registracnich bodu, povrchu, nebo obou. Statistika shody se neuklada se studii,
plati pouze pro naposledy provedenou registraci. Funkce Active Only (Pouze
aktivni) ovliviiuje zpUsob zobrazeni statistiky shody (Povrch) pfi povrchové
registraci, je-li funkce Active Only (Pouze aktivni):

« Enabled (aktivni), data pro vypocet pfesnosti jsou zalozena pouze na
vSech bodech a konturach aktivni mapy.

» Disabled (neaktivni), data pro vypocet pfesnosti jsou zaloZena na vSech
bodech a konturach shodnych map zobrazenych v prohlize¢i Map Viewer.

Panel statistiky shody zobrazuje nasledujici data:

e Match Statistics (Landmarks) (Statistika shody (orientacni body)):
Vzdalenost mezi jednotlivymi registracnimi body vSech zobrazenych
parul registracnich bodu, jakoz i primérnou standardni odchylku,
minimalni a maximalni vzdalenost (v mm) mezi kazdym zobrazenym
parem registracnich bodu.

e Match Statistics (Surface), if Active Only is (Statistika shody (Povrch),
pokud je funkce Pouze aktivni):

& Enabled (Aktivni), porovnava se nazev mapy a povrchového obrazu,
primér, standardni odchylka, minimalni a maximalni vzdalenost (v
mm) mezi povrchem obrazu a zobrazené mapy.

<+ Disabled (neaktivni), primér, standardni odchylka, minimalni a
maximalni vzdalenost (v mm) mezi vSemi zobrazenymi shodujicimi
se mapami a obrazy.

Vizualni ovéreni registrace pomoci funkce Match View

Je-li zobrazen pohled Registration Match View, vSechny body mapy jsou
zbarveny podle jejich blizkosti k povrchu povrchového obrazu. Lze také zobrazit
presnou vzdalenost jednotlivych bodl od povrchu povrchového obrazu.
Vybarveni bodl na mapé je nasleduijici:

e Zelena: 0 az 5 mm mezi mapou a povrchovym obrazem
e Zluta: 5 az 10 mm mezi mapou a povrchovym obrazem

e Cervena: Vice nez 10mm mezi mapou a povrchovym obrazem
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Map Yiewer Map Viewer

LAT O LT

e ALl _ABL_deleted > B Hoints w =LA _ABL_dede

ratien Match D TH + 1.3 [mim)

Map Viewer

e LA ABL dedeted > 85 Points

Obrazek 17: Zobrazeni shody registrace

A) Pokud je shoda dobra, je vétSina bodl na mapé zelenych.

B) Je aktivovana funkce ,With Labels* (,s oznagenim®), ktera zobrazuje
vzdalenost v milimetrech mezi kazdym bodem a povrchovym obrazem. Celkova
statistika je zobrazena v dolni ¢asti okna Map Viewer.

C) Pokud je shoda $patna, velky pocet bodli na mapé ma ¢ervenou a Zlutou
barvu.
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Kapitola 11:

SOFTWARE PRO DETEKOVANI
FRAKCIONOVANYCH SIGNALU NA
ATRIALNICH ELEKTROGRAMECH (CFAE)

V této kapitole:

Zobrazeni Nnové mapy CFAE ... 85
Selected POINt VIBWET ......coooiiiiiiieeeee e 86

ﬁ Varovani Klinicky vyznam pro vyuziti modulu CFAE pfi identifikaci

“ oblasti komplexnimi frakcionovanymi atrialnimi
elektrogramy pro katétrovou ablaci atrialnich arytmii, jako
je atrialni fibrilace, neni podporen klinickymi vyzkumy.

Software pro detekovani frakcionovanych signalli na atrialnich elektrogramech
(CFAE) mozriuje detekci CFAE na IC elektrogramech. Podle parametru
definovanych uzivatelem systému méfi amplitudu a trvani CFAE. Navic pak
vypoditava interval mezi po sobé jdoucimi CFAE. Systém vytvaii barevné mapy
zobrazuijici oblasti CFAE podle stupné frakcinace signall. Systém rovnéz vytvari
barevné mapy zobrazujici oblasti CFAE podle hodnot nejkratsiho intervalu
komplexu.

ZOBRAZENi NOVE MAPY CFAE

Mapy CFAE se zobrazuji podle hodnot jednotlivych parametrid CFAE. Protoze
se predpoklada, ze CFAE budou relativné fokalni, je barevné zobrazeni map
bodové. Barevna interpolace je omezena; mapy se podobaji premapovani
Remap, s Sedivym vyznacenim mist, kde nejsou k dispozici elektricka data.

Mapa CFAE je vybarvena podle nejkratSiho intervalu komplexu.

Panel barevné Skaly znazorfiuje maximalni a minimalni detekovana trvani (ms),
(od fialové az po Cervenou).
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< Poznamka PFi zobrazovani map CFAE, body s pfiznaky ABL
jsou definovany pouze jako poloha.

SELECTED POINT VIEWER

Selected Point Viewer (Prohlize¢ vybranych bod(l) zobrazuje nejkratsi interval
vybraného bodu a veSkeré aktivni parametry zobrazeni.
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Kapitola 12:
SOFTWAROVY MODUL CARTO® RMT

V této kapitole:

CARTO® 3 Hardware RMT .............cooveeereeeeeeoeeeeeeeeeeeeeeseeeees e 88
Manipulace s LP RMT ...ttt 88
Bezpectné pouzivani voziku systému CARTO® 3. oo 88

Prace se softwarovym modulem CARTO® RMT ..o 89
Provedeni vySetfeni CARTO® RMT ........ooiuieeieeeeeeeeneeeeeeeeeeeeeeeseeeees 89
Stav pfipojeni RMT .o, 90
Export dat pacienta na systtm NIOBE ..............cccoii 90
Automaticky export lokaci Mapovacich katétr( v realném
(o711 SRR 91
Export umisténi Spi€ek na systém NIOBE. ... 91
Ziskavani bodl Na dAlKU ...........coouiiiiiiiieee e 91
Nastrojova liSta RMT ... 91
Zména smeéru magnetl NIOBE ..o 92

Pouzivani pfednastavenych orientaci magnetu ..............cccocceees 92
ClICk-aNd-GO ... 92
Zobrazovani vektorl s mapami .........cccceeveiiiiiiiiiiee e 92
Vytvareni zakreslenych linii ... 93
SYNChronizace OFENTACE ...........cooiiiiiiiiiiiiieie e 93
Contact/Angle Display ........ccuueiiiiiiiiiie e 93
Zobrazovani konstelaci s mapami ... 93

Softwarovy modul CARTO® RMT podporuje EP vysSetfeni v prostfedi systému
NIOBE.

ﬁ Varovani PFi provozu systému v prostfedi s odkrytymi magnety
“ NIOBE nejsou podporovany standardni katétry NAvISTAR®.
Ostatni katétry jiné nez RMT maji omezenou funkénost.
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& Vystraha Pfi praci se softwarovym modulem CARTO® RMT si

uzivatelé musi byt zejména védomi mozného
zavle€eni kovovych predmétu do blizkosti pacienta.
Takova neocCekavana pritomnost kovu mize zpusobit
chybné rekonstrukce. Systém ma zabudovany
mechanismus, ktery mu umozriuje detekovat a varovat
uzivatele ramene C v mapovaci zoné.

CARTO® 3 HARDWARE RMT

Hardwarové konfigurace softwarového modulu CarTo® 3 RMT se ligi od
hardwarovych konfiguraci systému CARTO® 3. Detailngjsi informace, viz CArTO® 3
RMT Software Module User Guide.

Manipulace s LP RMT

LP RMT vazi 9 kg (20 liber). Stitek na LP RMT poukazuije na to, Ze je tfeba
postupovat opatrné pfi zvedani nebo noseni LP RMT. Doporu€ujeme, aby LP
RMT zvedali dva lidé pro prevenci zranéni.

Obréazek 18: Stitek na LP RMT upozorfiujici na vahu.

Bezpecéné pouzivani voziku systému CARTO" 3.

Pokud se systém CARTO® RMT pouziva bez volitelného voziku, pokracujte dalsi
Casti této prirucky. Pokud je pouzivan vozik, zvazte nasledujici:

e Na podlahu EP laboratofe je tfeba umistit permanentni oznaceni v
prubéhu instalace systému CarTO® RMT, které ur€uji Fadné umisténi
voziku systému CARTO® 3, tak, jak je indikovano na stitku v horni pravé
Casti voziku. Ujistéte se, Ze vozik je umistén v ramci téchto znacek, a
jeho kole€ka jsou zamcena.

e Je-li nutné vozikem pohnout, ujistéte se, Ze je vzdy alespon 1,5 m od
magnetl systému NIOBE.
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ﬁ Varovani Pokud se nebudete Fidit témito bezpecnostnimi
: opatfenimi, mdze dojit k:

e Neocekavanému pohybu voziku.
e Ohrozeni zaméstnancu.

e Poskozeni zafizeni z dlivodu plsobeni magnetu
systému NIOBE.

. Abyste zabranili elektrickému Soku, pfed provozovanim systému
CARTO® RMT vzdy pfipojte PIU k nemocni¢nimu uzemnéni prostrednictvim
zeleného a zlutého uzemnovaciho kabelu poskytnutého se systémem.

PRACE SE SOFTWAROVYM MODULEM
CARTO® RMT

Softwarovy modul CARTo® RMT udrzuje zakladni funk&nost zafizeni CARTO® 3,
zatimco umoziiuje vzdalenou navigacni schopnost katétru systému NIOBE.

Budte SI prosim védomi nasledUch:lch rozdild mezi standardnimi vySetfenimi
CarT0® 3 a vySetfenimi RMT CARTO® 3:

e Pracovni objem vySetfeni CARTO® RMT je mensi nez pracovni objem
vySetfeni CarTO® 3.

e P¥i provozu systému v prostredi s odkrytymi magnety NIOBE nejsou
podporovany standardni katétry NAVISTAR®. Ostatni katétry jiné nez RMT
maji omezenou funkénost.

e Do softwaru NAVIGANT je odeslana pouze informace o umisténi Mapping
Catheter (Mapovaciho katétru).

g Poznamka Modul obrazové integrace CARTOSOUND Vv sou€asné
dobé neni dostugny ve spojeni se softwarovym
modulem CARTO™ RMT.

Provedeni vySetieni CARTO® RMT

Pfi provadéni vysetreni CarTO® RMT vezméte v Gvahu nasleduijici:
e Lokacni podlozka RMT musi byt pfipojena.

e Zadové a hrudni elektrody musi byt umistény podle pracovniho objemu
RMT.

e Polozka RMT musi byt vybrana v ¢asti Connected Machines pruvodce
Study Setup.
Jsou-li systémy CarTo® 3 a NIOBE mstalovany ve stejné mistnosti, muzete
provadét standardni vySetreni CARTO® 3, nebo vysetfeni CARTO® RMT spolu
se systémem NIOBE.
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& Vystraha

e Typ vySetfeni nelze zménit po ziskani prvniho
bodu nebo zaznamu objemu FAM.

e P¥i pokracovani vySetieni v rezimu Review je
mozné zménit typ vySetfeni. Toto vSak mize vést
k chybam rozsahu mapovani, vzhledem k
rozdilim v pracovnim objemu mezi vySetfenimi
CARTO® 3 a vySetfenimi CARTO® RMT.

Stav pripojeni RMT

Ikona na nastrojové listé systému indikuje stav spojeni mezi softwarovym
modulem CARTO® RMT a softwarem NAVIGANT.

Stav

lkona

Popis

Odpojeno

Jeden ze systému je fyzicky odpojen nebo
jsou systémy pfipojeny, ale moznost RMT
byla deaktivovana v privodci Study Setup.

Jsou-li systémy softwarového modulu
CarTO® RMT a softwaru NAVIGANT
odpojeny, nelze provést vySetieni.

Pfipojeno

Systémy jsou fyzicky spojeny, ale nebyla
provedena zadna registrace.

Urcité klicové funkce softwaru NAVIGANT
jsou k dispozici i bez registrace. K tém patfi
zobrazovani pfislusného vektoru a
zobrazovani listy kontakt( v softwarovém
modulu CARTO® RMT.

Registrovany

=T

Systémy jsou navzajem propojeny a
registrovany.

Mnohé pokrogilé funkce (napf. Click-and-Go)
nejdou dostupné, dokud ned%de k registraci
softwarového modulu CARTO™ RMT a
softwaru NAVIGANT.

Export dat pacienta na systém NIOBE

Kdyz spustite studii a jak systém CARTO® RMT, tak software Navigant jsou
zapnuty a propojeny, data pacienta jsou automaticky exportovana do softwaru

NAVIGANT.

Pokud vSak software NAVIGANT jesté neni zapnut nebo spojen se systémem
CARTO® RMT, je lepsi data pacienta exportovat manualné. Navic, pokud

potfebujete data pacienta modifikovat na systému CARTO® RMT poté, co byla
odeslana do systému NAVIGANT software, je tfeba tyto informace aktualizovat

manualné.

NAVOD K POUZITI
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Automaticky export lokaci Mapovacich katétru v
realném Case

Umisténi Spicky Mapovaciho katétru je automaticky exportovano do softwaru
NAVIGANT .

‘g Poznamka Vizualizace tubus( nemapovacich katétrd neni
exportovana do softwaru Navigant™.

Export umisténi Spicek na systém NIOBE.

Umisténi vSech Spicek jsou exportovana do softwaru NAVIGANT. Je-li
exportovany bod vybran na systému CARTO® RMT, je zvyraznén v softwaru
NAVIGANT.

Ziskavani bodu na dalku

Po registraci systému CaRTO® RMT a NAVIGANT Ize ziskavat body ze systému
NAVIGANT vybérem moznosti Remote Acquisition (Vzdalena akvizice).

Tyto body jsou automaticky oznaceny poznamkou RMTacq v Point List.

& Poznamka Doporucuje se, aby vSechny body oznacené
poznamkou RMTacq byly provéreny pro zjisténi toho,
zda splfuji kritéria vySetfeni.

Nastrojova lista RMT

Nastrojova lista RMT poskytuje pfistup k ¢asto pouzivanym moznostem pfi
praci se systémem CARTO  RMT v prostfedi NIOBE. Nastrojovou liStu Ize skryt.

Dostupné moznosti jsou:

Click-and-Go

Design Line

UG-5400-28 (03A) NAVOD K POUZITI



92 ) PRACE SE SOFTWAROVYM MODULEM CARTO RMT

Presets

Contact/Angle Display

Zména sméru magnetu NIOBE

Systému Niobe® Ize odeslat pozadavek na zménu sméru magnetl
prostrednictvim softwarového modulu CaRTO® RMT.

Pouzivani pfednastavenych orientaci magnetu

Software NAVIGANT nabizi nékolik pfedem definovanych orientaci magneta
pod nazvem Presets (Pfednastaveni). Funkci Presets (Pfednastaveni) mizete
vybrat na modulu softwaru CARTO® RMT pro zménu sméru magnett NIOBE.

Tyto moznosti se zakladaji na pfednastavenich v systému NIOBE. Tyto
informace jsou pak automaticky zasilany na systém CARTO® 3 pfi registraci.

‘@/ Poznamka Pokud se zobrazi moznost None (Zadny), softwarovy
modul CARTO® RMT jesté jednotliva prednastaveni
neobdrzel.

Click-and-Go

Click-and-Go se pouziva pro oznaceni konkrétniho mista na mapé. Tyto informace
jsou pak odeslany softwaru NAVIGANT, ktery pak posune Spicku katétru na
toto misto.

’g Poznamka Moznost Click-and-Go |ze rovnéz pouzit na
povrchovych snimcich gﬁ praci se softwarovym
modulem CARTOMERGE PLUS

Zobrazovani vektorll s mapami

Systém muze zobrazit Sipky, které poukazuji na skute¢ny vektor (zluté) a zadouci
vektor (zelené) magnetl systému NIOBE spolu s mapami. Orientace magnetu
se méni tak, ze odpovidaji pozadovanému vektoru.
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Vytvareni zakreslenych linii

Linie zakreslené na mapach Ize exportovat do systému NIOBE. Zakreslené
linie Ize vytvaret, editovat, zménit jejich tvar do linii s otevienym koncem nebo
uzavienych tvaru.

Je-li mapa editovana, zakreslené zrcl)aéky zUstanou na povrchu mapy a pfizpUsobi
se nové kontufe v systému CARTO ™ 3. Zmény linii zakreslenych na mapach Ize
exportovat do systému Niobe® na prani uzivatele.

Synchronizace orientace

Moznost Sync Display (Synchronizace displeje) umoznuje synchronizaci
orientace 3D rekonstrukce s displejovymi okny softwaru NAVIGANT.

Pak muzete vybrat, které okno softwaru NAVIGANT by mélo byt
synchronizovano s Map Viewer (Prohlize¢em map) nebo Additional View
(Dodate¢ny pohled). Dynamicky seznam relevantnich oken je odeslan ze
softwaru NAVIGANT pfimo do systému CARTO® RMT.

Contact/Angle Display

Pro vaSe pohodli Ize Contact/Angle Display v softwaru NAVIGANT rovnéz
zobrazit v softwarovém modulu CARTO® RMT. Tato moznost je aktivovana ze
softwaru NAVIGANT a predstavuje informace poskytnuté softwarem NAVIGANT.

‘g Poznamka Vzdy ovérte signaly EKG zobrazené v prohlizecich,
abyste ovérili skuteCny kontakt katétru a pokozky.

Zobrazovani konstelaci s mapami

Systém umoznuje zobrazeni specifikovanych konstelaci NAVIGANT v okné
Map Viewer (Prohlize¢ map). Zobrazeni konstelaci mapu ani data nijak
neovliviluje.
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Poznamky:
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Kapitola 13:
CHYBOVE ZPRAVY A UPOZORNENI

V této kapitole:

Kody chybovych zprav @ UPOZOIrNENI ........coovviiiiiiiiieiiiieeieieee e 95
Vztahujici s€ K SYSIEMU ....ooooiii e 96
Vztahujici 8€ K @pliKACi ........uvveieiiiiiiiieee e 97
Vztahujici S€ K EKG ... 99
VZIahujiCi S8 K PIU ..o 99
Vztahujici s€ Ke Katétru ... 105
Vztahujici se k lokacni podIOZCe .........coooviiiiiiiiiiiic e 123
Vztahujici se kK eleKtrodam ... 125
VztahujiCi S€ K IOKACI .....ccoiiiiiiiiiicc e 135
Vztahujici S€ K RMT .. 136
Vztahujici s€ K UrazvuKu ............ooviiiiiiii e 137

Béhem vysSetfeni mize systém zobrazit jeden ze dvou typU zprav:

e Chybové zpravy: Veskeré chybové zpravy je tieba vyresit, aby bylo
mozno pokracovat pfi praci se systémem. Jinak nelze pokracovat v praci.
e Upozornéni: Upozornéni je dulezita zprava, ktera by méla byt vyreSena,
ale nezabranuje v dalSi praci se systémem. Upozornéni zlstane viditelné,
dokud nebude vyreseno.
NejcastéjSi zpravy najdete nize, v€éetné pravdépodobné pficiny problému a
doporucené napravy. Pred Cislem kazdé zpravy je uvedeno uréeni toho, zda
se jedna o Chybovou zpravu nebo Upozornéni.

S veSkerymi problémy zde neuvedenymi se obratte na mistniho zastupce firmy
Biosense Webster.

KODY CHYBOVYCH ZPRAV A UPOZORNENI
V8em zpravam predchazi Ciselny kod.

Ciselny kod pouziva servisni oddéleni spoleénosti Biosense Webster k uréeni
konkrétniho typu problému. PFi kontaktovani servisniho stfediska spole¢nosti
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Biosense Webster udejte Cislo chyby v€etné pfipojeného kodu, a také okolnosti,
za nichz k chybé doslo.

s Poznamka VSechny chybové zpravy se automaticky zavrou,
jakmile je problém vyfreSen.

VZTAHUJICI SE K SYSTEMU

Zprava Akce
Chyba 96 Bylo dosazeno maximalniho poétu bod(
pro mapu.

The maximum number of points for a map
has been reached.

{96) The maximum number of points for a Details.,

I Alerts - No Alerts

Chyba 97 Bylo dosaZzeno maximalniho poctu bod(

ro vySetfeni.
The maximum number of points for a study pro vy !

has been reached.

{97) The maximum number of points for a Details.,

I: Alerts - No Alerts

Upozornéni 1101 Pevny disk je téméf plny.

The hard disk is almost full. Vytvoite vice prostoru zalohovanim
pacientskych dat a jejich naslednym
vymazanim z pevného disku.

I: Alerts
{1101) The hard disk is almost full. Details.|

Chyba 1102 Pevny disk je piny.

The hard disk is full. Vytvorte vice prostoru zalohovanim
pacientskych dat a jejich naslednym
vymazanim z pevného disku.

{1102) The hard disk is full. Details.,

I: Alerts - No Alerts
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Zprava Akce
Upozornéni 1103 Neni dostatek volné paméti.
There is not enough free memory. Do studie nepfidavejte dalsi data. Vykon

systému muze byt narusen. Je-li %)
mozné, restartujte aplikaci CARTO™ 3.

I: Alerts

{1103) There is not enouah free memory. Details..

Chyba 1104 Neni dostatek volné paméti.

There is not enough free memory. Restartujte pracovni stanici.

{1104) There is not enouagh free memory. Details..

I: Alerts - No Alerts

VZTAHUJICI SE K APLIKACI

Zprava Akce
Upozornéni 261 Spousti se vizualizace katétru. Cekejte
prosim.

Catheter visualization is initializing. Please
wait.

I: Alerts

(261) Catheter visualization is initializing. Please  Details

Chyba 270 Doslo k chybé ve spusténi povrchové

. C reference.
An error in Body Reference initialization

occurred. Chybi alespor jedna lokace. Spusténi
se restartuje.

(270) An error in Body Reference initialization Details

I: Alerts - No Alerts
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Zprava Akce
Chyba 271 Podminky pro vizualizaci katétru a
ziskani télesnych referenci nejsou

Conditions for catheter visualization and -
Body Reference learning are not ready. pripraveny.
Ovéfte nasledujici:

1. Draty ke vSem elektrodam jsou dobie
pfipojeny.
2. VSechny elektrody a jejich

magneticka ¢idla musi byt na misté av
ramci povolené oblasti.

{271) Conditions for catheter visualization and Details. |

I: Alerts - No Alerts

3. Na elektrodach neni zaznamenano
zadné ruseni kovem.

4. Zajistéte, aby se pacient nehybal.

Chyba 400 Nebyly detekovany zadné referencni

nebo mapovaci anotace.
No Reference or Mapping Annotations are P

detected. Ovérte, ze referencni anotace a mapova
anotace v nastaveni Map (Anotace) jsou
detekovany konzistentné.

{400) No Reference or Mapping Annotations Details. |

I: Alerts - No Alerts

Chyba 401 Nelze vytvofit mapové body. Tlagitko

Acquire (Ziskat) j ktivni.
Map points cannot be built. Acquire button cquire (Ziskat) je neaktivni

is disabled. Provadéjte nasledujici, dokud nebude
aktivovana akvizice a chyba se
nevyresi:

{401) Map points cannot be built. Acauire Details., 1.V nastaveni Map (Mapa) ovétte, Ze
I: Alerts - No Alerts referenni anotace a mapovaci anotace
jsou detekovany konzistentné.

2. Ovéfite, Ze jednotka elektrod a katétr
pfipojené do zdifky MAP jsou fadné
pfipojeny a detekovany systémem.

3. Ovéfte, ze ke katétru pfipojenému do
zditky MAP se nevztahuje zadna
zavazna chyba naruseni.

4. Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU. Pockejte nékolik minut
na obnoveni komunikace.

Upozornéni 2600 Ablace je deaktivovana v dlsledku

kti 2 stimul M1-2.
Ablation is disabled when Pacing from M1-2 axtivovane stimulace z

is enabled. Pro aktivaci Ablace deaktivujte stimulaci
vybérem NONE (,ZADNA") u polozky
stimulace.

I: Alerts
(2600) Ablation is disabled when Pacing Details.,
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VZTAHUJICI SE K EKG " 99

Zprava

Akce

Upozornéni 1201

I: Alerts

(1201) An ECG limb disconnection occurred,

An ECG limb disconnection occurred.

Doslo k odpojeni EKG pripojky pro
koncetinu.

Svod EKG na koncetiné ma Spatny
kontakt, nebo je zcela odpojen.
Zkontrolujte prosim pfipojeni konektort
EKG pro koncetiny.

VzTAHUJICI SE K PIU

Zprava

Akce

Chyba 1

{1) No communication with the PIU is

I: Alerts - No Alerts

No communication with the PIU is detected.

Details. |

Nebyla detekovana zadna komunikace
s PIU.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovétfte, Zze PIU je spravné pfipojena
k pfivodu elektfiny a Ze je pfivod
elektfiny ON (Zapnut).

2. Ovéfite, ze opticky kabel je spravné
pfipojen mezi pracovni stanici a
jednotkou PIU.

3. Vypnéte a zapnéte privod elektfiny
do jednotky PIU a pockejte nékolik
minut na ustanoveni komunikace.

Chyba 2
The PIU is initializing.

(2) The PIU is initializing.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

PIU se spousti.

Pokud se spousténi PIU nedokon¢i do
10 minut, restartujte aplikaci CARTO®
3, vypnéte a znovu zapnéte dodavku
elektfiny PIU. Pokud problém pfetrva,
pfestante pouzivat systém a kontaktujte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

Chyba 3
The PIU is initializing.

(3) The PIU is initializing.

I: Alerts - No Alerts

Details..

PIU se spousti.

PIU testuje integritu toku dat. Pokud test
selze, PIU se automaticky restartuje.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 8

Pacing routing is disabled.

{8) Pacing routing is disabled. Details.,

I: Alerts - No Alerts

Vedeni stimull je deaktivovano.

V hardwaru vedeni na PIU byla
detekovana chyba.

Prestarite pouzivat systém a kontaktujte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

Chyba 9

An error occurred in the PIU.

{9) An error occurred in the PIU. Details.,

I: Alerts - No Alerts

Na jednotce PIU doSlo k chybé.

Doslo ke kalibraéni chybé kanalu.
Odpojte a znovu pfipojte pfivod elektfiny
do jednotky PIU a pockejte nékolik
minut, dokud se neobnovi spojeni
pracovni stanice s PIU. Pokud problém
pretrva, prestante pouzivat systém a
kontaktujte oddéleni servisu a podpory
Biosense Webster.

Chyba 10

An error occurred in the PIU.

{10) An error occurred in the PIU. Details.,

I: Alerts - No Alerts

Na jednotce PIU doSlo k chybé.

Doslo k fatalni chybé PIU. Odpojte a
znovu pripojte privod elektfiny do
jednotky PIU a pockejte nékolik minut,
dokud se neobnovi spojeni pracovni
stanice s PIU. Pokud problém pretrva,
pfestarite pouzivat systém a kontaktujte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

Chyba 11

An error occurred in the PIU.

{11) An error occurred in the PIU. Details.,

I: Alerts - No Alerts

Na jednotce PIU doslo k chybé.

Doslo k chybé karty Mag Tx. Odpojte a
znovu pripojte pfivod elektfiny do
jednotky PIU a pockejte nékolik minut,
dokud se neobnovi spojeni pracovni
stanice s PIU. Pokud problém pretrva,
prestante pouzivat systém a kontaktuijte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

Chyba 12

An error occurred in the PIU.

{12) An error occurred in the PIU. Details.,

I: Alerts - No Alerts

Na jednotce PIU doSlo k chybé.

Doslo k chybé karty Rx. Odpojte a
znovu pfipojte pfivod elektfiny do
jednotky PIU a pockejte nékolik minut,
dokud se neobnovi spojeni pracovni
stanice s PIU. Pokud problém pretrva,
pfestarite pouzivat systém a kontaktujte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 15

An error occurred in the PIU.

{15) An error occurred in the PIU.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

Na jednotce PIU doSlo k chybé.

Doslo k chybé synchronizace hardwaru.
Odpojte a znovu pfipojte pfivod elektiiny
do jednotky PIU a pockejte nékolik
minut, dokud se neobnovi spojeni
pracovni stanice s PIU. Pokud problém
pretrva, prestante pouzivat systém a
kontaktujte oddéleni servisu a podpory
Biosense Webster.

Chyba 16

An error occurred in the PIU.

{16) An error occurred in the PIU.

I: Alerts - No Alerts

Details..

Na jednotce PIU doslo k chybé.

Proudici data nejsou platna. Odpojte a
znovu pripojte privod elektfiny do
jednotky PIU a pockejte nékolik minut,
dokud se neobnovi spojeni pracovni
stanice s PIU. Pokud problém pretrva,
prestanite pouzivat systém a kontaktujte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

Chyba 17

An error occurred in the PIU.

(17) An error occurred in the PIU.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

Na jednotce PIU doSlo k chybé.

Bylo detekovano selhani ve stabilité
CALi.

Provedte nasleduijici:

1. Vypnéte privod elektfiny do jednotky
PIU.

2. Odpoijte a pfipojte lokacni podlozku
do jednotky PIU.

3. Odpojte a znovu pfipojte prodluzovaci
kabel Location Pad (Lokacni podlozky)
a zapnéte pfivod elektfiny.

4. Pokud problém pretrva, prestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 18

{18) The PIU Temperature is too hiah.

I: Alerts - No Alerts

The PIU Temperature is too high.

Details..

Teplota PIU je pfilis vysoka.
Provedte nasleduijici:

1. Zajistéte, ze je jednotka PIU fadné
ventilovana.

2. Vypnéte privod elektfiny k jednotce
PIU a nechte jednotku PIU na nékolik
minut zchladit.

3. Zapnéte pfivod elektfiny. Pokud
problém pretrva, pfestarite pouzivat
systém a kontaktujte oddéleni servisu
a podpory Biosense Webster.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava Akce
Chyba 19 Zabudovany test jednotky PIU selhal.
The PIU Built-In Test failed. Chyba na karté EKG1. Vypnéte a

zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestante
(19) The PIU Built-In Test failed. Details.| pouzivat system a kontaktujte oddéleni

servisu a podpory Biosense Webster.
I Alerts - No Alerts ISU a podpory bl

Chyba 20 Zabudovany test jednotky PIU selhal.

The PIU Built-In Test failed. Chyba na karté EKG2. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestante
(20) The PIU Built-In Test failed. B | pouZzivat systéem a kontaktujte oddéleni

servisu a podpory Biosense Webster.
I: Alerts - No Alerts

Chyba 21 Zabudovany test jednotky PIU selhal.

The PIU Built-In Test failed. Chyba na karté EKG3. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestarite
{21) The PIU Built-In Test failed. BT | pouzivat systém a kontaktujte oddéleni

servisu a podpory Biosense Webster.
I: Alerts - No Alerts podpory

Chyba 22 Zabudovany test jednotky PIU selhal.

The PIU Built-In Test failed. Selhani v modulu 12C. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestante
(22) The PIU Built-In Test failed. B | pouzivat systém a kontaktujte oddéleni

servisu a podpory Biosense Webster.
I: Alerts - No Alerts

Chyba 23 Zabudovany test jednotky PIU selhal.

The PIU Built-In Test failed. Selhani na karté ACL Tx. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestante
(23) The PIU Built-In Test failed. o™ | pouzivat systém a kontaktujte oddéleni

servisu a podpory Biosense Webster.
I: Alerts - No Alerts

Chyba 24 Zabudovany test jednotky PIU selhal.

The PIU Built-In Test failed. Selhani na karté Mag Tx. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestante
(24) The PIU Built-In Test failed. Details.| pouzivat system a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

I: Alerts - No Alerts
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Zprava

Akce

Chyba 25
The PIU Built-In Test failed.

{25) The PIU Built-In Test failed.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

Zabudovany test jednotky PIU selhal.

Chyba na karté Rx. Vypnéte a zapnéte
pfivod elektfiny do jednotky PIU. Pokud
problém pretrva, pfestarite pouzivat
systém a kontaktujte oddéleni servisu
a podpory Biosense Webster.

Chyba 27
The PIU Built-In Test failed.

{27) The PIU Built-In Test failed.

I: Alerts - No Alerts

Details..

Zabudovany test jednotky PIU selhal.

Chyba v napajeci karté. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 28
The PIU Built-In Test failed.

{28) The PIU Built-In Test failed.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

Zabudovany test jednotky PIU selhal.

Chyba v hlavni karté. Vypnéte a
zapnéte pfivod elektfiny do jednotky
PIU. Pokud problém pretrva, prestarite
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 29

A magnetic data error occurred.

(29) A maanetic data error occurred.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

Doslo k chybé magnetickych dat.

Spatna magneticka data. Odpojte a
pripojte pfivod elektfiny do PIU a
restartujte aplikaci CARTO® 3. Pockejte
nékolik minut na spojeni. Pokud
problém pretrva, pfestarite pouzivat
systém a kontaktujte oddéleni servisu
a podpory Biosense Webster.

Chyba 30

An error occurred in the PIU.

(30) An error occurred in the PIU.

I: Alerts - No Alerts

Details. |

Na jednotce PIU doSlo k chybé.
Doslo k chybé otevieni kanalu ACL.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Pokud k této chybé doslo po pfipojeni
katétru, katétr odpojte a znovu pfipojte.

2. Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU. Pockejte nékolik minut
na obnoveni komunikace.

3. Pokud znovu dojde k chybg,
restartujte aplikaci pracovni stanice.

4. Pokud problém pretrva, prestarite
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 258

An error occurred in communication with the
PIU.

{258) An error oceurred in communication Details.,

I: Alerts - No Alerts

V komunikaci s PIU doSlo k chybé.
Chyba v proudéni magnetickych dat

Pockejte nékolik sekund. Pokud se
chyba nevyreSi, provadéjte nasledujici
kroky, dokud se chyba nevyfesi:

1. Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU. Pockejte nékolik minut
na obnoveni komunikace.

2. Pokud znovu dojde k chybg,
restartujte aplikaci pracovni stanice.

3. Pokud problém pretrva, prestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 260

An error occurred in data synchronization.

{260) An error occurred in data Details.,

I Alerts - No Alerts

V synchronizaci dat doSlo k chybé.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU. Pockejte nékolik minut
na obnoveni komunikace.

2. Pokud znovu dojde k chybg,
restartujte aplikaci pracovni stanice.

3. Pokud problém pretrva, prestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

NAVOD K POUZITI
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Zprava Akce

Chyba 268 V komunikaci s PIU doSlo k chybé.

An error occurred in communication with the | Chyba v proudéni dat ACL.

PIU.
U Pockejte nékolik sekund. Pokud se

chyba nevyfresi, provadéijte nasledujici
kroky, dokud se chyba nevyfresi:

(268) An error occurred in communication Details. |
1. Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU. Pockejte nékolik minut
na obnoveni komunikace.

I: Alerts - No Alerts

2. Pokud znovu dojde k chybg,
restartujte aplikaci pracovni stanice.

3. Pokud problém pretrva, prestarite
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 278 V komunikaci s PIU doSlo k chybé.

An error occurred in communication with the | Chyba v proudéni dat EKG.

PIU.
v Pockejte nékolik sekund. Pokud se

chyba nevyfresi, provadéijte nasledujici
kroky, dokud se chyba nevyfesi:

(278) An error occurred in communication Details..
1. Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU. Pockejte nékolik minut
na obnoveni komunikace.

I: Alerts - No Alerts

2. Pokud znovu dojde k chybg,
restartujte aplikaci pracovni stanice.

3. Pokud problém pretrva, prestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

VZTAHUJICI SE KE KATETRU

Zpravy vztahujici se ke katétru mohou byt vytvareny v disledku nasledujicich
probléma:

e Prfipojky mezi katétry a jednotkou PIU
e Prodluzovaci kabely katétru

o Katétry

Proto, jsou-li generovany zpravy vztahujici se ke katétru, uréete zdroj problému
pred tim, nez vyménite katétr.
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Zprava

Akce

Upozornéni 90

The catheter connected to the MAP socket
is detected as a test catheter. It is not for
human use!

I: Alerts
{90) The catheter connected to the MAP

Details..

Katétr pfipojeny do zdifky MAP je
detekovan jako testovaci katétr. Neni
uréen pro pouziti na pacientech!

Tento katétr je ur&en pro testovani
kvalifikovanym servisnim personalem
a je omezen na akvizici 30 bodu.

Vyménte testovaci katétr pfipojeny do
zastrcky MAP za netestovaci katétr.

Upozornéni 91

The catheter connected to the REF/DECA
socket is detected as a test catheter. Itis not
for human use!

l: Alerts

(91) The catheter connected to the Details.,

Katétr pfipojeny do zditky REF/DECA
je detekovan jako testovaci katétr. Neni
uréen pro pouziti na pacientech!

Tento katétr je uréen pro testovani
kvalifikovanym servisnim personalem
a je omezen na akvizici 30 bodu.
Vyménte katétr pfipojeny do zdirky
REF/DECA za netestovaci katétr,
abyste mohli ziskat vice boda.

Upozornéni 92

A test catheter is detected at the 20 POLE
A connector. It is not for human use!

l: Alerts

{92) A test catheter is detected at the 20

Details.,

Na 20 POLE A konektoru byl detekovan
testovaci katétr. Neni uréen pro pouziti
na pacientech!

Tento katétr je uréen pro testovani
systému kvalifikovanym servisnim
personalem a je omezen na akvizici 30
bod(, pokud se pouziva jako mapovaci
katétr. Pro ziskani vice bod vyménte
katétr za bézny 20 POLE A katétr nebo
ho odpojte.

Chyba 94

The maximum number of points has been
acquired by the test catheter connected the
MAP socket. It is limited to 30 points.

Details.,

{94) The maximum number of points has

I: Alerts - No Alerts

Tento testovaci katétr pfipojeny do
zditky MAP ziskal maximalni pocet
bod(. je omezen na 30 bodu.

Vyménte testovaci katétr za bézny
katétr.

Chyba 100

An error occurred with the catheter
connected to the MAP socket.

{100) An error oceurred with the catheter Details.,

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zditky MAP
doslo k chybé.

Doslo k chybé dat katétru EEPROM.
Pro pokra¢ovani vySetfeni vyménte
katétr.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 101

An error occurred with the catheter
connected to the MAP socket.

Details. |

{101) An error occurred with the catheter

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zditky MAP
doslo k chybé.

Byl detekovan neplatny format
EEPROM katétru. Pro pokraCovani
vySetieni vymérnite katétr.

Chyba 102

An error occurred with the catheter
connected to the MAP socket.

{102) An error occurred with the catheter Details..

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zditky MAP
doslo k chybé.

Katétr nebyl fadné kalibrovan. Pro
pokraovani vySetfeni vymeénte katétr.

Chyba 104

An error occurred with the catheter
connected to the MAP socket.

{104) An error occurred with the catheter Details.

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zditky MAP
doslo k chybé.

Byla detekovana chyba ¢teni EEPROM.
Pro pokracovani vySetfeni vyménte
katétr.

Chyba 105

An error occurred with the catheter
connected to the MAP socket.

(105) An error occurred with the catheter Details..

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zditky MAP
doslo k chybé.

Magneticky senzor byl odpojen. Pro
pokracovani vySetfeni vymeénte katétr.

Chyba 113

Time allowed for use of the catheter

connected to the MAP socket has expired.

{113) Time allowed for use of the catheter Details..

I: Alerts - No Alerts

Vyprsel ¢as dovoleny pro pouziti katétru
pfipojeného do zditky MAP.

Pro pokracovani vySetfeni vyménte
katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 114

Time allowed for use of the catheter
connected to the REF/DECA socket has
expired.

Details..

{114) Time allowed for use of the catheter

I: Alerts - No Alerts

Vyprsel ¢as dovoleny pro pouziti katétru
pFipojeného do zditky REF/DECA.

Pro pokra¢ovani vysetfeni vyménte
katétr.

Chyba 115

Time allowed for use of the 20 POLE A
catheter has expired.

{115) Time allowed for use of the 20 POLE

I: Alerts - No Alerts

Details.,

Cas povoleny pro pouziti 20 POLE A
katétru vyprsel.

Pro pokracovani vySetfeni vyménte
katétr.

Chyba 116
A 20 POLE A catheter error occurred.

{116) A 20 POLE A catheter error oceurred. Details. |

I: Alerts - No Alerts

Doslo k chybé 20 POLE A katétru.

Magneticky senzor byl odpojen.
Vymeérite katétr.

Upozornéni 117

A 20 POLE A catheter error occurred.

I: Alerts
{117) A 20 POLE A catheter error occurred. Details. |

Doslo k chybé 20 POLE A katétru.

Doslo k souhrnné chybé& EEPROM. Pro
pokraCovani vySetfeni vymérite katétr.

Upozornéni 118

A 20 POLE A catheter error occurred.

I: Alerts
{118) A 20 POLE A catheter error occurred. Details. |

Doslo k chybé 20 POLE A katétru.

Byl detekovan neplatny format
EEPROM. Pro pokracovani vysetfeni
vymeénite katétr.

Chyba 119
A 20 POLE A catheter error occurred.

{119) A 20 POLE A catheter error occurred. Details. |

I: Alerts - No Alerts

Doslo k chybé 20 POLE A katétru.

Katétr nebyl fadné kalibrovan. Pro
pokraCovani vySetfeni vymeérite katétr.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Upozornéni 120

A 20 POLE A catheter error occurred.

I: Alerts

{120) A 20 POLE A catheter error occurred.  Details. |

Doslo k chybé 20 POLE A katétru.

Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokraCovani vysetfeni vyménte
katétr.

Upozornéni 130

A 20 POLE B catheter error occurred.

I: Alerts

(130) A 20 POLE B catheter error occurred. Details. |

Doslo k chybé 20 POLE B katétru.

Doslo k souhrnné chybé EEPROM. Pro
pokracovani vySetfeni vymeénte katétr.

Upozornéni 131

A 20 POLE B catheter error occurred.

I: Alerts

{1313 A 20 POLE B catheter error occurred. Details. |

Doslo k chybé 20 POLE B katétru.

Byl detekovan neplatny format
EEPROM. Pro pokraCovani vysetfeni
vyménte katétr.

Chyba 132

A 20 POLE B catheter error occurred.

(132) A 20 POLE B catheter error occurred. Details.|

I: Alerts - No Alerts

Doslo k chybé 20 POLE B katétru.

Katétr nebyl fadné kalibrovan. Pro
pokracovani vySetfeni vymeénte katétr.

Upozornéni 137

A test catheter is detected at the 20 POLE
B connector. It is not for human use!

I: Alerts

{137) A test catheter is detected at the 20 Details..

Na 20 POLE B konektoru byl detekovan
testovaci katétr. Neni uréen pro pouziti
na pacientech!

Tento katétr je urCen pro testovani
systému kvalifikovanym servisnim
personalem a je omezen na akvizici 30
bodU, pokud se pouziva jako mapovaci
katétr. Pro akvizici vice bodd ho
vymeénite za normalni katétr nebo ho
odpojte.

Chyba 138

Time allowed for use of the 20 POLE B
catheter has expired.

(138) Time allowed for use of the 20 POLE Details..

I: Alerts - No Alerts

Cas povoleny pro pouziti 20 POLE B
katétru vyprsel.

Pro pokraCovani vysetfeni vyménte
katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava Akce
Chyba 139 Doslo k chybé 20 POLE B katétru.
A 20 POLE B catheter error occurred. Magneticky senzor byl odpojen.

Vyménte katétr.

{139) A 20 POLE B catheter error occurred. Details. |

I: Alerts - No Alerts

Upozornéni 160 Doslo k chybé QUAD A katétru.

A QUAD A catheter error occurred. Doslo k chybé &teni EEPROM. Pro
pokraCovani vySetfeni vymeérnite katétr.

I: Alerts
{160) A QUAD A catheter error occurred. Details.,

Upozornéni 161 Doslo k chybé QUAD A katétru.

A QUAD A catheter error occurred. Doslo k souhrnné chybé EEPROM. Pro
pokracovani vySetfeni vyménte katétr.

l: Alerts
{161) A QUAD A catheter error occurred. Details.,

Upozornéni 162 Doslo k chybé QUAD A katétru.

A QUAD A catheter error occurred. Byl detekovan neplatny format
EEPROM. Pro pokraCovani vysetfeni
vymeéiite katétr.

I: Alerts
{162) A QUAD A catheter error occurred. Details.,

Upozornéni 163 Doslo k chybé QUAD A katétru.

A QUAD A catheter error occurred. Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokracovani vySetfeni vyménte
katétr.

l: Alerts
(163) A QUAD A catheter error occurred. Details.,
Upozornéni 170 Doslo k chybé& QUAD B katétru.
A QUAD B catheter error occurred. Doslo k chybé &teni EEPROM. Pro

pokraCovani vySetfeni vymeérite katétr.

I: Alerts
{170y A QUAD B catheter error occurred. Details.|
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Zprava

Akce

Upozornéni 171

A QUAD B catheter error occurred.

I: Alerts

{171 A QUAD B catheter error occurred. Details.,

Doslo k chybé QUAD B katétru.

Doslo k souhrnné chybé& EEPROM. Pro
pokracovani vySetfeni vymeénte katétr.

Upozornéni 172

A QUAD B catheter error occurred.

I: Alerts

(172) A QUAD B catheter error occurred. Details..

Doslo k chybé QUAD B katétru.

Byl detekovan neplatny format
EEPROM. Pro pokraovani vysSetfeni
vyménte katétr.

Upozornéni 173

A QUAD B catheter error occurred.

I: Alerts

{173) A QUAD B catheter error occurred. Details.,

Doslo k chybé QUAD B katétru.

Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokracovani vySetfeni vyménte
katétr.

Upozornéni 180

A DECA catheter error occurred.

I: Alerts

{180) A DECA catheter error occurred. Details..

Doslo k chybé DECA katétru.

Doslo k chybé ¢teni EEPROM. Pro
pokracovani vySetfeni vymeénte katétr.

Upozornéni 181

A DECA catheter error occurred.

I: Alerts

{181) A DECA catheter error occurred. Details..

Doslo k chybé DECA katétru.

Doslo k souhrnné chybé EEPROM. Pro
pokracovani vySetreni vyménte katétr.

Upozornéni 182

A DECA catheter error occurred.

I: Alerts
{182) A DECA catheter error occurred. Details.

Doslo k chybé DECA katétru.

Byl detekovan neplatny format
EEPROM. Pro pokraCovani vySetfeni
vyménte katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Upozornéni 183

A DECA catheter error occurred.

l: Alerts

{183) A DECA catheter error occurred. Details.|

Doslo k chybé DECA katétru.

Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokra¢ovani vysetfeni vyménte
katétr.

Upozornéni 318

The catheter connected to the MAP socket
is within a reduced accuracy zone.

I: Alerts
(318) The catheter connected to the MAP

Details..

Katétr pfipojeny do zditky MAP je v
ramci zény snizené presnosti.

Pokud neni mozné premistit katétr do
zbny presnosti, budte si védomi snizené
presnosti.

Chyba 319

The catheter connected to the MAP socket
is out of the mapping range.

{319) The catheter connected to the MAP Details.,

I: Alerts - No Alerts

Katétr pfipojeny do zdiftky MAP je mimo
mapovaci rozsah.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

Pro pokra¢ovani posurite katétr do
mapovaci oblasti.

1. Pro pokracovani posurite katétr do
mapovaci oblasti.

2. Ovérte, ze detektor Fluoro neni pfilis
blizko.

3. Ovéite, ze RTG hadicka je prilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vymeénte prodluzovaci kabely katétru.

5. Vyménte katétr.

Chyba 337

An error occurred with the catheter
connected to the REF/DECA socket.

{337) An error occurred with the catheter Details.,

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zdifky
REF/DECA doslo k chybé.

Magneticky senzor byl odpojen.
Vyménte katétr.

NAVOD K POUZITI
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Zprava Akce
Upozornéni 338 U katétru pfipojeného do zdifky
REF/DECA doslo k chybé.

An error occurred with the catheter
connected to the REF/DECA socket. Doslo k souhrnné chybé EEPROM. Pro
pokracovani vyménte katétr, nebo ho
odpojte.

I: Alerts

{338) An error oceurred with the catheter Details.

Upozornéni 339 U katétru pfipojeného do zdirky

REF/DECA doslo k chybé.
An error occurred with the catheter /DECA doSlo k chybé

connected to the REF/DECA socket. Byl detekovan neplatny format
EEPROM. Pro pokragovani vyménte
katétr, nebo ho odpojte.

I: Alerts

(339) An error occurred with the catheter Details..

Chyba 340 U katétru pfipojeného do zdirky

An error occurred with the catheter REF/DECA doslo k chybeé.

connected to the REF/DECA socket. Katétr nebyl fadné kalibrovan. Vyménte
katétr.

{340} An error occurred with the catheter Details.

I: Alerts - No Alerts

Upozornéni 341 U katétru pfipojeného do zdirky

An error occurred with the catheter REF/DECA doslo k chybe.
connected to the REF/DECA socket. Doslo k chybé ¢teni EEPROM. Pro
pokraCovani vymeénite katétr, nebo ho
odpojte.

I: Alerts

(341) An error occurred with the catheter Details..
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Zprava

Akce

Upozornéni 402

A distortion in the magnetic field has been
detected near the catheter connected to the
MAP socket. The distortion is above the
recommended warning threshold. The
locations from this catheter are not accurate.
Map accuracy will be compromised. Mapping
is not recommended in these conditions.

I: Alerts

{402) A distortion in the maanetic field has

Details..

V blizkosti katétru pfipojeného do zdifky
MAP bylo detekovano ruseni
magnetického pole. Naruseni je mimo
doporuceny rozsah. Lokace z tohoto
katétru jsou nepfesné. Pfesnost mapy
bude kompromitovana. V téchto
podminkach se mapovani
nedoporucduje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovérte, Ze je rukojet katétru alespon
30 cm od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru. Pokud toto
chybu nenapravi, vyménte katétr.

Chyba 410

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the catheter connected
to the MAP socket. The distortion is above
the recommended threshold. Mapping is not
possible in these conditions.

{410) A severe distortion in the maanetic Details.,

I: Alerts - No Alerts

V blizkosti katétru pfipojeného do zdirky
MAP bylo detekovano zavazné ruseni
magnetického pole. Naruseni je nad
doporuc¢enym prahem. V téchto
podminkach se mapovani
nedoporuduje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovérte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovéfte, Ze je rukojet katétru alespon
30 cm od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru. Pokud toto
chybu nenapravi, vyménte katétr.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Upozornéni 411

A distortion in the magnetic field has been
detected near the catheter connected to the
REF/DECA socket. The distortion is above
the recommended threshold. The locations
referring to this catheter are not accurate.
Mapping accuracy will be compromised.
Mapping is not recommended in these
conditions.

I: Alerts

{411) A distortion in the maanetic field has

Details. |

V blizkosti katétru pfipojeného do zdirky
REF/DECA bylo detekovano ruseni
magnetického pole. NaruSeni je nad
doporu¢enym prahem. Lokace
odkazujici na tento katétr jsou
nepresné. Pfesnost mapy bude
kompromitovana. V téchto podminkach
se mapovani nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stlll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokac¢ni
podlozky).

3. Ovéfite, ze RTG neni pirilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovéfte, ze rukojet’ katétru
pfipojeného do zastréky REF/DECA je
vzdalena alespon 30 cm od Lokacéni
podlozky.

5. Vymérite kabel katétru pfipojeného
do zdifky REF/DECA. Pokud toto chybu
nenapravi, vyménte katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 416

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the catheter connected
to the REF/DECA socket. The locations
referring to this catheter are not accurate.
This catheter cannot be used as the Location
Reference until the problem is resolved.

{416) A severe distortion in the magnetic Details.,

I: Alerts - No Alerts

V blizkosti katétru pfipojeného do zdirky
REF/DECA bylo detekovano zavazné
ruSeni magnetického pole. Lokace
odkazujici na tento katétr jsou
nepfesné. Tento katétr nelze pouzit jako
lokacni referenci, dokud nebude
problém vyfeSen.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je prilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

3. Ovérite, ze RTG neni prilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovérte, ze rukojet’ katétru
pfipojeného do zastréky REF/DECA je
vzdalena alespor 30 cm od Lokacni
podlozky.

5. Vymérite kabel katétru pfipojeného
do zdifky REF/DECA. Pokud toto chybu
nenapravi, vyménte katétr.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Upozornéni 417

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the catheter connected
to the REF/DECA socket. The locations
referring to this catheter are not accurate.
This catheter cannot be used as the Location
Reference until the problem is resolved.

I: Alerts

{417) A severe distortion in the maanetic

Details. |

V blizkosti katétru pfipojeného do zdirky
REF/DECA bylo detekovano zavazné
ruSeni magnetického pole. Lokace
odkazujici na tento katétr jsou
nepfesné. Tento katétr nelze pouzit jako
lokacni referenci, dokud nebude
problém vyreSen.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokac¢ni
podlozky).

3. Ovéfite, ze RTG neni pirilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovéfte, ze rukojet’ katétru
pfipojeného do zastréky REF/DECA je
vzdalena alespon 30 cm od Lokacéni
podlozky.

5. Vymérite kabel katétru pfipojeného
do zditky REF/DECA.

6. Vymeérite katétr.

Chyba 418

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the catheter connected
to the 20 POLE A connector. The locations
from this catheter are not accurate.

(418) A severe distortion in the magnetic field Details

I: Alerts - No Alerts

V blizkosti katétru pfipojeného do 20
POLE A konektoru bylo detekovano
zavazné rusSeni magnetického pole.
Lokace z tohoto katétru jsou nepresné.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyreSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pfili$ blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovérte, Ze je rukojet katétru alespon
30 cm od Location Pad (Lokaéni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru.
5. Vymérite katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 428

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the catheter connected
to the 20 POLE B connector. The locations
from this catheter are not accurate.

(428) A severe distortion in the magnetic field Details

I: Alerts - No Alerts

V blizkosti katétru pfipojeného do 20
POLE B konektoru bylo detekovano
zavazné ruSeni magnetického pole.
Lokace z tohoto katétru jsou nepfesné.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovérte, Ze je rukojet katétru alespon
30 cm od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru.
5. Vymérnte katétr.

Chyba 700

An error occurred with the catheter
connected to the MAP socket.

Details.,

{700) An error occurred with the catheter

I: Alerts - No Alerts

U katétru pfipojeného do zditky MAP
doslo k chybé.

Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokracovani vySetfeni vyménte
katétr.

Chyba 911

No catheter appears connected to the MAP
socket.

{911) No catheter appears connected to the Details. |

I: Alerts - No Alerts

Zda se, ze do zditky katétru MAP neni
zapojen zadny katétr.

Pfipojte katétr do zditky MAP pro
umoznéni mapovani.

Upozornéni 931

A 20 POLE A catheter error occurred.

I: Alerts
{931) A 20 POLE A catheter error occurred.

Details..

Doslo k chybé 20 POLE A katétru.

Doslo k chybé ¢teni EEPROM. Vyménite
katétr, nebo ho odpojte.

NAVOD K POUZITI
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Zprava Akce

Upozornéni 932 Katétr pfipojeny do 20 POLE A
konektoru je mi i h.

The catheter connected to the 20 POLE A onekloru J& mimo mapovac rozsa

connector is out of mapping range. Provadéjte nasledujici, dokud neni

chyba vyfeSena:

1. Posunte katétr do mapovaciho pole.

I: Alerts

{932) The catheter connected to the 20 Details.

2. Ovéfte, ze detektor Fluoro neni pfilis
blizko.

3. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je prilis blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadic¢ka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte prodluzovaci kabely katétru.

5. Vymérite katétr.

Upozornéni 933 Katétr pfipojeny do 20 POLE A

The catheter connected to the 20 POLE A g?g::;g;ﬁ J& v ramel zony Snizene
connector is within a reduced accuracy zone.

Pokud neni mozné premistit katétr do
zbny presnosti, budte si védomi snizené

- Alerts presnosti.
(933) The catheter connected to the 20 Details..
Upozornéni 934 V blizkosti katétru pfipojeného do 20

POLE A konektoru bylo detekovano
ruSeni magnetického pole. Lokace z
tohoto katétru jsou nepresné.

A distortion in the magnetic field has been
detected near the catheter connected to the
20 POLE A connector. The locations from
this catheter are not accurate. Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
I: Alerts Z2adné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pirilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

{934) A distortion in the maanetic field has Details..

3. Ovérte, ze je rukojet katétru alesponi
30 cm od Location Pad (Lokaéni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru.
5. Vyménte katétr.
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Zprava

Akce

Upozornéni 940
The catheter connected to the 20 POLE B

connector is within a reduced accuracy zone.

l: Alerts

{940) The catheter connected to the 20 Details.|

Katétr pfipojeny do 20 POLE B
konektoru je v ramci zony snizené
presnosti.

Pokud neni mozné premistit katétr do
zény presnosti, budte si védomi snizené
presnosti.

Upozornéni 941

A 20 POLE B catheter error occurred.

I: Alerts
{941) A 20 POLE B catheter error occurred.

Details..

Doslo k chybé 20 POLE B konektoru
katétru.

Doslo k chybé &teni EEPROM. Vymérite
katétr, nebo ho odpojte.

Upozornéni 942

The catheter connected to the 20 POLE B
connector is out of mapping range.

l: Alerts
{942) The catheter connected to the 20

Details.,

Katétr pfipojeny do 20 POLE B
konektoru je mimo mapovaci rozsah.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Posunite katétr do mapovaciho pole.

2. Ovérte, ze detektor Fluoro neni pfilis
blizko.

3. Ovérte, ze RTG hadicka je prilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte prodluzovaci kabely katétru.

5. Vymérite katétr.

Upozornéni 943
A 20 POLE B catheter error occurred.

I: Alerts
{943) A 20 POLE B catheter error occurred.

Details..

Doslo k chybé 20 POLE B katétru.

Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokracovani vysetfeni vyménte
katétr.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Upozornéni 944

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the catheter connected
to the 20 POLE B connector. The locations
from this catheter are not accurate.

I: Alerts

{944) A severe distortion in the maanetic

Details. |

V blizkosti katétru pfipojeného do 20
POLE B konektoru bylo detekovano
zavazné rusSeni magnetického pole.
Lokace z tohoto katétru jsou nepfesné.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pirilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovérte, ze je rukojet katétru alespon
30 cm od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru.
5. Vymérite katétr.

Chyba 1001

The catheter at the MAP socket appears
disconnected.

{1001) The catheter at the MAP socket Details..

I: Alerts - No Alerts

Katétr v zasuvce MAP se zda byt
odpojeny.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Pfipojte katétr do zditky MAP pro
umoznéni Acquisition (Akvizice) a Fast
Mapping (Rychlého mapovani).

2. Znovu pfipojte kabel katétru.

3. Pokud chyba pfetrvava, vymérite
kabel nebo katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Upozornéni 1049

The catheter connected to the REF/DECA
socket is within a reduced accuracy zone.

l: Alerts

{1049) The catheter connected to the Details.|

Katétr pfipojeny do zditky REF/DECA
je v ramci zony snizené presnosti.

Pokud neni mozné premistit katétr do
zény presnosti, budte si védomi snizené
presnosti.

Upozornéni 1050

The catheter connected to the REF/DECA
socket is out of the mapping range.

l: Alerts

(1050) The catheter connected to the

Details..

Katétr pfipojeny do zditky REF/DECA
je mimo mapovaci rozsah.

Provadéijte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Posunite katétr do mapovaciho pole.

2. Ovérte, ze detektor Fluoro neni pfrilis
blizko.

3. Ovérte, ze RTG hadicka je prilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili$ blizko,
nastavte stlil do vysSi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadi¢ka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vymeénte prodluzovaci kabely katétru.

5. Vymérite katétr.

NAVOD K POUZITI
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VZTAHUJICI SE K LOKACNi PODLOZCE

Zprava

Akce

Chyba 500

A problem with the Location Pad is detected.

{500} A problem with the Location Pad is Details.,

I: Alerts - No Alerts

Byl detekovan problém s lokacni
podlozkou.

Doslo k chybé kontrolniho souctu v
EEPROM.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Zkontrolujte kabelové pfipojky
Location Pad (Lokaéni podlozky).

2. Vypnéte privod elektfiny do PIU,
znovu pripojte kabel Lokaéni podlozky,
a zapnéte privod elektfiny do PIU.

Pokud problém pretrva, pfestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 503

Noise is detected in Location Pad currents.

{503) Noise is detected in Location Pad Details..

I: Alerts - No Alerts

V proudech lokaéni podlozky byl
detekovan Sum.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze kovové predméty (jako
hadi¢ka RTG), které jsou v blizkosti
Location Pad (Lokacni podlozky)
nezménily pozici. Pokud ano, vratte je
do jejich plvodni polohy.

2. Odpoijte a pfipojte privod elektfiny do
jednotky PIU a pockejte nékolik minut
na pripojeni pracovni stanice k PIU.

Pokud problém pretrva, pfestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 504

The system cannot detect the Location Pad.

{504) The system cannot detect the Details.,

I: Alerts - No Alerts

Systém nemUze detekovat Lokacni
podlozku.

Doslo k chybé ¢teni EEPROM.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Zkontrolujte, ze kabel Location Pad
(Lokaéni podlozky) je pfipojen.

2. Vypnéte privod elektfiny do PIU,
znovu pripojte kabel a zapnéte pfivod
elektfiny do PIU.

Pokud Location pad (Lokacni podlozka)
stale neni detekovana, prestante
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

Chyba 505

The Location Pad currents are insufficient.

Details..

(505) The Location Pad currents are

I: Alerts - No Alerts

Proudy lokacni podlozky jsou
nedostacujici.

Vypnéte a zapnéte dodavku elektfiny
do jednotky PIU.

Pockejte nékolik minut na ustanoveni
spojeni. Pokud problém pretrva,
prestante pouzivat systém a kontaktujte
oddéleni servisu a podpory Biosense
Webster.

Chyba 506

The Location Pad does not match the PIU.

{506) The Location Pad does not match the Details. |

I: Alerts - No Alerts

Lokacni podloZzka neodpovida PIU.

Lokacéni podlozka neodpovida karté Tx
PIU. Pfipojte prosim odpovidajici
lokaéni podlozku.

Chyba 901

The Location Pad appears disconnected.

(901) The Location Pad appears Details.,

I: Alerts - No Alerts

Zda se, ze loka¢ni podlozka je
odpojena.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyreSena:

1. Zkontrolujte, ze kabel Location Pad
(Lokaéni podlozky) je pfipojen.

2. Vypnéte pfivod elektfiny do PIU,
znovu pfipojte kabely loka¢ni podlozky,
a zapnéte privod elektfiny.

Pokud problém pretrva, prestarite
pouzivat systém a kontaktujte oddéleni
servisu a podpory Biosense Webster.

NAVOD K POUZITI
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VZTAHUJICi SE K ELEKTRODAM

Zprava

Akce

Upozornéni 257

One or more of the Back Patches has
partially detached or has bad contact with
the skin.

I: Alerts

(257) One or more of the Back Patches has

Detalls

Jedna nebo vice zadovych elektrod jsou
CasteCné odpojeny, nebo maji Spatny
kontakt s kuzi.

Provedte nasledujici:
Otevrete nastaveni Location.
Identifikujte odpojenou elektrodu.

Pritisknéte elektrodu ke kizi, aniz byste
ji posunuli.

Upozornéni 412

A distortion in the magnetic field has been
detected near Back Patch 1. The distortion
is above the recommended threshold.
Mapping is not recommended in these
conditions.

I: Alerts

{412) A distortion in the maanetic field has

Details. |

Naruseni magnetického pole bylo
detekovano v blizkosti zadové elektrody
1. Naru$eni je mimo doporuéeny prah.
V téchto podminkach se mapovani
nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Zze do pole nebyly zavedeny
Z2adné kovové predméty.

2. Ovéfite, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je prili§ blizko,
nastavte stlll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadic¢ka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

3. Ovéfite, ze katétr je alespori 50 cm
od Location Pad (Lokaéni podlozky).

Pokud problém pietrvava, vyménte
referencni elektrody.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 413

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near Back Patch 1. The
distortion is above the recommended
threshold. Mapping is not possible in these
conditions.

{413) A severe distortion in the magnetic Details.,

I: Alerts - No Alerts

Zavazné naruSeni magnetického pole
bylo detekovano v blizkosti zadové
elektrody 1. NaruSeni je mimo
doporuceny prah. V téchto podminkach
se mapovani nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je prilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

3. Ovérte, ze katétr je alespori 50 cm
od Location Pad (Lokacni podlozky).

Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

Upozornéni 414

A distortion in the magnetic field has been
detected near Chest Patch 4.

l: Alerts

{414) A distortion in the maanetic field has

Details..

Systém zjistil deformaci magnetického
pole v blizkosti hrudni elektrody 4.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovérte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze hrudni elektrody jsou v
ramci mapovaci zony.

3. Ovérte, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovétte, Ze katétr je alespon 50 cm
od Location Pad (Lokaéni podlozky).

Pokud problém pfetrvava, bude stale
mozné pouzit vizualizaci ACL. Detekce
odlepeni elektrod vSak mulze byt
kompromitovana.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 415

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near Chest Patch 4.

{415) A severe distortion in the maanetic Details..

I: Alerts - No Alerts

Systém zjistil zavaznou deformaci
magnetického pole v blizkosti hrudni
elektrody 4.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovéfte, ze hrudni elektrody jsou v
ramci mapovaci zony.

3. Ovéfite, ze RTG neni pirilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovéfte, ze katétr je alespon 50 cm
od Location Pad (Lokac¢ni podlozky).
Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

Pokud problém pretrvava, bude stale
mozné pouzit vizualizaci ACL. Detekce
odlepeni elektrod vSak muze byt
kompromitovana.

Upozornéni 440

A distortion in the magnetic field has been
detected near Back Patch 2. The distortion
is above the recommended threshold.
Mapping is not recommended in these
conditions.

I: Alerts

(440) A distortion in the maanetic field has

Details. |

Naruseni magnetického pole bylo
detekovano v blizkosti zadové elektrody
2. Naruseni je mimo doporuceny prah.
V téchto podminkach se mapovani
nedoporuduje.

Provadéijte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Zze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Oveérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vy$Si polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokaéni
podlozky).

3. Ovéfte, Ze katétr je alespori 50 cm
od Location Pad (Lokaéni podlozky).

Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 441

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near Back Patch 2. The
distortion is above the recommended
threshold. Mapping is not possible in these
conditions.

{441) A severe distortion in the magnetic Details.,

I: Alerts - No Alerts

Zavazné naruSeni magnetického pole
bylo detekovano v blizkosti zadové
elektrody 2. NaruSeni je mimo
doporuceny prah. V téchto podminkach
se mapovani nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je prilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

3. Ovérte, ze katétr je alespori 50 cm
od Location Pad (Lokacni podlozky).

Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

Upozornéni 442

A distortion in the magnetic field has been
detected near Back Patch 3. The distortion
is above the recommended threshold.
Mapping is not recommended in these
conditions.

l: Alerts

{442) A distortion in the maanetic field has

Details..

NaruSeni magnetického pole bylo
detekovano v blizkosti zadové elektrody
3. Naru$eni je mimo doporuéeny prah.
V téchto podminkach se mapovani
nedoporuduje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovérte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfilis blizko,
nastavte stll do vys$si polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

3. Ovéite, Ze katétr je alespori 50 cm
od Location Pad (Lokacni podlozky).

Pokud problém pfetrvava, vyménte
referencni elektrody.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 443

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near Back Patch 3. The
distortion is above the recommended
threshold. Mapping is not possible in these
conditions.

{443) A severe distortion in the maanetic Details..

I: Alerts - No Alerts

Zavazné narusSeni magnetického pole
bylo detekovano v blizkosti zadové
elektrody 3. Naruseni je mimo
doporuceny prah. V téchto podminkach
se mapovani nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokac¢ni
podlozky).

3. Ovérite, ze katétr je alespori 50 cm
od Location Pad (Lokac¢ni podlozky).

Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

Upozornéni 444

A distortion in the magnetic field has been
detected near Chest Patch 5.

I: Alerts

{444) A distortion in the maanetic field has

Details. |

Systém zjistil deformaci magnetického
pole v blizkosti hrudni elektrody 5.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Zze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze hrudni elektrody jsou v
ramci mapovaci zony.

3. Ovérte, ze RTG neni pfilis$ blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovérte, ze katétr je alespon 50 cm
od Location Pad (Lokaéni podlozky).

Pokud problém pietrvava, bude stale
mozné pouzit vizualizaci ACL. Detekce
odlepeni elektrod v§ak muze byt
kompromitovana.
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Zprava

Akce

Chyba 445

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near Chest Patch 5.

(445) A severe distortion in the magnetic field Details

I: Alerts - No Alerts

Systém zjistil zavaznou deformaci
magnetického pole v blizkosti hrudni
elektrody 5.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovérte, ze hrudni elektrody jsou v
ramci mapovaci zony.

3. Ovérite, ze RTG neni prilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovérte, ze katétr je alespon 50 cm
od Location Pad (Lokac¢ni podlozky).
Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

Pokud problém pretrvava, bude stale
mozné pouzit vizualizaci ACL. Detekce
odlepeni elektrod vSak mlze byt
kompromitovana.

Upozornéni 446

A distortion in the magnetic field has been
detected near Chest Patch 6.

I: Alerts
(446) A distortion in the maanetic field has Details.,

Systém zjistil deformaci magnetického
pole v blizkosti hrudni elektrody 6.

Provadéijte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovérte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovéfte, Ze hrudni elektrody jsou v
ramci mapovaci zony.

3. Ovéite, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovérte, Ze katétr je alespor 50 cm
od Location Pad (Lokaéni podlozky).

Pokud problém pretrvava, bude stale
mozné pouzit vizualizaci ACL. Detekce
odlepeni elektrod vSak muze byt
kompromitovana.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 447

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near Chest Patch 6.

(447) A severe distortion in the maanetic Details..

I: Alerts - No Alerts

Systém zjistil zavaznou deformaci
magnetického pole v blizkosti hrudni
elektrody 6.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, ze do pole nebyly zavedeny
zadné kovové predméty.

2. Ovéfte, ze hrudni elektrody jsou v
ramci mapovaci zony.

3. Ovéfite, ze RTG neni pirilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

4. Ovéfte, ze katétr je alespon 50 cm
od Location Pad (Lokac¢ni podlozky).
Pokud problém pretrvava, vyménte
referencni elektrody.

Pokud problém pretrvava, bude stale
mozné pouzit vizualizaci ACL. Detekce
odlepeni elektrod vSak muze byt
kompromitovana.

Chyba 1003

The Patch Unit appears disconnected.

{1003) The Patch Unit appears

Details..

I: Alerts - No Alerts

Jednotka elektrod se zda byt odpojena.

Ovérte, Ze je jednotka elektrody radné
pfipojena. Tato zprava se po detekci
jednotky elektrod zavre.

Chyba 1004

A Back Patch error occurred.

{1004) A Back Patch error occurred. Details.|

I: Alerts - No Alerts

Doslo k chybé zadoveé elektrody.

Doslo k chybé ¢teni EEPROM. Odpojte
a pfipojte jednotku elektrod. Pokud
problém pretrvava, vymérite kabel
zadovych elektrod nebo celou jednotku
elektrod. Tato zprava se zavie po
detekci elektrod.

Chyba 1005

A Chest Patch error occurred.

(1005) A Chest Patch error occurred. Details..

I: Alerts - No Alerts

Doslo k chybé hrudni elektrody.

Doslo k chybé &teni EEPROM. Odpojte
a pfipojte jednotku elektrod. Pokud
problém pretrvava, vyménte kabel
zadovych elektrod nebo celou jednotku
elektrod. Tato zprava se zavie po
detekci elektrod.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 1006

{1006) A Back Patch error occurred.

I: Alerts - No Alerts

A Back Patch error occurred.

Details..

Doslo k chybé zadové elektrody.

Magnetické Cidlo jedné ze zadovych
elektrod je odpojeno. Vymérite kabel
zadovych elektrod, nebo celou jednotku
elektrod.

Upozornéni 1007

I: Alerts
{(1007) A Chest Patch error occurred.

A Chest Patch error occurred.

Details..

Doslo k chybé hrudni elektrody.

Magnetické ¢idlo jedné z hrudnich
elektrod je odpojeno. Vymérite kabel
zadovych elektrod, nebo celou jednotku
elektrod.

Upozornéni 1008

I: Alerts

(1008) One of the Back Patches is disconnected

One of the Back Patches is disconnected or
fully detached from the patient.

Details

Jedna ze zadovych elektrod je odpojena
nebo se od pacienta zcela uvolnila.

Identifikujte odpojenou elektrodu v
nastaveni Location Setup a pak
provadéjte nasledujici kroky, dokud se
problém nevyfesi:

1. Znovu pfipojte drat k elektrodé.

2. Znovu pfipevnéte elektrodu k
pacientovi.

Upozornéni 1009

I: Alerts

(1009) One of the Chest Patches is

One of the Chest Patches is disconnected
or fully detached from the patient.

Details

Jedna z hrudnich elektrod je odpojena
nebo se od pacienta zcela uvolnila.

Identifikujte odpojenou elektrodu v
nastaveni Location Setup a pak
provadéjte nasledujici kroky, dokud se
problém nevyfesi:

1. Znovu pfipojte drat k elektrodé.

2. Znovu pfipevnéte elektrodu k
pacientovi.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 1052

The Back Patches are out of the mapping
range.

{1052) The Back Patches are out of the Details..

I: Alerts - No Alerts

Zadové elektrody jsou mimo mapovaci
dosah.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Otevrete obrazovku loka¢ni podlozka
a posurite elektrody do mapovaciho
rozsahu, pfenastavenim lokaéni
podlozky nebo elektrod.

2. Ovéfte, ze detektor Fluoro neni pfilis
blizko.

3. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfrilis blizko,
nastavte stll do vyssi polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadic¢ka dale od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Pokud problém pretrvava, vymeérite
Patch Unit.

Chyba 1053

The Chest Patches are out of the mapping
range.

(1053) The Chest Patches are out of the Details..

I: Alerts - No Alerts

Hrudni elektrody jsou mimo mapovaci
dosah.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Otevrete obrazovku lokacni podlozka
a posurite elektrody do mapovaciho
rozsahu, prenastavenim lokaéni
podlozky nebo elektrod.

2. Ovérte, ze detektor Fluoro neni pfilis
blizko.

3. Ovérte, ze RTG hadicka je pfilis
daleko od Location Pad (Lokacni
podlozky. Pokud je pfili§ blizko,
nastavte stll do vy$Si polohy, nebo
zménte umisténi RTG tak, aby byla
hadicka dale od Location Pad (Lokaéni
podlozky).

4. Pokud problém pretrvava, vyménte
Patch Unit.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava Akce

Upozornéni 1054 Jedna nebo vice hrudnich elektrod byly
Castecné odpojeny, nebo maji Spatny

One or more of the Chest Patches has kontakt s K.

partially detached or has bad contact with

the skin. Provedte nasledujici:
1. Oteviete Location Setup (Nastaveni
I': Alerts lokace).
(1054) One or more of the Chest Patches has Details 2. Identlﬂkujte Odpojenou elektrodu.

3. Pritisknéte elektrodu ke kdzi, aniz
byste ji posunuli.

Upozornéni 1058 Doslo k pohybu magnetického Cidla

j S ice h ich elektrod.
One or more of the Chest Patches' magnetic Jedne nebo vice hrudnich elektrod

sensors have moved. Urcete, které magnetické €idlo neni na
svém misté a znovu ho zalozte.

(1058) One or more of the Chest Patches' sensors Details

I: Alerts - No Alerts

Upozornéni 1059 Doslo k pohybu magnetického ¢idla

One or more of the Back Patches' magnetic Jedne nebo vice zadovych elekirod.

sensors have moved. Urcete, které magnetické Cidlo neni na
svém misté a znovu ho zalozte.

I: Alerts

(1059) One or more of the Back Patches' sensors  Details

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 255

The Patient Body Reference is waiting for
stabilization.

{255) The Patient Bodv Reference is waiting Details. |

I: Alerts - No Alerts

Reference pacientova téla ¢eka na
stabilizaci.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Zajistéte, aby byly zadové elektrody
dobfe pfipojeny k télu pacienta.

2. Zajistéte, aby byl pacient v klidu.

3. Zajistéte, aby nedoslo ke zméné
polohy Fluoro a stolu.

Tato zprava se zavfe po vyfeseni chyby.

Chyba 256

The Patient Body Reference (Back Patches)
has changed position and cannot be
compensated by the system. No new data
can be added to existing maps unless the
error is resolved.

{256) The Patient Body Reference {Back Details..

I: Alerts - No Alerts

Reference pacientova téla (zadové
elektrody) zménila pozici a systém ji
nem(ize kompenzovat. Ke stavajicim
mapam nelze pfidat nova data, dokud
nebude chyba vyfeSena.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Pokud k chybé doslo po zméné
polohy Fluoro nebo stolu pacienta,
vrat'te Fluoro nebo stll pacienta do
predchozi polohy.

2. Ovérte, ze pacient je uvolnény a lezi
rovné na zadech.

3. Pokud nedojde k vyfeseni, klepnéte
na ,Learn new Body Reference®.
Predchozi mapy nebudou dale platné
pro pfidani novych dat, pokud
neklepnete na "Continue" (Pokracovat)
pro prijeti oCekavaného posunu mapy.

Chyba 1108

Current Body Reference (Back Patches)
location is different from the active map's
Reference location. The Acquire button is
disabled.

(1108) Current Body Reference {Back Details..

I: Alerts - No Alerts

Lokace aktualni reference téla (zadové
elektrody) je jina, nez je lokace na
aktivni mapé reference. Tlacitko Acquire
je neaktivni.

Na aktivni mapu nelze ziskat body.
Oteviete novou mapu, nebo vyberte
jinou mapu.

UG-5400-28 (03A)
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VzTAHUJICi SE K RMT

Zprava Akce
Chyba 1300 Byl detekovan katétr jiny nez RMT.
A non-RMT catheter is detected. Nepouzivejte katétry jiné nez RMT.

Katétr vyménte za katétr, ktery je
kompatibilni s RMT.

{1300} A non-RMT catheter is detected. Details.,

I: Alerts - No Alerts

Upozornéni 1301 Pozice RTG neni v ramci povolené

dal ti.
The Fluoro position is not within the vzdaienosti

permitted range. Fluoro zplsobuije ruseni systému
CARTO® 3. Prace v podminkach, které
mohou zpUsobit nepfesnost v mapach
CARTO® 3. Umistéte v povolené
vzdalenosti. Tato chyba zmizi poté, co
je Fluoro v ramci povolené vzdalenosti.

l: Alerts

{1301) The Fluoro position is not within the Details.,

Chyba 1302 Pozice RTG neni v ramci povolené

dal ti.
The Fluoro position is not within the vzdaienost

permitted range. Fluoro zpUsobuje ruseni systému
CARTO® 3. Prace v podminkach, které
mohou zpUsobit nepfesnost v mapach
{1302) The Fluoro position is not within the  Details.| CARTO® 3. Umistéte v pOVOIGné
vzdalenosti. Tato chyba zmizi poté, co
je Fluoro v ramci povolené vzdalenosti.

I: Alerts - No Alerts

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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VZTAHUJICI SE K ULTRAZVUKU

Zprava

Akce

Chyba 600

An error occurred in the CARTO® system.
Recording of ultrasound clips is currently
disabled.

V systému CARTO® doslo k chybé.
Zaznam ultrazvukovych Klipu je nyni
znemoznén.

Chyba 693

A test catheter is detected at the
ULTRASOUND connector. It is not for
human use!

s detected at the ULTRASOUND connector. It is not for human use!

Na ULTRAZVUKOVEM konektoru byl
detekovan testovaci katétr. Neni uren
pro pouziti na pacientech!

Tento katétr je urCen pro testovani
kvalifikovanym servisnim personalem.
Vyménte katétr za bézny katétr
SOUNDSTAR® .

Chyba 6100
A SOUNDSTAR® Catheter error occurred.

Error A

Error 100

Doslo k chybé katétru SOUNDSTAR®.

Doslo k chybé EPROM. Pro
pokracovani vySetreni vyménte katétr.

Chyba 6101
A SOUNDSTAR® Catheter error occurred.

Doslo k chybé katétru SOUNDSTAR®.

Bylo detekovano neplatné ID katétru.
Pro pokraCovani vySetfeni vyménte
katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava Akce

Chyba 6102 Doslo k chybé katétru SOUNDSTAR®.

A SOUNDSTAR® Catheter error occurred. | Katétr nebyl fadné kalibrovan. Pro
pokraCovani vySetfeni vymérite katétr.

Chyba 6103 Doslo k chybé katétru SOUNDSTAR®.
A SOUNDSTAR® Catheter error occurred. | Vyménte katétr.

\R® Catheter errar occurred

Chyba 6104 Doslo k chybé katétru SOUNDSTAR®.

A SOUNDSTAR® Catheter error occurred. | DoSlo k chybé ¢teni EPROM. Pro
pokracovani vySetfeni vyménte katétr.

Chyba 6150 Doslo k chybé katétru SOUNDSTAR®.

A SOUNDSTAR® Catheter error occurred. | Magneticky senzor byl odpojen.
Vyménte katétr.

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 6300U

The SOUNDSTAR® Catheter is out of
range.

Katétr SOUNDSTAR® je mimo dosah.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Posunte katétr do mapovaciho
pole.

2. Ovétrte, ze detektor Fluoro neni
prilis blizko.

3. Ovéfte, ze Fluoro hadi¢ka neni
pfilis blizko k Location Pad
(Lokacni podlozce). Pokud je
pfilis blizko, nastavte stdl do vyssi
polohy, nebo zménte umisténi
RTG tak, aby byla hadic¢ka dale
od Location Pad (Lokaéni
podlozky).

4. Vyménte prodluzovaci kabely
katétru.

5. Vymérite katétr.

Chyba 6303
No SOUNDSTAR® Catheter is connected.

Neni pfipojen zadny katétr
SOUNDSTAR®.

Pripojte katétr SOUNDSTAR® pro
aktivaci akvizice kontur.

Chyba 6401

A distortion in the magnetic field has been
detected near the SOUNDSTAR® catheter.
The distortion is above the recommended
threshold. Mapping is not recommended in
these conditions.

V blizkosti katétru SOUNDSTAR® bylo
detekovano ruseni magnetického pole.
Naruseni je nad doporu¢enym prahem.
V téchto podminkach se mapovani
nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovéfte, Zze do pole nebyly
zavedeny zadné kovové predméty
a ze katétr je v ramci zény
presnosti.

2. Ovérite, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovéfte, ze jkatétr je alespon 30
cm od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru.
5. Vymérite katétr.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 6402

A severe distortion in the magnetic field has
been detected near the SOUNDSTAR®
catheter. The distortion is above the
recommended threshold. Mapping is not
possible in these conditions.

V blizkosti katétru SOUNDSTAR® bylo
detekovano silné ruSeni magnetického
pole. Narudeni je nad doporuc¢enym
prahem. V téchto podminkach se
mapovani nedoporucuje.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Ovérte, ze do pole nebyly
zavedeny zadné kovové
predméty.

2. Ovérte, ze RTG neni pfilis blizko.
Pokud je, upravte jeho pozici.

3. Ovéite, ze jkatétr je alespori 30
cm od Location Pad (Lokacni
podlozky).

4. Vyménte kabel katétru.
5. Vymérnte katétr.

Chyba 6900

The SOUNDSTAR® Catheter appears
disconnected.

Zda se, ze katétr SOUNDSTAR® byl
odpojen.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:
1. Pripojte katétr SOUNDSTAR®.

2. Je-li to nutné, zkontrolujte
vSechna pfislusna kabelova
pfipojeni a znovu je pfipojte.

3. Pokud chyba pretrvava, vyménte
kabel nebo katétr.

Chyba 6951

The SOUNDSTAR® Catheter is within a
reduced accuracy zone.

Katétr SOUNDSTAR® je v z6né
shizené presnosti.

Pokud neni mozné pfemistit katétr do
zony presnosti, budte si védomi snizené
presnosti.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 61001

No Ethernet communication with ultrasound
system.

Zadna komunikace s ultrazvukovym
systémem.

Provadéjte nasledujici, dokud neni
chyba vyfeSena:

1. Zkontrolujte pfipojeni
komunikacniho kabelu k
ultrazvukovému systému.

2. Restartujte ultrazvukovy systém
a restartujte aplikaci CARTO®.
Pokud problém trva, kontaktujte
spole¢nost Biosense Webster a
oddéleni podpory.

Chyba 61002

An error occurred in communication with the
ultrasound system.

Doslo k chybé v komunikaci s
ultrazvukovym systémem.

Chyba protokolu HTTP. Provadéjte
nasledujici, dokud neni chyba vyfeSena:

1. Zkontrolujte, Zze nastaveni
ultrazvukového systému
odpovidaji pokynim pro
pouzivany ultrazvukovy systém.

2. Restartujte ultrazvukovy systém.
Pokud problém trva, kontaktujte
spole¢nost Biosense Webster a
oddéleni podpory.

Chyba 61003

An error occurred in communication with the
ultrasound system.

Doslo k chybé v komunikaci s
ultrazvukovym systémem.

Chyba ultrazvukového komunikaéniho
protokolu. Provadéjte nasleduijici, dokud
neni chyba vyfesSena:

1. Zkontrolujte, Ze nastaveni
ultrazvukového systému
odpovidaji pokynum pro
pouZzivany ultrazvukovy systém.

2. Restartujte ultrazvukovy systém.
Pokud problém trva, kontaktujte
spole¢nost Biosense Webster a
oddéleni podpory.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava

Akce

Chyba 61004

Communication initialization with the
ultrasound system is in process.

ith ultras

Pockejte zatimco se spousti
komunikace s ultrazvukovym systémem.

Chyba 61005

An error occurred in communication with the
ultrasound system.

Doslo k chybé v komunikaci s
ultrazvukovym systémem.

Chyba ultrazvukového komunikaéniho
protokolu. Provadéjte nasleduijici, dokud
neni chyba vyfeSena:

1. Zkontrolujte pfipojeni
komunikaéniho kabelu k
ultrazvukovému systému.

2. Restartujte ultrazvukovy systém.
Pokud problém trva, kontaktujte
spole€nost Biosense Webster a
oddéleni podpory.

Chyba 61006

An error occurred in communication with the
ultrasound system.

rrun

Doslo k chybé v komunikaci s
ultrazvukovym systémem.

Chyba odpovédi ultrazvukového
komunika€niho protokolu. Restartujte
ultrazvukovy systém.

Pokud problém trva, kontaktujte
spolecnost Biosense Webster a
oddéleni podpory.

Chyba 61101

Unsupported ultrasound system mode -
Freeze or CINE mode is active.

Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim Freeze nebo
CINE.

Zruste zamrazeni obrazu nebo se vrat'te
do rezimu 2D.

NAVOD K POUZITI
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Zprava Akce

Chyba 61102 Nepodporovany rezim ultrazvukového

tému - je aktivni rezim RES.
Unsupported ultrasound system mode - RES sysiemu - je axdivnl rezim

mode is active. Pro pokracovani se vrat'te do rezimu
2D.

Chyba 61103 Nepodporovany rezim ultrazvukového

systému - rezim B je neaktivni.
Unsupported ultrasound system mode - y . 2! J vl

B-mode is inactive. Pro pokracovani se vratte do rezimu
2D.
Chyba 61104 Nepodporovany rezim ultrazvukového

systému - je aktivni rezim M.
Unsupported ultrasound system mode - y J

M-mode is active. Pro pokracovani se vrat'te do rezimu
2D.

Chyba 61105 Nepodporovany rezim ultrazvukového

systému - je aktivni rezim Color M.
Unsupported ultrasound system mode - y u-l vnirezt

Color M-mode is active. Pro pokraCovani se vratte do rezimu
2D.
Chyba 61106 Nepodporovany rezim ultrazvukového

tému - je aktivni rezim PW.
Unsupported ultrasound system mode - PW systemt - Je akdivil rezim

mode is active. Pro pokracovani se vratte do rezimu
2D.
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Zprava

Akce

Chyba 61107

Unsupported ultrasound system mode - CW
mode is active.

Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim CW.

Pro pokradovani se vratte do rezimu
2D.

Chyba 61108

Unsupported ultrasound system mode - Aux
CW mode is active.

Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim Aux CW.

Pro pokracovani se vratte do rezimu
2D.

Chyba 61109

Unsupported ultrasound system mode - Dual
mode is active.

d ultrasound em mode - Dual

Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim Dual.

Pro pokracovani se vrat'te do rezimu
2D.

Chyba 61110

Unsupported ultrasound system mode -
Multiple windows mode is active.

system mode - Multiple w

Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim Multiple
windows.

Pro pokracovani se vratte do rezimu
2D.

Chyba 61112

Unsupported ultrasound system mode -
Persistence mode is active.

Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim Persistence.

Pro pokradovani se vratte do rezimu
2D.

NAVOD K POUZITI
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Zprava Akce

Chyba 61113 Nepodporovany rezim ultrazvukového

tému - je aktivni rezim ECG.
Unsupported ultrasound system mode - ECG systému - je aktivni rezim ECG

mode is active. Pro pokracovani se vrat'te do rezimu
2D.

Chyba 61114 Nepodporovany rezim ultrazvukového
systému - je aktivni rezim Color

Unsupported ultrasound system mode - Doppler.

Color Doppler mode is active.
Pro pokracovani se vratte do rezimu
2D.

~olor Doppler mode is active

Chyba 61120 Nepodporovany rezim ultrazvukového

systému.
Unsupported ultrasound system mode. y

Pro pokracovani se vrat'te do rezimu
2D.

Chyba 61121 Pro pokracovani zruste zmrazeni

o . obrazu.
No live image from the ultrasound machine.

Freeze mode is active.

Error 4.

Error 61121,

Chyba 61122 Pro pokracovani se vratte do rezimu

2D.
Unsupported ultrasound system mode -

Zoom mode is active.
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Zprava

Akce

Chyba 61201

There is a video mode mismatch between
the CARTO® System and the ultrasound
system. PAL is selected on CARTO® while
NTSC Underscan is selected on the
ultrasound system.

Video rezim systému CARTO® a
ultrazvukového systému si
neodpovidaji. Na systému CARTO® je
vybran rezim PAL, zatimco na
ultrazvukovém systému je vybran rezim
NTSC Underscan.

Zmeénte vybér video rezimu na
ultrazvukovém systému nebo na
systému CARTO® tak, aby si
odpovidaly.

Chyba 61202

There is a video mode mismatch between
the CARTO® System and the ultrasound
system. NTSC is selected on CARTO® while
PAL Underscan is selected on the
ultrasound system.

Video rezim systému CARTO® a
ultrazvukového systému si
neodpovidaji. Na systému CARTO® je
vybran rezim NTSC, zatimco na
ultrazvukovém systému je vybran rezim
PAL Underscan.

Zménte vybér video rezimu na
ultrazvukovém systému nebo na
systému CARTO® tak, aby si
odpovidaly.

Chyba 61203

Incompatible video mode selection on the
ultrasound system. PAL Overscan is
selected.

Vybér nekompatibilniho video rezimu
na ultrazvukovém systému. Je vybran
rezim PAL Overscan.

Vypnéte rezim Overscan na
ultrazvukovém systému.

Chyba 61204

Incompatible video mode selection on the
ultrasound system. NTSC Overscan is
selected.

Vybér nekompatibilniho video rezimu
na ultrazvukovém systému. Je vybran
rezim NTSC Overscan.

Vypnéte rezim Overscan na
ultrazvukovém systému.

NAVOD K POUZITI
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Zprava

Akce

Chyba 61205

The ultrasound image cannot be displayed
due to an unknown ultrasound video mode.

Ultrazvukovy obraz nelze zobrazit z
dlvodu neznamého rezimu
ultrazvukového videa.

Video rezim neni PAL ani NTSC.
Zménte prosim rezim videa na PAL
nebo NTSC, podle rezimu
nakonfigurovaném v systému CARTO®.

Chyba 61210

The selected ultrasound machine does not
match the connected machine.

Error 4.

Error 61210,

Vybrany ultrazvukovy pfistroj
neodpovida pfipojenému pristroiji.

Vyberte spravny pfistroj.

Chyba 61220

The ultrasound machine is in error state.

Ultrazvukovy pfistroj je ve stavu chyby.

Chyba 61301

The system is saving ultrasound clips. Wait
until recording is re-enabled.

Systém uklada ultrazvukové Klipy.
Pockejte na opétovné umoznéni
zaznamu.

Chyba 61302

Because ablation is ON, it is impossible to
record ultrasound clips.

Mo ultrasound acouisition

Protoze ablace je ZAP, je nemozné
zaznamenat ultrazvukové klipy.

UG-5400-28 (03A)
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Zprava Akce

Chyba 61401 Nebyl detekovan zadny video signal z

ultrazvukového systému.
No video signal from the ultrasound system y

is detected. Ovétfte, Ze je video kabel fadné pfipojen.

Chyba 61501 Byl detekovan nepodporovany rezim

ultrazvukového systému.
An unsupported ultrasound system mode is y

detected. Navrat do rezimu 2D.

Chyba 61502 Mezi systémem CARTO® a
ultrazvukovym systémem doslo k

There is a mode mismatch in the Depth neshodé rezimu parametru Hloubka.

parameter between the CARTO® System
and the ultrasound system. Zménte rezim Ultrazvukového
prohlizee CARTO® tak, aby odpovidal
rezimu vybranému na ultrazvukovém
systému.

n made - Depth mismatch

Chyba 61503 Mezi systémem CARTO® a
ultrazvukovym systémem doslo k
neshodé rezimu (Pfevraceni zleva
doprava).

There is a mode mismatch (Left-Right Invert)
between the CARTO® System and the
ultrasound system.

Zmeéite rezim Ultrazvukového
prohlizeée CARTO® tak, aby odpovidal
rezimu vybranému na ultrazvukovém
systému.

n rode - Left-Right Invert mismatch

NAVOD K POUZITI UG-5400-28 (03A)
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Zprava Akce

Chyba 61504 Mezi systétmem CARTO® a
ultrazvukovym systémem doslo k

There is a mode mismatch (Apex Invert) neshodé rezimu (Pfevraceni vrcholu).

between the CARTO® System and the
ultrasound system. Zménte rezim Ultrazvukového
prohlize¢e CARTO® tak, aby odpovidal
rezimu vybranému na ultrazvukovém
systému.

ert mismatch,

Chyba 61505 Bylo dosazeno maximalniho poctu
ultrazvukovych klipt. Neni mozné

The maximum number of ultrasound clips pofizovat dal3i klipy.

has been reached. It is impossible to acquire
additional clips. Vymazte kontury, které uz nejsou
potfebné pro uvolnéni mista pro dalsi

Klipy.

Chyba 61506 Zaznam ultrazvukovych klipl je nyni
znemoznén. Pro pfifazeni
ultrazvukovych obrys(i neexistuje
kompatibilni mapa.

Recording of ultrasound clips is disabled.
There is no map compatible for assigning
ultrasound contours.

Pro umoznéni zaznamu klipu otevrete
Error & novou mapu v rezimu Hradlovany.

Eror 61606,

Chyba 61600 Byl detekovan ultrazvukovy katétr jiny

A non-RMT ultrasound catheter is detected. nez RMT.

Nepouzivejte katétry jiné nez RMT.
Error 4 Katétr vyménite za katétr, ktery je
Error 61600, kompatibilni s RMT.

UG-5400-28 (03A) NAVOD K POUZITI



150« VZTAHUJICI SE K ULTRAZVUKU

Poznamky:
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Kapitola 14
ODSTRANOVANi PROBLEMU

V této kapitole:

SUM EKG ..ot 151
Problémy v KomuniKaci ..o 152

K problémOm se zafizenim CARTO® 3 je mozné podle povahy problému
pFistupovat riznym zpUlsobem.

e Zdroj potizi mohou uzivatelé stanovit na zakladé riznych online sdéleni
zobrazujicich se na hlavni obrazovce. Tyto zpravy se mohou tykat:

& pracovni stanice (pocita¢e) a komunikacéni jednotky PIU,
& pripojeni katétru nebo elektrody

< umisténi katétru nebo elektrody

» Panel stavu systému zobrazi vSechna chybova hlaseni tykajici se funkce
systému.

» Uzivatelé mohou postupovat podle pokynl zde navrhovanych, aby bylo
mozno urcit pfesny plvod problému.
V pfipadé, ze se jedna o problém, ktery neni v této kapitole popisovan,
kontaktujte zakaznickou podporu spolecnosti Biosense Webster.

Sum EKG

Pro minimalizaci Sumu EKG je tfeba sledovat nasledujici pokyny.

e Snizeni $umu signalu: Sum EKG je ve vét$iné pfipad(i zplisoben $patnym
spojenim elektrody EKG s pacientem. Tento Sum je nejvyraznéjsSi v
pribéhu ablace. Pro vyfeseni této situace ovérte spravné spojeni. Pro
toto ovéreni se doporucuje vypnout filtr rusivych impulza.

» Pouziti filtrd ke snizeni Sumu: Radné nastaveni filtrd EKG umoziiuje
snizeni Sumu EKG.
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Indukovany Sum (50 Hz a VF): Udrzujte vSechny kabely vedouci signal
(napriklad kabel povrchového EKG, kabel katétru, kabel generatoru
Stockert) co nejdale od poli AC (napfiklad lokalizaéni podlozka a kabelaz,
monitory, oddélovaci transformatory, zdroje napéti, atd.).

Sum vytvareny lokalizaéni podlozkou : Pokud se $um objevi na
Zaznamovém systému zatimco jsou signaly Cisté na zafizeni CARTO® 3,
ovéfte Fadné propojeni mezi PIU a Zadznamovym systémem. Pokud Sum
pokracuje, zkontrolujte, zda je Sum vytvaren lokaliza¢ni podlozkou tak,
Ze ji vypnete. Pokud se zda, Ze Sum neni vytvaren lokalizacni podlozkou,
kontaktujte zastupce spolecnosti Biosense Webster.

Aktivni prava noha (RL): Pouziti unipolarniho EKG v Zaznamovém
systému je mozné jen pro katétry pfipojené k PIU. Referenc¢ni signal je
bud WCT nebo Reference IC, podle nastaveni zafizeni CarTO® 3.

PROBLEMY V KOMUNIKACI

Selhani komunikace mezi pracovni stanici (pocitacem) a jednotkou PIU je
indikovano, jestlize se zprava na panelu System Status zobrazuje déle nez
nékolik sekund. Pokud se tato zprava objevi, zadna data ziskana z pravé
probihajici procedury nebudou ztracena. Jakmile tato zprava automaticky zmizi,
muzete pokra¢ovat v mapovani.
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Jednotka pfivodu elektfiny - 22

K

Kabely systému - 34
Kardiostimulatory

interference s - 15
Katétry

lokaéni referencni elektrody - 48

EKG - 13
pfipojeni ultrazvukového systému - 67
prohlizeCe - 43
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Lokacni reference (elektroda/katétr)
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Lokalizaéni podlozka - 22, 34
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LP RMT - 88
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Magnetické pole
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Rezim Acquisition (Pofizeni) - 57
Rezim integrace obrazu - 57
Rezim nové studie - 57
Rezim prohlizeni vySetfeni - 57
Rezim v realném Case - 57
RF generator

pouziti - 22
RMT - 87
RMT vySetieni - 89
Sablona vysetieni - 59

N
Napajeni kabely - 35
Nastaveni katétru
nastroj definovani - 29

@)
Objem zajmu (VOI) - 76
Obnovit - 60, 61
Odstranovani problému - 151

P

Parametry napajeni - 33
Patient Interface Unit (PIU) (Jednotka
rozhrani pacienta) - 30

pfipojeni - 30
PIU - 22
Pohyb lokacni reference - 48
Pfednastaveni

RMT - 92
Prehled integracniho modulu obraz
CARTOSOUND™ . 65
Pfesnost registrace - 78

ovéreni - 82
PFipojeni kabelu

S
Sada pedalu - 22
Segmentace - 75

ovéfeni - 76
pozadi - 75
prehled - 76

Selected Point Viewer
CFAE Software - 86
Shoda s bezpeénostnimi normami - 9, 16
Signaly - 2, 43
Sum EKG - 151
vystup do EP zaznamového
systému - 27, 45
zpracovani - 45
Sit
obnoveni dat - 61
zalohovani - 61
Stav komunikace aktivniho rozhrani - 64
Stimulace - 44
Stimulator - 30, 44
konektivita - 25
Studie CARTO® XP - 7
Svody pro pacienta - 13
Systém NIOBE - 87
Systémovy rezim - 57
Udrzba - 40

U
Ulozit - 45
Ultrazvukové systémy
kompatibilita - 66

NAVOD K POUZITI

UG-5400-28 (03A)



REJSTRIK 1155

Unipolarni - 45
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