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Uvod

SMART EquiTest je pristroj pro vySetieni arehabilitaci zavrati, poruch rovnovahy a mobility. Spojuje statické
a dynamické testy s pocitatovou analyzou. Umoziiuje archivovat zaznamy a sledovat Geinnost rehabilitace.
Pacient pii vySetieni stoji na ploSing stenzometrickymi snimagi, které snimaji okamzitou polohu tézi&é pacienta
promitnutou do zakladny pacientova stoje. PloSina miiZze pii vySetieni zistat nehybnanebo se mize jgi
horizontdlni rovina naklanét na jednu ¢&i nadruhou stranu od vodorovné polohy, nebo se pohybovat ve
vodorovnéroving (tzv. trandaéni pohyb). Také kabina s ,,pohyblivym okolim* maze zistat nehybna, nebo se
muZe naklanét dopredu nebo dozadu od stiedni pol ohy.

Indikace a kontraindikace pouziti pristroje

UrCeny ucel pouziti

Vysettovani arehabilitace zavrati, poruch rovnovahy a mobility. VySetiovat ze pacienty s hmotnosti 14 -200 kg
avyskou mensi nez 203 cm. Normativni data a analyza¢ni algoritmy jsou uréeny pro pacienty s hmotnosti 18 az

136 kg a vy3kou 76 -253 cm. PourZiti je v ORL, neurologii, fyzioterapii, ortopedii, sportovni medicing, geriatrii a
rehabilitaci.

Kontraindikace

Kadiopulmonarni: postupujte podle obecnych pravidel na VaSem pracovisti.

Muskul oskel etéini: u pacientd stézkymi artritickymi nebo ortopedickymi zménami, postiZzenim ky¢li akolen
muze dojit k Urazu pii neotekdvanych pohybech nebo padu. Pred vySetienim zjistéte toleranci vySetiovaného a
také zhodnot'te miru jeho spolupréce.

Neurologické (véetné vestibularnich): pacient by mél pred vySetfenim uzivat pouze |éky Zivotné dileZité. Pokud
jeto mozné, vysad'te |éky s tlumivymi Geinky centrdlnimi nebo perifernimi.

Kozni: pii koznich chorobach posud'te moznost poSkozeni kiize bezpetnostnimi popruhy pii padu, event.
infekénost pacienta s ohledem na kontaminaci bezpednostnich popruht.

NevySettujte pacienty, ktefi nejsou schopni stét vzpiimené a bez pomoci alespori 2-3 minuty, nebo pacienty,
ktefi ztracgi stabilitu s otevienyma ogima pri stoji na pevném podkladu!

Pacienti, ktefi budou na pristroji vySettovani by méli mit rozsah nebol estivého pohybu v §iji alespoi 40 stupiit.
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Bezpeénostni znaéky, jejich vyznam a umisténi

Aby byl o pouziti pristroje Smart EquiTest (¢inné a bezpedné, musi se pied jeho pouzitim vySetiujici personal
seznamit s bezpecnostnimi znackami, jgich vyznamem i umisténim. Znagky jsou umistény na pristroji ataké
v ndvodu na pouZiti.

Znacka upozoriujici nainformace, které doporucuji postupy nemajici vztah k bezpecnosti pacienta nebo
obsluhy.

A UPOZORNENI

Znacka upozoriiujici na nebezpetné situace, které, pokud nebudou brany na zietel, mohou vést k lehkym
zranénim.

& VAROVANI

Zna¢ka upozoriiujici na nebezpetné situace, které, pokud nebudou brany na zietel, mohou vést k vaznym
zranénim.

Znacky ,Varovani*

& VAROVANI popis umisténi
Nebezpeti Urazu el ektrickym proudem. | Nakrytu zakladny dynamické
Nesnimejte ochranné kryty pristroje. plodiny.

Pristup je dovolen pouze
kvalifikovanému servisnimu persondu.

Nezapingite v pritomnosti hotlavych a

vybusnych par.
Nebezpetné napéti. Dotyk miize U v&ech ¢asti zakladny
zpusobit Uraz € ektrickym proudem. dynamické ploSiny, kde se

takové napéti vyskytuje.
(Mista jsou pristupna pouze
servisnim pracovnikim).

PouZiti pristroje je mozné pouze na Umisténo na krytu zakladny
z&klad¢ pozadavku zdravotnika, pod dynamické ploSiny.
zdravotnickym dohledem a v souladu
snavodem k pouziti.

PEi nesprévném pouziti maze dojit ke

zranéni.

IZOLOVANA NAPAJECI Vedle zasuvek pro
SOUSTAVA — zasuvky jsou uréené komponenty systému, na
vyhradné pro napgjeni soucasti zakladné ploSiny ana
systému SMART EquiTest. vicenasobné zasuvce na

Pro zachovani eektrickéizolacemusi | stojanu PC.
byt privodni kabel pfipojen pouze
k zakladné systému SMART EquiTest.




Na prednim pandu zakladny dynamické ploSiny je stitek:

| A VvVAROVANI |

POSTUP ZAPNUTI:

1. Zapnéte hlavni vypinag do polohy ON (zapnuto).
2. Zapnéte potitad (tlagitko na jeho prednim pandu).
3. Dale postupujte die navodu (str. 8).

POSTUP VYPNUI:

1. V programu Balance Manager System klepnéte na policko
» rurn Off System” (vypnout systém).

2. Vyekejte, az displg pocitate zhasne.

3. Hlavni vypina¢ prepnéte do polohy OFF (vypnuto).

Pozn.: postup je popsan na strané 8 a 9 tohoto navodu.

Znacky ,, Upozor néni*
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A UPOZORNENI

popis

umisténi

| zolovana napdjeci soustava.:
Zasuvky na zadni strané zakladny
dynamické ploSiny mohou byt
pouZity pouze pro komponenty
systémul! (Pozor! napgjeci napéti je
120V)

Kviuli bezpegnost celého systému,
musi byt vSechny komponenty
napgjeny vyhradné z téchto
zésuvek. Maximdni piikon vsech
pfipojenych piistrojii: 500W

Vedle zasuvek pro komponenty
systému, na zékladné ploSiny.

Pro zaji&éni validnich vydedka
vySetieni musite nastavit
bezpe¢nostni popruhy tak, aby
nedoS o k omezeni pohybu
pacienta, ale sou¢asné aby
zabranily jeho padu. Posupujte die
navodu.

Na bezpetnostnich popruzich.

Aby nedod o k drazu, musi mit
pacient pri vySetieni bezpecnostni
popruhy!

Maximalni zatizeni ploSiny 200 kg.

Citlivy pristroj —naméfici ploSinu
se nesmi skékat.

Aby nedod o k drazu, musi mit
pacient pri vySetieni bezpecnostni
popruhy. Soucasti pristroje

jsou popruhy tii velikosti.

Na pevném ramu piistroje.

Na kazdém ze tii dodavanych
bezpecnostnich popruht.

A\
&
®

<

Pro zaji&éni spolenlivého
uzemnéni pripojte piistroj pouze do
zasuvky uréené pro zdravotnické
pristroje.

NeporuSenost ochranného vodice
musi byt pravidelné kontrolovéna.

Vedle zasuvek pro komponenty
systému, na zékladné ploSiny.
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Vedle zasuvek pro komponenty
ﬂ Pristroj tiidy I, typ B. systému, na zakladné ploSiny.

Vedle zasuvek pro komponenty

MAXIMALNI ODBER: 500W systému, na zkladné ploiny.

Zakladni bezpeénostni pokyny

A VAROVANI
Cely systém je napdjen jednim sitovym piivodem, ktery se piipoji do zasuvky rozvodu 230V/50Hz.
V zakladné ploSiny (oznacované jako Balance Manager), je izolovany napgjeci zdroj, ze které jsou
napajeny dalSi periferie (pocitag, monitor, tiskarna apod.). Na vystupu tohoto zdroje je stiidavé napéti
120V. VSechny pripojené periferie jsou na toto napéti nastaveny.

Je napr osto nepiipustné tyto periferie napdjet jinym zptisobem.
Pokud by dodlo k pripojeni do normalni sité 230V/50Hz,
mohlo by to vést k jgich zniceni.

Smart EquiTest se nesmi pouzivat v piitomnosti smési hoilavych anestetik se vzduchem.
NeporuSenost ochranného vodiée by méla byt nggméné jednou roéné zkontrol ovana.

Pt zapnuti systému nesmi byt nic naploSiné ani v jgi bezprostiedni blizkosti nebo v dosahu ,, pohyblivého
okoli“. Po jeho zapnuti dochézi ke kalibraci a nastaveni vSech komponent, které se piitom pohybuji!

Zapnuti musi byt provedeno presné podle dél e popsaného postupu!

PEi vypnuti systému nesmi byt nic naploSing ani v jeii bezprostiedni blizkosti nebo v dosahu kabiny s
»pohyblivym okolim“. Pri vypnuti se tyto komponenty pohybuji — parkuji se do klidové pol ohy!

Vypnuti musi byt provedeno piesné podle dé e popsaného postupu!

Pri vSech vySetienich musi byt pacient zaji&én bezpecnostnimi popruhy!




Smart EquiTest, Rev. A5/2010

Popis pfFistroje a jeho ¢éasti

ram s achyty na
bezpegnostni popruhy

kabinas

pohyblivym _,
okolim

dvgjice
bilni stoi p— obrazovek
mobilni stojan 3 LCD
pénova
podlozka —»
valcova Uset —p .
hlavni
vypinaé

pohybliva
plodina

kliny a podlozky

Obr. 1 Pristroj ajeho ¢asti
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PloSina

Hlavni ¢asti systému je dvojitd snimaci ploSina stenzometry. Béhem vySetieni pacient stoji naploding ¢elem
k ,,pohyhlivému okoli“. Tenzometry v rozich ploSiny snimaji rozloZeni vertikani sily vytvérené chodidly
pacienta. Soucasti ploSiny je také pevny rdm s upevitovacimi oky nad hlavou stojiciho pacienta, ktery s ouzi
k zavéSeni bezpetnostnich popruhii. Celek se v textu oznatuje jako Balance Manager.

Pocitac

Vyhodnocovaci pocitac je spojen se snimaci ploSinou kabelem, zaznamenava pribézné data ze snimadi,
zobrazuje na obrazovce pokyny a grafické informace pro Uspédné provedeni testu, vyhodnocuje ziskana data a
ukl&da vys edky a protokoly vySetieni na pevny disk pro pozdgjsi vyuziti. Ridi také pohyby ploginy nebo kabiny
s ,pohyblivym okolim*.

Kabina s pohyblivym okolim

Pro blokovéani zrakového vstupu se pii urcitych testech pohybuje s pacientem soucasné i kabina stzv.
»pohyblivym okolim“. Pohyb je fizen pogitatem v zavidosti na vychylkach pacienta. Jinak je kabinas
»pohyblivym okolim* nehybnd.

Obr. 2 Pohled na pristroj a priduSenstvi

Bezdratovy ovladac pfistroje:

Pristroj muzete ovladat pomoci bezdratového ovladace, klavesnice, nebo mys.
Doporu¢ujeme pouzivat bezdrdtovy ovladat, protoze Vam umozni byt nablizku
pacientovi a v piipadé potieby ho obratem instruovat nebo stabilizovat. Bezdratovy
ovlada¢ ma kromé funkci myS také 4 programovatelnd tlatitka, ktera se pouzivaji
smodulem InVision™. Pokud tento modul nepouzivate, tlagitka negjsou funkéni.

Na predni ploSe ovladate uprostied koletka je joystick, tim miZete posouvat kurzor
myS na obrazovce. Vybér provedete stlatenim spousté na spodni ¢ésti ovliadate. Horni
tlag¢itko na koletku zapina laserové ukazovatko.

wUBISIAU

2
-3
]
&
=
8]

Pfi ovladani zklavesnice muzete vyuzit mnoho klavesovych zkratek pro rychlé
ovladani. Stlacte a drzte klavesu Alt. Pritom klepnéte na klavesu s pismenem, které je
v nazvu funkce na monitoru podtrzené
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Bezpecnostni popruhy

Pacient musi_byt pii kazdém vySetieni zajistén bezpecnostnimi popruhy, ktery zabrani
padu a event. zranéni.

Pri vySetieni se obdluha zatizeni nesmi dotykat pacienta, protoze sebemensi dotyk
zkresluje namérend data.

Popruhy jsou dodany ve tiech velikostech:

S= malé
M = stfedni
L = velké

Ocka pro zavéSeni

Ramenni pas

Plastova spona

BfiSni popruh

Stehenni popruh

Obr. 3 Pohled zepredu a zezadu na upevnéné bezpecnostni popruhy

& UPOZORNENI
Déka zavésnych popruhi (zavés pacientskych popruhii naram) musi byt nastavena tak, aby nebyly priliSvolnéa
aby skutecné zabranily piipadnému padu. Naopak nesmi byt piiliS napnuté tak, aby v nich pacient ,visd*,
protoZe to by znehodnoatilo vySetien.

Zavésné popruhy

Pro upevnéni bezpetnostnich popruhi k ramu ploSiny slouzi zavésné popruhy s nastavitelnou délkou,
prizpasobitel nou vySce pacienta.
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Obsluha zarizeni

Zapnuti systému

Cdly systém se zapina hlavnim vypinatem umisténym na predni strané zékladny dynamické ploSiny. Po zapnuti
hlavniho vypinage stlate vypinag na prednim panelu pocitage. Potitad serozbéhne a spusti se naném systém
Windows. Pak se automaticky spusti program EquiTestu. Na obrazovce se objevi Uvodni instrukce:

System Initialization

CAUTION
Operator is responsible at ALL TIMES for the safety of the
patient during the use of this system.

REMOVE WEIGHT FROM

PLATFORM. CLICK ON CONTINUE
BUTTON WHEN READY.

Je zde upozornéni, Ze se systém bude inicializovat a ddle varovani, Ze vySettujici je zodpovédny za bezpesnost
pacienta a to po celou dobu kdy je pacient na piistroji vysetiovan (event. cvici). Ddeje zdeinformace, Ze
ploSinamusi byt pii inicializaci volna a ni¢im nezatizena. Klepnéte natlagitko Continue (pokragovat).

A UPOZORNENI

Pii zapnuti systému nesmi byt nic na ploSiné ani v jgi bezprostiedni blizkosti nebo v dosahu kabiny
s, pohyblivym okolim® . Po jeho zapnuti dochézi ke kalibraci a nastaveni viech komponent, které se piitom
pohybu;ji!

Po skonceni inicializace systému a nulovani zatizeni ploSiny se objevi okno Balance Manager System:

NeuroCom®
Balance Manager System

Settings

Data Analveis |

Instructions for Use

58 Master (8.3.0)

HevroComb, EquiTesth, and Balance Master® are registered ing,
£1989-2007 NeirroCom internationsl. AN rights resarvad. Www.onbalance com

Systém je piipraven pro praci.
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Vypnuti systému

Pred vypnutim systému nejprve ukonéete vySetieni. V pravém dolnim rohu jednotlivych moduli programu je
ikona se symbolem dveti andpisem ,,Press ESC key or click hereto exit” (stlaéte ESC nebo klepnéte sem pro
ukonéeni programu).

Na ikonu klepnéte mysi. Po chvili se objevi okno Balance Manager System:

NeuroCom®

Settings

Data Analysis

Istrnctions for Use

SMART/Balance Master (8.3.0)

b, EquiTestl, and Bakance Mastert ar ine.
C855-3007 Nesrodam imtaragionat, AR rights reserved, wvw,on Baianees.cam

Méte dvé moznosti, jak ukongit program:

Prvni moZnost — ukonéeni programu a vypnuti pfistroje:

Klepnéte na policko Turn Off System (vypnout pristroje) — viz ¢ervend Sipka. Tento zpiisob pouzijte,
kdyZz chcete praci se systémem Uplné ukongéit. Kabina s pohyblivym okolim se zaparkuje do klidové
polohy a pocitaé se vypne.

& VAROVANI

Systém miiZete vypnout hlavnim vypinatem teprve tehdy, az bude kabina
zaparkovana a zhasne obrazovka pocitate! Pri vypnuti systému hlavnim
vypinatem bez piedchoziho zaparkovani kabiny s pohyblivym okolim mize dojit
k poskozeni pohonu kabiny!

Druh& moznost — ukonéeni programu a piechod do Windows:

Klepnéte na Exit to Desktop (ukoncit program a pigit do systému Windows) — viz zelend Sipka na obrazku
na predchozi strané. Tento zpasob pouZzijete, kdyZ budete chtit na samotném pocitaci déle pracovat.

K zaparkovani kabiny v tomto piipadé nedojde.

Kabinu musite zaparkovat ,,ruéné” pred vlastnim vypnutim systému Windows!

& VAROVANI

Pozor! Pokud kabinu nezaparkuje dél e popsanym zpiisobem a vypnete hlavni vypinag
systému, mizZe dojit k poskozeni pohonu kabiny!

» RU¢éni* zaparkovéani kabiny s pohyblivym okolim:
Ukoncete vSechny programy ve Windows. Na ploSe je ikona se symbolem dveti anpisem
» Turn Off System”. Poklepejte nani.
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Objevi se nadeduyjici okno:

Shutdown Confirmation

Please do not mn off the power to the
base UNTIL the computer fully shuts down
and the computer monitor mns black.

Avre you sure you want to shut down the entire system now?

Obsah okna je tento: ,, Prosim, nevypingjte hlavni vypina¢ systému, dokud se kabina nezaparkuje do klidové
polohy a obrazovka pocitate nezhasne”. , Jste s jisti, Ze cheete cely systém nyni vypnout?'.

Klepnéte na Y es, kabina se zaparkuje a podita¢ vypne. Teprve potom mizZete vypnout hlavni vypinat na
zakladné& dynamickeé ploSiny.

A UPOZORNENI

P vypnuti systému nesmi byt nic na ploSiné ani v jgji bezprostiedni blizkosti nebo v dosahu kabiny
s, pohyblivym okolim® . P# vypnuti se tyto komponenty pohybuji — parkuji se do klidové polohy!

Pfiprava pacienta

Pacient musi_byt pii kazdém vySetieni uchycen v bezpenostnich popruzich, ktery zabrani padu a event.
zranéni.

Stehenni popruhy bezpednostnich popruht odpojte ze spon.
Cerny pas s vyplni uprostied je umistén nazédech pacienta.
Zlata trojuhelnikova upeviiovaci oka musi byt na vrcholu
ramennich popruht.

1. Uvolnéte ramenni popruhy, aby byly dostateéné
volné a nasad'te je pacientovi.

2. Protahnéte nozni popruhy mezi nohamaa
zapnéte plastové spony a piimétend utéhnéte.

3. Zapnéte plastovou sponu v pase pacienta.

4, Utahnéte ramenni popruhy tak, aby tésné
priléhaly, ale pritom neskrtily a prilis
nestahovaly.

Zavésné popruhy, které douzi k upevnéni bezpesnostnich
popruhii k rdmu, nechte trvale nardmu zavéSeny, nastavujte
pouze jejich vhodnou délku.

Obr. 4 Pacient s bezpe¢nostnimi popruhy

10
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Umisténi pacienta a nastaveni délky popruht

1. Pomozte pacientovi, aby se postavil na ploSinu, ¢eem k ,, pohyblivému okoli“.

2. Vnitini kotnik (medialni malleolus) kazdé konéetiny umistéte nad silny modry pruh vyznaceny na
ploSing.

3. Laterdni ¢ast patni kosti umistéte na znacky podle vy3ky pacienta.

S 76 — 140 cm vysky
M 141 — 165 cm vysky
T 166 — 203 cm vysky

Obr. 5 Pozice chodidel na ploding

Pozn.: pro pohodiny stoj miize pacient vzdalit nebo priblizt Spi¢ky chodidel. Paty ale musi
zistat na misté.

4. Na pacienta piipevnéte bezpecnostni popruhy a karabiny zavésnych popruht uchyt'te za ocka
bezpe¢nostnich popruhti naramenou pacienta.
5. Nastavte délku popruhti tak, aby karabiny visely nad rameny pacientarovnobézné s podlahou.

Obr. 6 Uchyceni karabin Obr. 7 Spravna délka popruhi

Dilezité:
Déka zavésnych popruhtt musi byt nastavenatak, aby nebyly piilis volné a aby skutetné zabranily pripadnému
padu. Nesmi byt ale prilis napnuté. Pokud by za né pacient ,visd“, nebylo by vySetieni validni.

Ovladani programu je ngsnadnéjSi pomoci mys — umistéte kurzor myS nad polozku, kterou cheete vybrat.
Pak klepnéte nalevé tlatitko mysi. U dalkové oviadané mys jeto tlagitko vespodu ovladage. Program muizete
ovlédat také z klavesnice. Rada funkci je dostupna po stlageni kombinace Alt + klavesy s pismenem, které je
v nabidce podtrzené.

11
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Pozadavky na vySetfované pacienty

Vyska a vaha
Normativni datajsou dostupna pro subjekty s hmotnosti mezi 18 az 136 kg a vysku mezi 76 az 203 cm.
VySetieni je mozné provést i u subjekti presahujicich uvedené limity, ale vysedky jsou méné presné.

& UPOZORNENI
Neprovadéjte vySetieni u pacientt, ktefi ngjsou schopni stat vzpiimené alespon 2 — 3 minuty , nebo kteri
ztraci rovnovahu pii stoji s otevienyma ocima. Pacienti by méli mit nebol estivy rozsah pohybn Sije
alespon 40 stupnda.

Instrukce pro pacienta pred vySetfenim
1. Pacient by mél mit volné pohodiné kalhoty nebo Sortky, pokud budete sou¢asné vySettovat i EMG.
2. Pacient by nemél pit kavu ani alkohol 48 hodin pied vySetienim.
3. Pokonzultaci s oSettujicim Iékarem porad'te pacientovi, aby pred vySetfenim neuzival uklidiujici
I&ky, 1€ky na spani, proti nachlazeni, aspirin adal§i.

Ujistéte se, Ze pacient nepirerusil uzivani dalezitych 1éki, napt. insulin, hypotensiva, |éky nasrdce a
antiepileptika.

Instrukce pro pacienta pfi vySetreni
1. Vyzvéte pacienta, aby stél klidné a pohodiné.

2. Vyzvéte pacienta, aby stal pokud mozno co nejrovnéji — co ngjméné kolisal do stran.
3. Ujistéte ho, Ze pokud ztrati rovnovéhu, bezpetnostni postroj ho zachyti.

Prace s programem
Z okna Balance Manager System se spousti jednotlivé ¢asti programu Equi Test:

NeuroCom®

Balance Manager System

= \(5}

Seltings

Data Analveis |

Instructions for Use

HevroComb, EquiTesth, and Balance Master® are registered of ins.
E1949-2007 NewroCom neernationsl. AN rights resarved. wiw.onbalance.com

12
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Spusténi databaze
V okné Balance Manager System klepnéte na Clinical Module. Spusti tzv. File Cabinet. Je to databéze, ve které
je seznam vySetienych pacientt, véetné jednotlivych vySetieni.

FILE CABINET

Patient Hame Patient ID | Diagnosis | Operator
BAKER, JAMES G ATIDODOTH Hot Specified Not, Specified
CELAKOVSKY, PRVEL ATIDODOOZ Hot Specified Mot, Spechied

Display Range: Press ESC
» Last Six Months < » Custom Date » Show All keyjericick
hers to axit

Close File Cabinet 1

Pokud jste zaskrtli v nastaveni systému Require Patient ID (pozadovano ID ¢islo pacienta), bude pred kazdym
piistupem k pacientskym souborim nutné zapsat 1D ¢islo pacienta.

V takovém piipadé se objevi nadedujici okno:

Enwr Fatiewt I
————
Lotn | NewPaien | Sytem Setting | St Dosm |

Zapi&te ID &ido pacienta a klepnéte na L ogin. Pokud budete vySetiovat nového pacienta, klepnéte na New
Patient. Pokud klepnete na System Settings, miiZete pozadavek naID v nastaveni zrusit. Klepnéte na Shut
Down a systém se vypne.

13
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Zakladni nastaveni systému
V okné Balance Manager System klepnéte na Settings. Objevi se okno nastaveni systému:

Clinical Settings

Printout Header:

Line1:|

Lina2:,

Line3:|

Lined:|

Language: Units of Measuremsnt
Englizh j i@ Metric Systam

# English System
W Require Patient 1D te Login D

ate Format
® Auta Print Tralning Repart + mmiddiyyyy

=@ ddmmlyyyy
M Display Printer Selection @ ml'mml'dd

W Create PDF File

Save Sellings Cancel

Do iadek Linel az Line 4 zapi&e hlavic¢ku pracovi&té, kterd bude uvedena v zavérech vysetieni (Printout
Header).

Zvolte jazyk (Language) a jednotky hmotnosti a vysky (Unit of Measurement). Dale nastavte format data, ktery
budete pouzivat (Date Format). Doporucujeme zvalit ddmmyyyy.

Pokud zaskrtnete Create PDF File, budou se pacientské soubory automaticky ukladat ve formétu PDF na
C:/BCenter/Datal do dozky ,,PDF Reports*. Takto vytvorené soubory miizete déle snadno prenéSet do
»bezpapirovych* zdravotnickych informagnich systému.

Na zavér klepnéte na Save Settings, zmény se ulozi. Pokud cheete odgjit bez uloZeni zmén, klepnéte na Cancel.

Spusténi nového vySetifeni nebo prohlizeni nalezu (pacient je jiZ zapsan v databazi)
Ve File Cabinetu ukazte kurzorem myS natadek sejménem pacienta, jehoz vySetieni si cheete prohl édnout,
nebo u né&j chcete provést nové vysetieni. Naadek poklepejte. Objevi se jeho karta

PATIENT INFORMATION

Last Name: 10: {Leawve blank far auio-10,

First Name: Mi: Height{cm)
|

Day Month Year

Rsfarral Source: Dpsrator:

Hot Spacified b

Comments:

Raw Dala Flla Name:

CIBCENTER'DATA'FOT.DRX

Please Confirm: Yes
Is this the correct patient file to load? No

14
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Pokud to neni hledany pacient, klepnéte na No. Vrétite se do File Cabinetu. Pokud to je hledany pacient,
klepnéte na Y es. Zluty pruh zmizi avidite samotnou kartu pacienta. V' pravém dolnim rohu klepnéte na
Continue. Otevie se okno MAIN MENU s nabidkou ¢innosti (noveé vySetieni, cviceni nebo prohlizeni
provedenych testi) pro vybraného pacienta.

Current Patient: Celakovsky, Favel

MAIN MENU

« Dyhamic Conditiohs

CONTENTS:

~ Activity Based [l izn;zrgurgar;:zaﬂnnnst
i El ion Te:

g Asscssment | [Weight Bearing/Squat
I | |Unllateral Stance
_______________________ Limits OF Stablity
Rhythmic Weight Shift EEEET
Sequence Training key or click

here to exit

Custom Training

Place mouse cursor over Assessment or Training button to see
its contents,

File Cabinet Analysis

Muzete vybrat typ vySetieni (Assessment), sekvenéni cviéeni (Sequence Training) nebo vlastni cvicici program
(Custom Training).

Ukazte najedno ze trech Sedivych poli¢ek (Assessment, Sequence Training, Custom Training). V okénku
CONTENTS: se objevi seznam dostupnych vySetieni nebo cviéeni. Klepnéte na vhodné Sedivé policko,
program prejde do nabidky konkrétnich testi.

Kdyz klepnete na policko Analysis, zobrazi se seznam testi, které byly u vybraného pacienta provedeny. Ty
muZete prohlizet ahodnotit.

| | Print Qptions | Share Flle

Boi 12007
TILImIts QF Stability 17:06:40
T]Senzory Organization Test 17:14: 1

5112007
ZlSenzory Organization Test 14:33:08
TlAdaptation Test 14:57:52
TIWRIght B aaringsSquat 15:03:43
TLimits OF Stability 15:07:00

TIRhythmic Waight Shift 15:13:13

\ INSTRUCTIONS

For Comprehensive Report, select a test from
the outline.

For multiple reports, hold down the Ctrl key
and select tests in the same day.

For Progress Reports, select a date from the

outline.
Patlent Name: Celakovsky, Paval

Patiant I0: ATIDO0002

Patient Aga: 107 For MCTISOT or MCT/modified SOT Summary
Pati ight:

e (e Report, hold down the Ctrl key and select one
Diagnosis: Mot Spacifisd of each in the same day.

File Date: 6/11/2007
o e For mCTSIBILOS Combined Repord, hold
down the Ctrl key and select one of each in the

same day.

Main ¥enun

Pro prohliZeni provedenych vysSetieni u vice pacientt doporucujeme jednodusSi postup. V hlavni obrazovce
programu (NeuroCom Balance Manager System) klepnéte na policko Data Analysis. Objevi se okno se
seznamem vySettenych pacienti. Na vybraného paci enta poklepejte nebo ho vyberte a klepnéte na Analyse.
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VloZeni nového pacienta
Ve File Cabinetu klepnéte na tlagitko New Patient File. Objevi se karta pacienta, do které zapiste vSechny
pozZadované Udaje.

NEW PATIENT FILE

ID: {Lesve blank for swo-i0)

MI: Heightiem})
Day  Menth Yaar
Date of Birth: [N TR CTT TR

Referral Source: Dperator:

Hot Specified - B Not, Specifiad -

Diagnosis:
Hot Specified M

Comments:

Provide patient information. Tab key switches to next field, Shift + Tab key combination switches to
previous field. Click an Save Patient File button when data entry is completad.

Tilc Cabinet Save Patient File Clear Screen Continue

Do karty musite kromé piijmeni a data narozeni zapsat také vysku. Bez téchto Udaji nemiiZe pristroj srovnavat
nalezy s normativnimi hodnotami!

Nakonec klepnéte na Save Patient File. Objevi se okénko, které Vés informuje o tom, Ze byla karta Uspédné
uloZzena. Klepnéte na OK av pravém dolnim rohu karty klepnéte na Continue. Objevi se hlavni nabidka
vysetieni (MAIN MENU).

Spusténi testl
Z hlavni nabidky ¢innosti (MAIN MENU) mizete spustit vySetieni (Assessment).

Curredit Paliedit: Colakevsky, Pavel

MAIN MENU

= Dynamic Conditions

CONTENTS:

“ i Bansory Organization Tast
| adaptation Test

- Activity Based

| Unilateral $tanc=
Lituis F StabikLy
RinThndc Welght Shift
Scquence Lraining

Custom Training

Pliace mouse cursor over Assessment or Training button to cee
its contents.

File Cabinet Analysis

Kdyz klepnete na tlatitko Assessment, objevi se dalSi okno se seznamem testii. Klepnutim mysi oznacte
pozadovany test, popr. vice testl, které cheete vySetiit v ramci jedné sekvence.
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ASSESSMENT MENU

Current Patient: Celakovaky, Pavel

Assessment Suite: (ALL TESTS

Sensory Organization Test

Adaptation Test

Weight Bearing/Squat

Unilateral Stance
Limits Of Stability
Rhythmic Weight Shift

Cuntinue ‘ Sclect All Clear Main Menu

Vybrané testy zmeéni barvu (zeZloutnou) a program jim piida poradova ¢isa. Cislo uréuje, v jakém poradi budou
testy nadedovat. V nadedujicim prikladu jsou zvoleny tii testy. Prvni bude vySetien SOT, druhy Adapation Test,
jako tieti Limits Of Stahility.

ASSESSMENT MENU

Cumrent Patienk: Celakowsky, Pavel

Assessmant Suite: |ALL TESTS I

1. Sensory Organization Test
2. Adaptation Test

Weight Bearing/Squat

Unilateral Stance
3. Limits Of Stahility
Rhythmic Weight Shift

Continue Select AT Clear Main Menu

Poradi testt miizete zmeénit. Opakovanym klepnutim nafadek s oznagenim testu ho odeberete z vySetiovaci
sekvence (fadek opét zméni barvu). Poradi jednotlivych testii se prepotita.

17
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Muzete si také vytvorit svou vlastni sekvenci testii (New Suite). Po vybéru testa kliknéte natlagitko Continue.
Pired spudténim sekvence testii se zkontrolujte, Ze:

do karty pacienta byly zapsany podstatné Udaje, zefména vyska.

pacient ma spravné piipevnéné bezpednostni popruhy — viz vyse.

zavés popruhii ma nastavenu spravnou déku — viz vyse.

poloha chodiddl na ploSing je spravna a pacient se divana,, pohyblivé okoli* —viz vyse.

Instruujte pacienta o pribéhu vySetieni.

Vyzvéte ho, aby stél vzpiimené a udrzoval rovnovahu.

Postavte se pobliz pacientatak, aby bylo mozné mu poskytnout v piipadé potieby oporu. Také
dotyk ramen nebo zad mezi jednotlivymi testy zlepSi pacientiiv pocit jistoty.

Pokud se v prab&hu testu pacienta dotknete, vydedek smazte atest opakujte. Pokud to neni mozné, zapiste do
komentate, Ze jste pacientovi poskytli oporu.
P vy&eti‘eni se obduha zaifizeni nesmi dotykat pacienta, i daby dotyk zkresluje naméi‘ena data !

Zobrazeni tézisté (u testll SOT a ADT)

U vySe uvedenych testt se v pravé ¢asti obrazovky objevi okénko, ve kterém je graficky zobrazena polcha
t&Zi&te pacienta. Pokud jsou chodidlana ploSing spravné umisténa, afigurka v okénku neni v blizkosti stiedové
polohy, nesnazte se opravit jgi polohu jinym umisténim chodidd na ploSing.

A

B

Zobrazeni t&zi&té — Spatné (A) a spravné umisténi pacientanaploSing (B)

System Init — nastaveni ploSin
Kdyz v okné Balance Manager System klepnete na policko System Init, objevi se nasedujici okno:

Force plate On Pors:
Reload Zeros

Load Offsel o UL R Firmware Version
im 7 em

Initiulize Force plate

WEIGHT = 0,0 kg

Calibrate Sysrem

V ném miizete nastavit dynamickou i statickou ploSinu (vynulovani, nastaveni offsetu a kalibrace).

[ & VAROVAN

i

Protoze §patné nastaveni miize vést k nevalidnim vysledktim a zavéram, doporucujeme nastaveni pouze po
konzultaci sdodavatelem.
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Format data - upozornéni

Program umoziuje nastavit datum v nddedujicich formétech:

MM/DD/YYYY

DD/MM/YYYY

YYYY/MM/DD

Formétt zobrazeni s miiZete v ovladacim programu vybrat. Predpokladem spravné funkce ale je nadedujici
nastaveni v systému Windows:

Oddélovac desetinné ¢asti: . (tecka)

Nastavené zobrazeni data ve forméatu: MM/DD/YYYY

Oddélovag v datu: / (lomitko)

Pokud neni v systému Windows nastaven formét data, jak je uvedeno vySe, program bude pracovat, ale néktera
data mohou byt naruSena a pii analyze a piistupu k naruSenym datim se miize objevit sethani programu -
kriticky Run TimeError.
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Testy - zakladni popis

The Sensory Organization Test (SOT) — senzoricky organizacni test

Béhem tohoto vySetieni se systematicky méni somatosenzorické a zrakové podminky (podnéty) pro pacienta.
Jeho odpovéd’ za riiznych situaci se méti a zaznamenava. PloSinai kabinas ,, pohyblivym okolim* sev raznych
kombinacich naklani v ptedozadnim sméru a deduji kolisani pacientav predozadnim sméru. Jedna se o ,, zlaty
standard"“ pro vySetieni senzorickych vstupt a jgjich integraci. Test objektivizuje abnormity ve 3 senzorickych
systémech (somatosenzorickém, zrakovém a vestibularnim) , které se podilgi na posturdni kontrole, informuje o
multi-senzorické integraci téchto vstupt pro Geinnou posturdni kontrolu.

—==x])

&
b

=]}

——
S —

&

J N J

Kombinace 6ti testii: 1. stoj s otevienyma ocima, 2. stoj se zavienyma ocima, 3. stoj s pohyblivym zrakovym
okolim, 4. g0 s pohyblivou ploSinou a fixnim okolim, 5. stoj se zavienyma ofima a pohyblivou ploSinou, 6. stoj
s pohyblivou ploSinou i pohyblivym zrakovym okolim.

Testy se nékolikrat opakuji pro zajisténi dobré reprodukovatel nosti. Zelené (ve sloupcovych grafech) jsou
vyznagené normélni vysledky. Cerveng vysedky patologické. V3e je vztazeno k normam, zpracovanym pro
rizné vékové skupiny. Na zavér se zobrazi piehled funkci 3 systémii a schopnost pacientaiesit konflikt
senzorickych vstupii. Zobrazi se také strategie pouzita pro udrzeni rovnovahy (hip —ankle).

Equilibrium Scors _ 'm Strategy Analysis
1
-]
m |
o
forinns s
R T B0  TH AN
Candmons F | k| | 8 | ]
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Jednotlivé testy a popis situaci:

SENSORY ORGANIZATION TEST (SOT)-SIX CONDITIONS

Condition Sensory Systems
1 MNormeal

Wimion

Fined
Smppern

!
|

'8 L8O

Abaani

Vind

Sway - Beforemgedd
Suppart
s Sway Releremced

| Y andiem

5
of

)8 L BOLE

Sway Wederemeed
Susppar

E% EE SERTITMN AR FT7T

SEERTATIOSRT NSy INFLT
[T I R -

L8
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VIS (zrakovy systém) Test 4

VEST (vestibularni systém) Test5

PREF (preferencni systém) Test3+6
Test2+5

schopnost pacienta pouzit
zrakovy systém k udrzeni
rovnovahy

schopnost pacienta pouzit
vestibularni systém k udrZeni
rovnovahy

mirazavislosti pacientana
zrakovém vstupu pro udrzeni
rovnovahy (i kdyz jsou ostatni
vstupy nespravné)

Motor Control Test (MCT) — test motorické kontroly

Tento test kvantifikuje efektivitu pacientech motorickych odpovedi na externi vlivy porusujici stabilni stgj.
PloSina se pohybuje smérem dopredu a dozadu (rychlé podtrZeni ploSiny nastavené dle pacientovy vysky).
Odpovédi je rychla (<200 ms) nepodminéna odpoveéd’, ktera se méii a vyhodnocuje.

Jde o dilezité vySetieni pri uréeni fyziol ogické poruchy rovnovéhy, protoze vili nelze ovlivnit automatickou
motorickou odpovéd’. Pokud se o to pacient pokusi, bude vysledkem opozdéna odpovéd’ bez korelace ke stimulu.
U tohoto testu je navic Uzka korelace mezi latenci reakce a vyrovnanim rovnovahy pii uklouznuti nebo

zakopnuti.

Trandagni pohyby ploSiny (podtrhnuti dopiedu a dozadu s nékolika rychlostmi)
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The Adaptation Test (ADT) — adaptacni test

Rev. A5/2010

P¥i tomto testu se ploSina pohybuje nahoru adolt (paty nahoru/dolti) au pacienta vyvolava automatické
posturani odpovedi. VySetieni douzi k vySetieni adaptace motorického systému — vySetieni schopnosti pacienta
prizpasobit se ne¢ekanym zmeénam orientace zakladny (plochy na které stoji). Jde o schopnosti minimalizovat
vychylky rovnovahy ajgji rychlou obnovu napt. pii chiizi na nepravidelném podklad, nebo pii netekanych

zménach néklonu podkladu.

Pohyb ploSiny v jeji ose dvéma sméry — paty doli, paty nahoru nékolikarychlostmi.

,,,,,,

vysedek usnadiiuje hodnoceni 5 samostatnych testd. Vykresiuji se kiivky vSech 5 odpovédi. Lze tak snadno

graficky vyhodnoatit efektivitu i konzistenci odpovedi.

TOES UP

TOES DOWN
e ———— =
- “_[Fﬁhel'lﬂeﬂﬁl'ﬂ l
-._-f-:.;.:,‘/ﬁ N
tIStIrru.rItml
weling rate V00 HE

Weight Bearing/Squat Test (WBS) — symetrie stoje

Toto vySetieni zjiSt'uje procentualni rozdéleni télesné hmotnosti na kazdou konéetinu ve &tyfech riiznych
postavenich (natazena kolena, flexe v kolenou 30°, flexe v kolenou 60° aflexe v kolenou 90°).

Unilateral Stance (US) — stoj na jedné noze

Toto vySetieni vyhodnocuje rychlost kolisani pacienta stojiciho klidné najedné a druhé noze s otevienymaa
zavienyma o¢ima. Vétsi kolisani znamena mend stabilitu a naopak.
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Limits of Stability(LOS) — limity stability
Toto vySetieni vyhodnocuje pohybové charakteristiky souvisgici s umysinym néklonem do riiznych pozic

v prostoru s kratkym udrzenim stability v této pozici. Méfi se doba reakeni ¢as, rychlost ndklonu, fizeni sméru
naklonu, koncovy bod néklonu a maximani naklon.

Rhythmic Weight Shift (RWS) - rytmické pfesuny hmotnosti
Toto vySetieni vyhodnocuje dvé pohybové charakteristiky spojené se schopnosti pacienta imysiné presunout své

t&Zi&te nebo se rytmicky pohybovat zleva doprava nebo dopiedu dozadu. M é&fené parametry jsou rychlost v ose
pohybu atizeni sméru pohybu.

Sequence Training — sekvenéni cvi¢eni

Tento program nabizi &yt rizné typy cviceni. Kazdy typ cviéeni douzi pro riizné pacienty a k dosazeni riiznych
cila.

Custom Training

Tato ¢ast programu umoziiuje rychle a jednoduSe seznamit nové pacienty s prabéhem vySetieni a testti. Pacient

se nauci pomoci premisténi svého tézisté ovladat kursor namonitoru.

Pro podrobny popis testt odkazujeme na aplikagni piiru¢ku vyrobce.

Ciéténi, dezinfekce a sterilizace

Pri ¢iseéni, dezinfekci event. serilizaci postupujte die smérnic na VaSem pracovidti (Dezinfekeni program).
Vzdy seftid'te ndvodem na pouziti k jednotlivym piipravkam.
Nasledujici body slouzi jako obecny navod.

& UPOZORNENI
Do zadné ¢asti systému Equi Test (véetné poditacovych komponent), se nesmi dostat tekutina. Pred ¢isténim
odpojte piistroj od sité.

Kovové plochy

kovoveé plochy cistéte nejlépe hadiikem navihéenym v mydlové vodé. Dezinfekéni nebo gistici prostredky se
nesmi pouZzit v netedéné formé. Predtim, nez Gistici nebo dezinfekéni prosttedek pouzijete, ovéite, ze ho lze
pouziti na kovové plochy oSetiené vypa enou praskovou barvou nebo natérem.

Plastové plochy

plastové plochy cistéte negjlépe hadiikem navihéenym v mydlové vodé. Dezinfekéni nebo ¢istici prostiedky
nesmi byt pouzity v nefedéné formeé. Predtim, nez istici nebo dezinfekéni prostiedek pouzijete, ovéite, ze ho Ize
pouZziti na plastové plochy.

Drevo a dievéné plochy

direvéné plochy ¢istéte nejlépe hadiikem navih¢enym v mydiové vodé. Dezinfekéni nebo ¢istici prostiedky nesmi
byt pouzity v nefedéné formeé. Predtim, nez Cistici nebo dezinfekéni prostiedek pouzijete, ovérte, zeho lze
pouZziti na dievéné lakované plochy.
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Pénové podlozky

plochu ¢istéte ngjlépe hadiikem navihéenym v mydlové vodé. Dezinfekéni nebo Cistici prostiedky nesmi byt
pouZzity v nefedéné forme. Predtim, nez Cistici nebo dezinfekeni prostiedek pouZijete, ovéite, Ze ho Ize pouziti na
matridly z Lycry, baviny a molitanu. Pokud se pénova podloZzka poSkodi, spojte se s dodavatelem pristroje, ktery
zajisti dodani nové podlozky.

Bezpe¢nostni popruhy

Popruhy ¢istéte nejlépe hadiikem navihéenym v mydlové vodé. Dezinfekéni nebo gistici prostiedky nesmi byt
pouZzity v nefedéné forme. Predtim, nez Cistici nebo dezinfekeni prostiedek pouZijete, ovéite, Ze ho Ize pouziti na
materidly z nylonu a plastu (plastové piezky). Pokud se bezpetnostni popruhy poskodi, spojte se s dodavatelem
piistroje, ktery zajisti dodani novych popruh.
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Udrzba
Bezpecnost a Gginnost pristroje zavisi negien na Vasich klinickych zkuSenostech, ale také na péci a idrzbé, kterou
piistroji vénujete.

Firma NeuroCom International, Inc. ani dodavatel pristroje nezodpovidaji za Skody, vzniklé Upravami nebo
opravami piistroje EquiTest provedenymi neautorizovanymi osobami. V Ceské republice je k servisu oprévnén
pouze dodavatd pristroje.

A VAROVANI
Zasuvka ke které je pristroj EquiTest piipojeny, musi mit zapojeny ochranny vodié. Napajeci Sidra musi byt
tiikilova. Nedodrzeni téchto pravidel mize mit za nasledek Uraz el ektrickym proudem.

Pravidelné nechte zkontrolovat kvalitu ptipojeni ochranného vodicée v zasuvce.

& UPOZORNENI
Bezpetnost pacienta zavisi na dobrém stavu bezpegnostnich popruhii. Pred kazdym pouzitim zkontrol ujte stav
popruhii, piezek a karabin. Pokud je to tfeba, spojte se s dodavatelem a objedngte si nové.

Za provozu kontrolujte jak se pohybuje ploSinaa kabina s, pohyblivym okolim® . Pri jakékoli anomalii
vySetieni ukondete. Poté se presvédite bez pacienta, zda vSe funguje tak, jak ma.

Pred kazdym zapnutim pistroje zkontrolujte, Ze vSechny komponenty systému (pocitag, monitory, tiskarna,
osvétleni kabiny, resp. ,, pohyblivého okoli* a dlouha ploSina) jsou napajeny z pristrojovych zasuvek rozvodu na
zadni strané zakladny dynamické ploSiny (Balance Manager).

Kvalifikovany persond by mél kontrolovat systém (povolené Srouby a zavlacky, uvolnéné panely nebo

konektory) av pripadé potieby zjednat ndpravu. Pokud s mezi kontrolami sami vSimnete néjaké anomdlie,
spojte se s dodavatelem, ktery zajisti napravu.

Likvidace pFistroje po skoné€eni zivotnosti

Podle pozadavka evropské smérnice 2002/96/ES O dektrickych a el ektronickych odpadech musi byt
po skonéeni zivotnosti piistroj shromazd’ovan a zlikvidovan oddélené od ostatniho odpadu. Obrat'te
se na dodavatele pristroje.
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Zaruka a servis

Na piistroj se poskytuje zaruka 24 mésict od prevzeti pristroje.

Vyrobce:

o
NeuroCom*®
International, Inc.

9570 SE Lawnfield Rd.
Clackamas, OR 27015
1-800-767-6744 (USA only)
1-503-653-2144
1-503-653-1991 (fax)

www.onbalance.com

Dodavatel a servisni stiedisko pro Ceskou republiku:

Smart EquiTest, Rev. A5/2010

MUDr. Pavel CELAKOVSKY — LEKARSKA ELEKTRONIKA

Skalni 10, 152 00 Praha5, tel.: 251 814 483, fax: 251 814 484

E-mail: drcel @drcel.cz
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Technické parametry

Zakladni popis:
Dynamicky posturograficky systém s pohyblivou ploSinou (rotagni atranslacni pohyb) a pohyblivym okolim.

Zakladni klasifikace:
Pristroj je elektrické tridy I, typ B, ttida dle zdravotnické klasifikace I1a

Nap4j eci napéti a spotieba:
Napéjeci napéti 100 - 240V/50-60Hz, odbér max. 1200W
Kryti IPN2NO — (ochrana proti pevnym predmétim 12,5mm a vétSim , bez ochrany proti vniknuti tekutin)

Na zadni strané zakladny dynamické ploSiny je blok pristrojovych zasuvek, do kterych je piivedeno izolované
napgjeni 120V/50Hz pro napajeni periferii (PC, tiskérna, monitory, osvétleni kabiny, dlouha ploSina). Maximélni
odbér z izolované soustavy je 500W.

Rozméry:

Rozméry sestaveného pristroje 135x155x239 cm (§xhx V)
Rozméry zakladny 135x155x15 cm

Vy3Ska z&kladny od podkladu 15cm

Rozméry plosiny 46x46 cm
Rozméry kabiny s, pohyblivym okolim* 107x91x188 cm

Hmotnosti:

Hmotnost zabaleného pristroje 510 kg
Cistahmotnost pristroje 370 kg

Max. hmotnost pacienta 200 kg

Provozni podminky:
Pracovni teplotaOaz 40 st. C
Rel. vihkost 20-80% (nekondenzujici)

Minimdni plocha pro instalaci 244x191 cm
Minimani vyska mistnosti 242 cm
Maximani vyska vySetrovaného 203 cm

Skladovaci podminky:

Teplota pri skladovani —18 az + 55 st. C

Rel. vihkost 5-90% (nekondenzujici)

Pohyblivé ¢asti:

Rotace plosiny £10°, max. rychlost 50°/sec.

Trand ace ploSiny 6,35 cm, maximalni rychlost 15 cm/sec.

Rotace kabiny s, pohyblivym okolim* +10°, max. rychlost 15°/sec.

Bezpecnost:
|EC 60601-1
CAN/CSA C22.2 No. 601.1

Bezpeénostni Uchyty pro pacienta:
Velikost: mal4, stiedni, velka
Max. zatizeni: 200 kg

EMC:
|EC 60601-1-2

Oznaceni shody:

C € ooss

Standar dizované protokoly aterapeutické moznosti (pouzité zkr atky):
Senzoricky organiza¢ni test (SOT)
Test motorické kontroly (MCT)

28



Smart EquiTest, Rev. A5/2010

Adaptagni test (ADT)
Limity stahility (LOS)
Rytmické presuny hmotnosti (RWS)
Symetrie stoje (WBS)
Cvic¢eni na fixni nebo pohyblivé plosing
Cviceni pri fixnim nebo pohyblivém okoli
Preddefinovany trénink
Adaptabilni trénink
Pozn. k systému |ze pripajit také dlouhou statickou ploSinu. Pak se pocet protokoli rozsiti o dalSich 7 (blizsi
informace viz pristroj Balance Master s dlouhou ploSinou).

Souéasti systému:

NeuroScan Smart Equi Test sw

Dynamicka dudni ploSina srotaci atransatnimi pohyby

Kabina s, pohyblivym okolim* s LCD monitorem a osvétlenim

Ram se systémem bezpetnostnich zavési a Gchyti

IBM kompatibilni pocitat s LCD monitorem

Stojan protidici PC

Barevna inkoustova tiskarna a bezdrdtova mys

Sada direvénych klini, schidki a podlozek, vél cova Uset a pénova podlozka
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