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Reseni problému

Problém

Mozna pfiCina

Reseni

Indikator napajeni Power
nesviti.

Baterie je zcela vybita/
prepalena pojistka

Pfipojte zdroj napajeni, po
nabijeni znovu
zkontrolujte.

Indikator chodu blika.

Zavada.

Vypnéte napajeni,
zkontrolujte vSechny
konektory. Znova
naprogramujte a spustte.
Jestlize problém
pretrvava, zkontolujte kéd
chyby.

Indikator chodu stale sviti,
ale stroj nebézi.

Chyba v nastaveni.

Vypnéte napajeni. Znovu
naprogramujte a znovu

spustte. Jestlize problém
pretrvava, nechte opravit.

Pfi stisku tlacitka se dlaha
nepohybuje.

Dosazena bezpectna mez.

Stisknéte tlacitko pohybu
na opacnou stranu.

Chybové koédy

Chybové kédy jsou zobrazeny na indikatorech predniho panelu oviadaée pohybu.

Kéd chyby zobrazite pfi blikajicim indikatoru chodu Run stiskem tlagitka Limit 1 nebo

Limit 2.

a) Stisknuto Limit 1

Sviti indikator

Problém

Pficina / feSeni

Power - napajeni

Pri zatézi se béhem 10
sekund 3 krat obratil chod.

Zkontrolujte divod
zabrany pohybu, znovu
naprogramujte a spustte.
Jestlize problém
pretrvava, nechte opravit.

Run - chod Mimo rozsah, béhem Zkontrolujte dGvod
chodu vpied se pfi zaté€Zi | zabrany pohybu, znovu
vraci zpét. naprogramujte a spustte.

Jestlize problém
pretrvava, nechte opravit.

Limit 1 Mimo rozsah, pohyb ve Hardwarova zavada,
Spatném sméru. nechte opravit.

Limit 2 neni pouzito

Zadny Stisknéte tlagitko Limit 2.
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Uvodni instrukce: MultiLink S3+D Montazni usporadani se sedackou (pokracovani)
Ovladaé pohyhu e Pacienta posad’te na sedatku a jeho paZi uloZte do dlahy s
podpazim opfenym o podpaZni podpéru.
o Upravte nastaveni nosnych ramen nadlokti a predlokti (viz Krok 7
na strané 8).
o Tlagitko zapadky Sepu umisténé na vnitini strang ramenniho
rotatoru musi byt v ose se stfedem otadeni pacientova ramene.
Vyrovnani provedete:
1. Nastavenim néklonu
» 2. Nastavenim vysky a rotace
Obrazek 2 3. Umisténim zékladny trojnozky.
e Nasad'te hrudni popruh a ramenni vyrovndvaci popruh a upevnéte
je na pacienta.

vypinaé limit1 limit 2

e Ovladaci prvky

Power - zapind/vypind celé zatizeni o Nastavte rozsah pohybu.
) (Viz Krok 9 na strang 9).
Limit 1 a2 - nastavuje vychozi a koncové body rozsahu pohybu
e Indikatory
Power - sviti - baterie je nabita
- blika - malé napéti baterie
Run - sviti - provoz mezi nastavenymi limity
- nesviti - piistroj je pfipraven pfijmout nové limity
- bliké - indikuje z4vadu funkce; podivejte se na
¢ast Odstratiovani zdvad - chybové kédy
Limit 1/2 - sviti - polohovaci zafizeni je pravé v limitni poloze
- nesviti - poloha je mezi nastavenymi limity
- blik4 - piistroj je pfiprvaven piijmou nové limity
- 0bé sviti - nejsou nastavené Z4dné limity Obrézek 14
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Montazni sestava se sedaékou

Obrazek 13

Sestavte sklddaci Zidli a podle obrazku na ni nasad’te daloun&ni.
Vedle Zidle postavte trojnozku, jeji nozky naplno roztahnéte. V
této pozici je zajistéte svérkou nozek a Zidli zajistéte svérkou
sedacky.

Pfipravte dlahu MultiLink S3D podle bodii 1 a 2 na strang 3 a 4,
vynechte montaZ boéni opérky.

Pfipravenou dlahu namontujete nasunutim MultiLink S3+D na
soub&Zné vodici ty€e na oto&né hlavici.

OtoCenim hlavice si zvolte levostrannou nebo pravostrannou
orientaci a v této pozici ji zajistéte.

Dlahu uved'te do neutralni pozice (viz Krok 4 na strané 6).

10

Krok 1: Sestaveni dlahy

e Z krabice vyndejte viechny dily MultiLink S3D a podle ilustrace
na vnitin{ stran€ krytu identifikujte jednotlivé dily pfistroje.

e Povolte erny knoflik hlavniho stav&ciho $roubu na hlavni nosné
svérce. Do piislusnych otvord hlavni nosné svérky zasutite vodici
tyCe boni opérky (Obrizek 2).

Hlavni nosna Hlavni stavéci $roub
svérka
Vodici ty¢e opérky
boku
Obrazek 3

Krok 2: Nasazeni jednorazovych podlozek

e Jednordzové podlozky nasad’te podle obrazku 4.

e Modry hrudni popruh pfipojte na krouZek hrudniho popruhu co
nejbliZe k ramennimu rotatoru.



Qbréazek 4.

Souprava jednorazovych podlozek (Obrazek 4)

Pozndmka: z hygienickych divvodit byla s vasim MultiLink S3+D
doddna souprava podlozek na jedno pouziti, které se objedndvaji
zvldst. Doporucujeme, aby pro kazdého nového pacienta byla
nasazena novd souprava. (Objedndvkovy dil & S3-101DS).

1 Podpazdni podlozka S Loketni podlozka
2 Hrudni popruh 6 Predloktni podlozka
3 Ramenni popruh 7 Zapéstni podlozka
4 Bokova podlozka 8 Obal rukojeti
9 Vyrovndvaci ramenni popruh
4

Krok 9: Nastaveni rozsahu pohybu

Nastaveni rozsahu pohybu u MultiLink vyZaduje naprogramovéni
pouze dvou bodd, s poéateénim bodem rozsahu pohybu Limit 1 a
koncovym bodem rozsahu pohybu Limit 2. Ovlada& pohybu
MultiLink si drdhu mezi nastavenymi mezemi uloZ{ do pam&ti.
Nastaveni abdukce/addukece je fizeno tladitky FWD/REW
(vpred/vzad) na ramennim rotatoru.

Nastaveni interni/extern rotace je ¥izeno tladitky na loketnim
rotatoru.

Nastaveni rozsahu pohybu piedepsaného pacientovi lékafem se
provadi podle pokynii na ovladagi pohybu MultiLink. (Obrazek 12)
Na pocatku 1éEby dlahu spustte stisknutim tlagitka pacientova
spinaCe umisténého na rukojeti.

Nechte pacienta projit celou drahu pohybu danou nastavenymi
limity, pfitom sledujte jak pacient pohyb snai a toleruje. Nastaveni
upravte podle pohodli pacienta.

- ™
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2) Release patient switch (off) to t...,..-
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4) Sat #imit by pressing (D wice v @
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Krok 7: Nastaveni nosnych ramen nadlokti a prediokti

Podle obrazku 10 povolte stav&ci Sroub predloktni opérky a jeji
polohu upravte tak, aby pacientovo nadlokti pohodIng spo&inulo v
nadloketni manZeté. Stav&ci §roub utdhnéte. Nadloketni manZetu
zapnéte na suchy zip.

Zapéstni manZetu stdhnéte podle piedloktniho nosného ramene tak,
az jeji predni okraj dosahne k zap&sti pacienta. Zapéstni manZetu
zajistéte zapnutim na suchy zip.

Rukojet’ s tlacitkem pro zapinni/vypinani pacientovym palcem
posuiite pacientovi do dlané tak, aby pacient pohodIng dosahl na
spinac.

Obrazek 10

Obréazek 11

Krok 8: Vyrovnani podle ramene

Tlacitko zapadky ¢epu umisténé na vnitini stran& ramenniho
rotatoru musi byt v ose se stfedem otdgeni pacientova ramene.
(Obrazek 11). To je dosaZeno upravenim vysky podpazdni
podpéry, modrym hrudnim popruhem a tthlem ramenniho rotatoru.

Krok 3: Priprava dlahy pro pacienta

MultiLink S3<D muize byt podle 1é&ebnych pozadavkil nasazen na
levou nebo pravou stranu t&la. Zmé&nu uspoiadani z levostranného
na pravostranné provedete stiskem stfibrného knofliku zajistovaci
zapadky na vnitin{ strané ramenniho rotatoru a otoenim ramene
dlahy o 180° tak, aZ zapadne do své pozice.

Povolte hlavni
stavéci Sroub a
otocte bokovou
opérku a podpazdni
podpérku tak, aby
umoznily nasazeni
dlahy na poranénou
stranu téla.
UtaZenim hlavniho
stavéciho Sroubu je
v této pozici
zajistéte.

Povolte stavéci
Sroub svérky
ptedloktni opérky
(Obrazek 6)
umistény na svérce a predloktni
opérku vytahnéte na maximaélni
délku.

Jemnym zatazenim za rukojet’
vytahnéte ty¢ predloktni opérky na
maximélni délku (Obrazek 6).
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Krok 4: Neutralni pozice Krok 5: Prizpusobeni pro pacienta

 Pfi vypnutém ovladagi pohybu pfipojte kabel od ramenniho e Povolte pfezku &erného
rotatoru do ovladade pohybu. opasku (Obrazek 8)
e Dlahu zapnete stisknutim tlagitka Power na ovladadi pohybu. . éemy ramenni popruh
(Zajistéte, aby palcovy spina¢ byl vypnuty). vytahnéte ma maximalni
e Pro co nejpohodIn&jsi nasazeni na pacienta uved’te MultiLink do délku.
neutralni vychozi pozice ptiblizng uprostted l€katem predepsaného e Dlahu nasad’te na
rozsahu hybnosti nasledujicim zptisobem: pacienta, popruh
1) Pro nastaveni neutralni abduk&ni polohy pouZijte k pfesunu pfehod’te pacientovi pies
ramene dlahy do vychozi pozice ve stiedu rozsahu hybnosti hlavu tak, aby ziistal na
pacienta tlacitka FWD/REW (vpred/vzad) na ramennim zdravém rameni
rotatoru (Obrazek 7). Pro orientaci pouZijte thlomér na (Obrazek 8). Podpazdni
rotatoru. podpéru nasad’te T
2) Pro nastaveni neutralni rotadni polohy pouzijte k pfesunu pacientovi do podpaZi.
ramene dlahy do pohodIné vychozi polohy tlagitka FWD/REW
na ramennim rotatoru. Orientujte se podle thlom&ru na Krok 6: Nasazeni na bok a rameno
rotatoru. e Dlahu drZte nadzvednutou, aby pacienta

netiZila a usad’te ji bo¢ni opérkou na
horni &ast ky¢le. (Obrazek 9)

e Opasek a ramenni popruh snesiteln&
utdhnéte.

e Modry hrudni popruh ved'te skrz ptedni
krouZzek hrudniho popruhu (spodem a
okolo). Hrudni popruh utéhnéte a potom
modry popruh pfehnéte pies krouZek
hrudniho popruhu a upevnéte ho
suchym zipem.

e Podle obrazku 9 uvolnéte hlavni stavéci
Sroub na hlavni nosné svérce a potom
podpazdni podpéru vysuiite tak, a 5

Bisckaiur pohodIné dosedne do pacientova Obrazek.9

' ' podpaZi. Pozici zajistéte utazenim

hlavniho stav&ciho Sroubu.

Ly
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Reseni problému (pokracovani)

a Stisknuto Limit 2

Sviti indikator

Problém

Pfi¢ina / feSeni

Power - napajeni

Uhel ABD/ADD je mimo
rozsah.

Zkontrolujte vSechny
konektory, znovu
naprogramujte a spustte.
Jestlize problém
pretrvava, nechte opravit.

Run - chod

Uhel rotace je mimo
rozsah.

Zkontrolujte véechny k
onektory, znovu
naprogramuijte a spustte.
Jestlize problém
pietrvava, nechte opravit.

Limit 1

Zavada v kabelu nebo
spinadi pacientova
ovladace.

Zkontrolujte véechny
konektory, znovu
naprogramujte a spustte.
Jestlize problém
pretrvava, nechte opravit.

Limit 2

Zéavada napajeni.
Vadna baterie/nabijed.

Zkontrolujte véechny
konektory, znovu
naprogramujte a spustte.
Jestlize problém
pietrvava, nechte opravit.

Zadny

Stisknuto tlagitko Limit 1.
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Jednotlivé dily Multilink S3<D
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Text na ovladaéi pohybu

-y

_dses
\ O O
Napajeni zapnuto ® @

vypnuto

1) Stiskem pacientova spinac¢e dlahu spustite

2) Povolenim stisku spina¢e dlahu zastavi nebo programuje (blika LED
Limit)

3) Tlacitky FWD/REW rotatoru (i) MultiLink pFesufite rameno do krajni
meze rozsahu pohybu Limit 1.

4) Limit nastavte stiskem @ dvakrat

5) Tlacitky FWD/REW rotatoru ((1) MultiLink pfesurite rameno do krajni
meze rozsahu pohybu Limit 2.

6) Limit nastavte stiskem @ dvakrat.

Limit 1 zménite opokovanim krok 2), 3), 4) a 1)
Limit 2 zménite opokovanim kroku 2), 5), 6) a 1)

ﬁlu’ltzﬁ.ln J Toronto

Medical Ovlada¢ pohybu S3-104
Patent
USA 4 483 199 CAN 1 181 504
ostatni patenty se projednavaji Made in Canada Serial No: S3C



Technické udaje Jednotlivé dily Multilink S3<D

Stﬁdavy prOUd Pozor, pouiijte ©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000
& doprovodné prirucky
Stejnosmérny proud Vypnuto (sitové Q
i e O napajeni je odpojené)

Uhlomér

Tlacitka FWD/REW (forward - vpied, rewind - vzad)
Ramenni rotator - polohovaci mechanizmus
Tladitko zapadky ¢epu (stfedu otaceni)

Nadloketni nosné rameno

Stavéci Sroub nadloketniho ramene

Loketni manzeta

Predloktni manzeta

Tlagitka nastaveni rotace

qf\ Pouzivejte pouze uréeny typ napéjeciho zdroje 10. Loketni rotator - polohovaci mechanizmus

napajeni je pfipojené)

@ Ochranné uzemnéni | Zapnuto (sitové

Technické udaje MultiLink SD*D Shoulder CPM

Nebezpeci tirazu elektrickym proudem. Pfistroj smi opravovat
pouze osoba s patfi¢nou kvalifikaci

WeNGOA RN =

11. Predlokini nosné rameno
12. Zapéstni manzeta

, 13. Rukojet
Zafizeni typu B 14. Opérka boku s podloZkou
15. Spina¢ palcem pacienta
Hmotnost: 6,4kg 16. Hlavni stavéci $roub
Rozsah pohybu:  zevni rotace 0° az 85° 17. Kabel k ovladaci pohybu
vnitini rotace 0° az 85° 18. Podpazdni opérka
flexe vpred 0° az 135° 19. Ramenni vyrovnavaci popruh
extenze 0°az 135° 20. Krouzky hrudniho popruhu
abdukce/addukce 0° az 135 21. Ramenni popruh
Rychlost pohybu: 80° za minutu 25 Hrudni bobiuh
Napajeci napéti: : pop
g 23. Opasek
vstupni 220-240V/50Hz, 20W nebo 100-250V/43-63Hz, 0,4A P M
vystupni 12Vss/1A nebo 12Vss /1,2A 24. Ovlada¢ pohybu
Druh provozu: trvaly 25. Kabel k rotatoru
Tfida ochrany: Trida 1 26. Napajeci zdroj
Stuperfi ochrany pfed nebezpeénym dotykovym napétim: Typ B

POZNAMKA: Pfistroj neni vhodny pro pouZiti v prostiedi s hoflavymi
anestetiky ve smési se vzduchem nebo oxidy dusiku.

Teplota- -10°C az 35°C Vihkost: maximalné 80%
Atmosfericky tlak: 750hPa az 1040hPa



Jednotlivé dily Multilink S3<D
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