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Krok 1: Sestaveni dlahv 3

Chyhov6 k6dy
Chybov6 k6dy jsou zobrazeny na indik6torech piedniho panelu ovladade pohybu.
K6d chyby zobrazite pii blikajicim indik5toru chodu Run stiskem tla6itka Limit 1 nebo
Limit 2.
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lndik6tor chodu blik6. Vypn6te nap6jeni,
zkontrolujte v5echny
konektory. Znova
naprogramujte a spusfte.
JesiliZe probl6m

Vypn6te napdjeni. Znovu
naprogramujte a znovu
spusfte. JestliZe probl6m

Pii stisku tla6itka se dlaha

a) Stasknuto Limit 1
Sviti indik5tor Probl6m Piidina / ieSeni
Power - napdjeni PiizAt62i se b6hem 10

sekund 3 kr6t obrdtil chod.
zKontrolujte duvocl
zAbrany pohybu, znovu
naprogramujte a spusfte.
JestliZe probl6m
oietrvdvd. nechte ooravit.

Run - chod Mimo rozsah, b6hem
chodu vpied se pii z5t6Zi
vraci zp6t.

Zkontrolujte d0vod
zAbrany pohybu, znovu
naprogramujte a spusfte.
JestliZe probl6m
ptetrv6vd. nechte opravit.

Limit 1 Mimo rozsah, pohyb ve
5patn6m sm6ru.

Hardwarov6 z6vada,
nechte opravit.

Limit 2 neni pouZito
)Acln{t Stiskn6te tladitko Limit 2.

1 2
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Uvodni instrukce: MultiLink Sg.D
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Ovladad pohyhu

Ovlfdaci prvky
Power - zapinLlvypind cel6 zaiizent

Limit I a

Montdinf uspoftdtddnise sedaikou (pokraiov6ni)

. Pacienta posad'te na sedadku a jeho paLiuloLte do dlahy s
podpaLim opienym o podpaZni podpdru.

. upravte nastaveni nosn;ich ramen nadrokti a pfedloktf (viz Krok 7
na strand 8).

. Tladftko zdpadlry depu umfst6n6 na \mitini strand ramenniho
rotdtoru musi bft v ose se stfedem ot6deni pacientova ramene.
Vyrovnr{nf provedete:

l. Nastavenim n6klonu
2. Nastavenim vysky a rotace
3. Umistdnim zikladny trojnoZky.

' Nasad'te hrudnf popruh a ramenni r,yrovn6vaci popruh a upevndte
je na pacienta.

. Nastavte rozsah pohybu.
(Viz Krok 9 na strand 9).

Obrflzek2

Indikr{tory
Power

Run

Limitll2

- sviti - baterie je nabit|
- blik6 - mal6 nap6ti baterie

- sviti - provoz mezi nastaven;fmi limity
- ngsviti - pifstroj je piipraven pfijmout nov6 limity
- blik6 - indikuje zdvadufunkce;podfvejte se na
d6st Odstraiov6ni zSvad- chybovd k6dy

- svitf - polohovaci zaiizertr je pr6vd v limitni poloze
- nesviti - polohaje mezi nastavenfmi limity
- blik6 - pifstroj je pfiprvaven piijmou nov6 limity
- ob6 sviti - nejsou nastaven6 Z dnllimlty

2
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vypinad limit { Iimit 2
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fi,ittr*rnt,
Montdini sesfaya se sedaikou

sestavte skl6daci Lidli apodle obrizkuna nf nasadle daloundni.
vedle Zidle postavte trojnoZku, jejf nozky naplno roztrihndte. v
tdto pozicije zajistdte svdrkou noZek aLidrizajist*te sv6rkou
sedadky.
Piipravte dlahu Multil-ink s3.D podle bodt l a2 nastrand 3 a4,
vynechte montflt bodni opdrky.
Piipravenou dlahu namontujete nasunutim Multilink s3.D na
soubdZnd vodici tyde na otodn6 hlavici.
otodenfm hlavice si zvolte levostrarurou nebo pravostrannou
orientaci a v t6to poziciji zajistdte.
Dlahu uved'te do neutr6lnipozice (viz Krok 4 na stranE 6).

Krok f ,' Sesfayen i dlahy

. zkrabice vyndejte viechny d{ly Multilink s3.D a podle ilustrace
na vnitini strand krytu identifikujte jednotlivd dily pifstroje.

. Povolte dernf knoflik hlavniho stavdciho sroubu na hlavni nosn6
sv6rce. Do pifslusnfch otvoni hlavni nosn6 svdrky zasuite vodicf
tyde bodni opErky (Obt6zek2).

Hlavni nosn6
sv6rka

Hlavnistav6cf Sroub

Obr5zek 3

Krok 2: Nasazeni jednordzovfch podloiek
. Jednorinov6 podloZky nasadte podle obrdzf,it 4.
. Modry hrudni popruh piipojte na krouZek hrudnitro popruhu co

nejbliLe k ramennimu rot6toru.

a

a
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Obrizek 13
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Krok 9: Nastaveni rozsahu pohybu
. Nastavenf rozsahu pohybu u Multilink vyZaduje naprogramovdni

pouze dvou bodtr, s pod6tednim bodem rozsahu pohybu Limit 1 a
koncovym bodem rozsahu pohybu Limit 2. Ovladad pohybu
Multilink si drrihu mezi nastaven;imi mezemi uloZi do pam6ti.
Nastaveni abdukce/addukce je iizeno tladitky FWDIREW
(vpied/vzad) na ramennim rot6toru.
Nastaveni intemi/extemi rotace j e iizeno tladitlry na loketnfm
rot6toru.
Nastaveni rozsahu pohybu piedepsan6ho pacientovi l6kaiem se
provddi podle polcyni na ovladadi pohybu Multilink. (Obrinek12)
Na pod6tku l6dby dlahu spust'te stisknutfm tladitka pacientova
spinade umfst6n6ho na rukojeti.
Nechte pacienta projit celou drrihu pohybu danou nastavenlimi
limity, piitom sledujte jak pacient pohyb sn6ii a toleruje. Nastavenf
upravte podle pohodlf pacienta.
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Qbrezlk 4,

Souprava jed norizovf ch podtoi ek (Obrazek 4)

Pozndmka: z hygientclcych drtvodrt byb s vaifm Muttilink S3.D
doddna souprava podlozek najedno pouiitf, kterd se objedndvaji
zvlditl. Doporuiujeme, aby pro kaZddho novdho pacienta byla
nasazena novd souprava. (Objedndvkovy dil i. S3-I7IDS).

L PodpaZdnipodloZka
2 l{rudnf popruh
3 Ramenni popruh
4 Bokovd podloZka

5 Loketni podloZka
6 Piedlokkri podloZka
7 ZSplstnipodloZka
8 Obal rukojeti
9 Vyrorm6vaci ramennf

4



Krok 7: Nastaveni nosnich ramen nadlokti a piedtokti
. Podle obr6zku i0 povolte stavdcf sroub piedloktrri opdrrcy a jeji

polohu upravte tak, abypacientovo nadlokti pohodln6 spodinuio v
nadloketni manzet6. Stavdci Sroub ut6hn6te. Nadloketn i manLefit
zapndte na suchf zip.

. zdpdstni manZetu stdhndte podle piedloktniho nosn6ho ramene tak,
aL jeji piedni okraj dosrihne k zSp6sti pacienta. zhpdstnimanzetu
zajistdte zapnutimna such;i zip.

. Rukojet' s tladitkem pro zaptnfini/vypnanipacientoqim palcem
posuf,te pacientovi do dland tak, aby pacient pohodlnd dosi{hl na
spinad.

Krok 8: Vyrovndni podle ramene
. Tladitko zhpadlq lr depu umist6n6 na vnitini strand ramenniho

rot6toru musf bfi v ose se stiedem otSderupacientova ramene.
(Obr6zek 11). To je dosaZeno upravenfm vysky podpaLdn{
podpdry, modqim hrudnim popruhem a irhlem ramenniho rotdtoru.

Krok 3: Piiprava dlahy pro pacienta
. Multilink S3.D mriZe bjt podle l6debn;fch poZadavkfl nasazen na

levou nebo pravou stranu tdla. zmdnuuspoiSdrini z levostrann6ho
na pravostrann6 provedete stiskem stiibrn6ho knofliku zajiitovaci
zilpadlry na rmitini strand ramennfrro rot6toru a otodenim ramene
dlahyo 180" tak,ai,zapadne do sv6 pozice.

. Povolte hlavni
stavdci Sroub a
otodte bokovou
opdrku a podpaZdni
podpdrku tak, aby
umoZnily nasazeni
dlahy na porandnou
stranu tdla.
TJtaLenim hlavniho
stavdciho Sroubuje
v t6to pozici
zajistdte.

. Povolte stavdci
Sroub svdrky
piedloktni op6rlcy
(Obr6zek 6)
umistdny na svErce a piedloktni
opdrku vyt6hndte na maxim6lni
d6lku.

. Jemnym zataLenimzarukoje,t
vytdhndte tyd piedloktni opdrkyna
maximillni d6lku (Obrazek 6).

fllilrtLtnk
8 5

Obrezek 10

Obazek 11



Krok 4: Neutrdlni pozice
' Pii vypnut6m ovladadi pohybupiipojte kabel od ramenniho

rotdtoru do ovladade pohybu.
' Dlahu zapnete stisknutfm tladitka power na ovladadi pohybu.

(Zqistdte, aby palcoqi spinad byl v5pnuff)
. Pro co nejpohodlndjsi nasazeni na pacienta uved'te Multilink do

neutr6lni vychozipozice piibliznd uprostied l6kaiem piedepsan6ho
rozsahu hybnosti n6sledujicim zptisobem:
1) Pro nastaveni neutrillni abdukdni polohy pouzijte k piesunu

ramene dlahy do qichozf pozice ve stiedu rozsahu hybnosti
pacienta tladitka FwDlREw (vpred/vzad) na ramerurfm
rot6toru (obrizek 7). pro orientaci pouzijte rihlomdr na
rot6toru.

2) Prc nastaveni neutrdlnf rotadni polohy pouzijte k pfesunu
ramene dlahy do pohodlnl u!,chozipolohy tladitka F$.{DlpJw
na ramennim rotdtoru. Orientujte se podle rihlomEru na
rot6toru.

Krok 5: Piizprtsobeni pro pacienta
. Povolte piezku dem6ho

opasku (Obr6zek 8)
. Cernf ramenni popruh

vyt6hndte mamaxim6lni
d6lku.

. Dlahu nasad'te na
pacienta, popruh
piehod'te pacientovi pies
hlavu tak, aby zristal na
zdtav6mrameni
(Obr6zek 8). PodpaZdnf
podpdrunasadte
pacientovi do podpaZf.

Krok 6: Nasazeni na bok a rameno
. Dlahu drltenadnrednutou, abypacienta

netiLila a usad'te ji bodnf opdrkou na
homf d6st kydle. (Obrrizek 9)

. Opasek a ramennf popruh snesitelnd
utShn6te.

. Modry hrudni popruh ved'te skrz piedni
krouZek hrudniho popruhu (spodem a
okolo). Iftudni popruh utr{hndte a potom
modrypopruh piehndte pies krouZek
hrudniho popruhu a upevndte ho
suchym rip"m.

. Podle obrdzlc;-g uvolndte hlavni stav6cf
Sroub na hlavni nosn6 svdrce a potom
podpaLdnipodpdru vysuite tak, ar,
pohodlnd dosedne do pacientova
podpaLi. P ozici zajistdte utaLenim
hlavniho stavEciho iroubu.

Obrdzek.9
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Reienf prob6mrt @okra6ov6ni)
Stisknuto Limit 2

Sviti indikStor Probl6m Piidina / ie5eni
Power - napdjeni Uhel ABD/ADD je mimo

rozsah.
Zkontrolujte v5echny
konektory, znovu
naprogramujte a spustte.
JestliZe probl6m
oietrvivS neehfe onrarrif

Run - chod Uhel rotace je mimo
rozsah.

Zkontrolujte v5echny k
onektory, znovu
naprogramujte a spusfte.
Jestliie prob16m
oietrvdv6. nechte ooravil

Limit 1 ZAvada v kabelu nebo
spinadi pacientova
ovlada6e.

Zkontrolujte v5echny
konektory, znovu
naprogramujte a spus{te.
JestliZe prob16m
pietrvdv6, nechte opravit.

Limit 2 Z1vada napdjeni.
Vadn5 baterie/nablje6.

Zkontrolujte v5echny
konektory, znovu
naprogramujte a spusfte.
JestliZe prob16m
pietrvdvS. nechte ooravit

ZAdnit Stisknuto tladitko Limit 1.

1 3
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Text na ovladadi pohyhu
aaoaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaar.aaaaaaaaaaaaaaaaaaaaaa

Nap6jeni zapnuto
vypnuto

o @

1) Stiskem pacientova spinace dlahu spustite
2) Povolenim stisku spinade dlahu zastavi nebo programuje (blika LED

Limit)

3) Tladitky FWD/REW rotdtoru (fr) Muttilink piesufite rameno do krajni
meze rozsahu pohybu Limit 1.

{) Limit nastavte stiskem O dvakr6t

5) Tladitky FWD/REW rotdtoru (0) Multilink piesuite rameno do krajni
meze rozsahu pohybu Limit 2.

6) Limit nastavte stiskem @ dvakr6t.

Limit 1 zm6nite opokovdnlm krok0 2), 3), 4) a 1)
Limit 2 zm6nite opokovdnim krok0 2), 5), 6) a 1)

Toronto
Medical Ovladad pohybu S3-104

Patent
usA4483 199 cAN 1 181 504

frlutnkntc

6'rtr-E-rt

-8a"

lhutt.Amtc
ostatni patenty se projedn6vaji Made in Canada Serial No: S3C



Technick6 udaje
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Hmotnost:

{"""'
Stejnosm6rnf proud

Ochrann6 uzemn6ni

A
C
I

Pozor, pouZijte
doprovodn6 piirudky

Vypnuto (sltov6
nap6jeni je odpojen6)

Zapnuto (sitov6
nap6jeni je piipojene)

6,4k9
0" aZ 85"
0" aZ 85"
0" aZ 135"
0 'aZ 135'
0" aZ 135'
80o za minutu

nebo 1 00-250V/43-63H2, 0,4A
nebo 12Vss 11,2A

Jednotliv6 dfly Multilink S3.D

tidaje MultiLink SD.D Shoulder CPM

Nebezpedi f razu elektrickfm proudem. Piistroj smi opravovat
pouze osoba s patiidnou kvalifikaci

Pou2ivejte pouze ur6eni typ napijeciho zdroje

Zaiizeni typu B

Rozsah pohybu: zevni rotace
vnitini rotace
flexe vpied
extenze
abdukce/addukce

Rychlost pohybu:
Nap6jeci nap6tf:
vstupni 220-240V150H2,20W
ufstupni 12Vss/1A
Druh provozu: trvali
Tiida ochrany: Tiida 1
Stupefr ochrany pied nebezpe6nfm dotykoujm nap6tim: Tvp B

POZNAMKA: Piistroj neni vhodn! pro pouiiti v prostiedi s hoflavfmi
anestetiky ve smdsi se vzduchem nebo oxidy dusiku.

Teplota- -10'C aZ 35'C

1. 0hbm6r
2. Tladitka FWD/REW (forward - vpfed, rewind - wad)
3. Ramenni rotetor - polohovaci mechanizmus
4. Tladitko z6padky depu (stiedu ot6deni)
5. Nadloketninosn6rameno
6. Stav6c[ Sroub nadloketniho ramene
7. Loketni manZeta
8. PiedloktnimanZeta
9. Tladltka nastaveni rotace
10. Loketni rot6tor - polohovacl mechanizmus
11. Piedloktni nosn6 rameno
12. Zdp6stnimanZeta
13. Rukojef
14. Opdrka boku s podloZkou
15. Spinad palcem pacienta
16. Hlavni stav6cf Sroub
17. Kabel k ovlada6i pohybu
18. PodpaZdni opdrka
19, Ramenni vyrovn6vaci popruh
20. KrouZky hrudnlho popruhu
21. Ramennf popruh
22. Hrudni popruh
23. Opasek
24. Ovladad pohybu
25. Kabel k rot6toru
26. Nap6jecizdroj

Atmosferickli tlak: 750hPa a2 1O40hPa
Vlhkost: maxim6ln6 80%
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